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Le détecteur NAVY est destiné a détecter le mouvement dans I'espace protégé et a
détecter le bris de votre

CARACTERISTIQUES

signalisation de la mémoire d'alarme. La borne MEM peut étre connectée a la sortie type
OC de la centrale d'alarme programmée p. ex comme INDICATEUR ARMEMENT.

CARTE ELECTRONIQUE

+ Capteur de mouvement PIR et capteur de bris de vitre dans un boitier.
Deux sorties d'alarme indépendantes.

Sensibilité de détection réglable des deux capteurs.

Double pyroélément.

Algorithme numérique de détection de mouvement.

+ Option d'immunité aux animaux jusqu'a 15 kg.

+ Compensation numérique de température

+ Analyse bidirectionnelle avancée du son.

+ Voyant bicolore LED pour la signalisation.

+ Activation/désactivation a distance du voyant LED.

+ Mémoire d'alarme.

+ Surveillance du chemin de signal du capteur PIR et de la tension d'alimentation.
« Autoprotection & l'ouverture du boitier.

DESCRIPTION

Le détecteur déclenche une alarme

+ lorsqu'il détecte un mouvement dans I'espace sécurisée ;

+ lorsqu'en moins de 4 secondes, un son a basse fréquence (choc) suivi d'un son
a haute fréquence (bris de glace) sont enregistrés.

Fonctions de surveillance

Dans le cas de la chute de tensionau-dessous de 9 V (+5%) pendant plus de 2 secondes
oude 'endommagent du chemin de signal du capteur PIR, le détecteur signale une panne.
La panne est signalée par ['activation de la sortie d'alarme, et le voyant LED s'allume en
rouge. La panne est signalée aussi longtemps qu'elle dure.

Activation/désactivation a distance du voyant LED

Levoyant LED peut étre activé/désactivé lorsque le cavalier sur les broches LED est placé
en position OFF. La borne LED permet d'activer/désactiver le voyant LED. Le voyantLED est
activé, sila borne estconnectée a la masse. Sielle est déconnectée a la masse, le voyant
LED est désactivé. La borne peut étre reliée a la sortie type OC de la centrale d'alarme
programmée p. ex comme INDICATEUR MODE SERVICE, COMMUTATEUR BISTABLE
OU INDICATEUR TEST DE ZONES.

Mémoire d'alarme

Sert a activer/désactiver la mémoire d'alarme. Si la borne est connectée a la masse,
la mémoire d'alarme est activée. Elle est désactivée, si la borne est déconnectée a la
masse. Sila mémoire d'alarme est activée et qu'une alarme déclenche, le voyant LED
commence a clignoter (en rouge — capteur de mouvement ; en vert - capteur de bris de
vitre). La mémoire d'alarme est signalée jusqu'a ce qu'elle soita nouveau activée (borne
MEM connectée a la masse). La désactivation de la mémoire d'alarme n'arréte pas la

@ microphone.
@ bornes

TMP sortie anti-sabotage (NF) ;

NCG sortie d'alarme du capteur de bris de vitre (relais NF) ;

NCP sortie d'alarme du capteur de mouvement PIR (relais NF) ;

MEM activation/désactivation de la mémoire d'alarme ;
LED activation/désactivation du voyant LED ;
COM masse ;
12V _entrée d'alimentation.
@ voyant LED bicolore indiquant :
- alarme déclenchée par le capteur de mouvement PIR
- allumé en rouge 2 secondes ;
mémoire de I'alarme déclenchée par le capteur de mouvement PIR
- clignote en rouge ;
- alarme déclenchée par le capteur de bris de vitre — allumé en vert 2 secondes ;
- mémoire de I'alarme déclenchée par le capteur de bris de vitre
- clignote envert;
- enregistrement du son basse fréquence - allumé en vert 0,5 seconde ;
- mode test du capteur de bris de vitre
- flash court en vert toutes les 3 secondes ;
- panne - allumé en rouge ;
- démarrage - clignote en altemance en rouge et en vert
@ pyroélément double. Ne pas toucher le pyroelément pour ne pas le salir.
® broches pour configurer le détecteur :

PET activation/désactivation de l'option immunité aux animaux. L'option est
activée, si le cavalier placé en position ON (fig. 2).

TST activation/désactivation du mode test du capteur de bris de vitre. En
mode test, le capteur signale une alarme, s'il détecte un son haute
fréquence (bris de glace). L'option est activée, si le cavalier placé en
position ON (fig. 2).

LED activation/désactivation du voyant LED. Activé, si le cavalier placé en
position ON (fig. 2) - L'activation/désactivation a distance du voyant
n'est alors disponible.

® contact d'autoprotection

@ trou pour vis de fixation.

potentiométre pour réglage de la sensibilité du capteur PIR.

© potentiométre pour réglage de la sensibilité du capteur de bris de vitre.

Detektory NAVY slouZi k detekci pohybu ve sledovaném prostoru a detekci tfisténi skla.
VLASTNOSTI

Pohybovy PIR senzor a senzor tfi$téni skia v jednom krytu.
Dva nezavislé poplachové vystupy.

Plynule nastavitelna citlivost detekce obou senzorti

Dvojity pyroelement.

Algoritmus digitalni detekce pohybu.

Odolnost proti zvifattim do 15 kg.

Digitalni teplotni kompenzace.

Pokrocila dvoucestna analyza zvuku.

Dvoubarevna LED pro signalizaci poplachu.

Vzdélené zapnutiivypnuti LED.

Pamét' poplachu.

Kontrola signélové cesty PIR senzoru a napajeciho napéti.
+ Tamper ochrana proti otevFeni krytu.

POPIS

Poplach se spusti po:

+ detekci pohybu na PIR senzoru;

+ detekci nizké frekvence zvuku (uder) senzorem tfisténi skla nasledovany
vysokofrekvengnim zvukem (tfisténi skla) v ¢ase krat$im neZ 4 sekundy.

Kontrolni vlastnosti

Detektor bude signalizovat poruchu, pokud dojde k poklesu napajeni pod 9V (+ 5%)
na déle nez 2 sekundy, nebo dojde k poruse signalové cesty. Signalizace poruchy
je nahlasena rozpojenim poplachového relé a stalym svitem cervené LED kontrolky.
Signalizace poruchy bude trvat po celou dobu poruchy detektoru.

Vzdalené zapnutilvypnuti LED

Pokud je propojka nasazena v pozici OFF, je mozné LED kontrolku na dalku zapnout/vypnout.
Pro oviadani zapnutivypnuti LED kontrolky slouzi vstup (svorka) LED. LED je zapnuta,
pokud je svorka pfipojena ke spole¢né zemi, a vypnuta, pokud je svorka od spoletné zemé
odpojena. K LED svorce miiZete pnpoutvysmp Ustfedny typu OC a nastaveny napfiklad jako
STAV SERVISNIHO REZIMU, BI PREPINAC nebo STAV TEST ZON.

Pamét poplachu

Pokud je povolena signalizace LED, pak detektor miiZe signalizovat pamét poplachu.
Pro povoleni/zakazani signalizace paméti poplachu slouzi svorka MEM. Signalizace
paméti poplachu je povolena, pokud je svorka pfipojena ke spole¢né zemi, a zakazana,
pokud je odpojena od spole¢né zemé. Pokud je signalizace paméti poplachu povolena
a dojde k vyhlaseni poplachu, LED kontrolka za¢ne blikat (Cervené — pohybovy senzor;
zelené - senzor tfiSténi skla). Signalizace paméti poplachu bude trvat do té doby, neZ
dojde k jejimu opétovnému povoleni (svorka MEM bude odpojena znovu pfipojena ke
spolecné zemi). Zakazanim paméti poplachu nedojde k zakazani signalizace poplachu.

K MEM svorce miZete pfipojit vystup Ustiedny typu OC a nastaveny napiiklad jako
STAV ZASTREZENO,

DESKA S ELEKTRONIKOU

® mikrofon.
@ svorky:
TMP vystup tamperu (NC);
NCG poplachovy vystup senzoru tfisténi skla (NC relé);
NCP poplachovy vystup pohybového senzoru PIR (NC relé);
MEM ovladani paméti poplachu;
LED ovladani LED kontrolky;
COM spoletnd zem;
12V napéjeci vstup;
@ dvoubarevna LED signalizuje
- spusténi poplachu z pohybového PIR senzoru - LED se rozsviti ¢ervené na
2 sekundy;
— spusténi paméti poplachu z pohybového PIR senzoru - LED blika ¢ervené;
- spusténi poplachu ze senzoru tfiténi skla — LED se rozsviti zelené na 2
sekundy;
- spusténi paméti poplachu ze senzoru tfisténi skla — LED blika zelené;
- detekci nizko-frekvenéniho zvuku — LED se rozsviti zelené na 0,5 sekund;
- testovaci reZim senzoru tfiSténi skla - kratké bliknuti kazdé 3 sekundy;
- poruchu - LED sviti ¢erveng;
- spousténi — LED blika stfidavé gervené a zelené.
@ dualni pyroelement Nedotykejte se pyroelektrického senzoru, abyste jej
neznecistili
® konfiguracni piny detektoru:
PET povoleni/zakazan imunity v{ci domacim zvifatim. Volba je povolena,
pokud je propojka nasazena v pozici ON (Obr. 2).
TST povoleni/zakazani testovaciho reZimu senzoru tfisténi skla
V testovacim rezimu senzor tfisténi skla detekuje pouze vysoko-
frekvenéni zvuk (zvuk tfiténi skla). Testovaci reZim je povolen, pokud je
nasazena propojka v pozici ON (Obr. 2).
LED povoleni/zakazani signalizace LED. Signalizace LED je povolena, pokud
Je propojka nasazena v pozici ON (Obr. 2) - pak jiz neni mozno ovladat
vzdalené povoleni/zakazani LED.
® tamper kontakt.
@ montazni tvory.
potenciometr pro nastaveni citlivosti PIR senzoru.
@® potenciometr pro nastaveni citlivosti senzoru tfisténi skla.

Czujka NAVY umozliwia wykrycie ruchu w chronionym obszarze i wykrycie zbicia
szyby.

WEASCIWOSCI

Czujnik ruchu PIR i czujnik zbicia szyby w jednej obudowie.
Dwa niezalezne wyjscia alarmowe.

Regulowana czutos¢ detekcji obu czujnikow.

Podwojny pyroelement.

Cyfrowy algorytm detekcji ruchu.

Opcja odpornosci na ruch zwierzat o wadze do 15 kilograméw.
Cyfrowa kompensacja temperatury.

Zaawansowana dwutorowa analiza dzwieku.

Dwukolorowa dioda LED do sygnalizacji alarmu.

Zdalne wigczanie/wyfgczanie diody LED.

Pamie¢ alarmu,

Nadzor toru sygnatowego czujnika PIR i napiecia zasilania.
Ochrona sabotazowa przed otwarciem obudowy.

OPIS

Czujka zgfasza alarm w nastepujacych przypadkach:

« wykrycie ruchu w chronionym obszarze;

« zarejestrowanie w czasie krétszym niz 4 sekundy kolejno dzwieku niskiej
(uderzenie) i wysokiej (thuczenie szkfa) czestotliwosci.

Funkcje nadzoru

W przypadku spadku napiecia ponizej9 V (+5%) na czas diuzszy niz 2 sekundy lub usz-
kodzenia toru sygnatowego czujnika PIR, czujka zgtosi awarie. Awaria sygnalizowana
jest wiaczeniem wyjscia alarmowego czujnika ruchu PIR oraz $wieceniem diody LED
na czerwono. Sygnalizacja awarii trwa przez caly czas jej wystepowania.

Zdalne wigczanielwylaczanie diody LED

Zdalne wiaczanie/wytaczanie diody LED jest mozliwe, gdy zworka na kotkach LED zatozona
jest w pozycji OFF. Zdalne wiaczanie/wytaczanie diody LED umozliwia zacisk LED. Dioda
LED jest wiaczona, gdy na zacisk podana jest masa. Dioda LED jest wytaczona, gdy
zacisk jest odciety od masy. Do zacisku mozna podigczy¢ wyjscie centrali alarmowej typu
OC zaprogramowane np. jako WSKAZNIK TRYBU SERWISOWEGO, PRZELACZNIK
BISTABILNY Iub WSKAZNIK TESTU WEJSC.

Pamigé alarmu

Jezeliwlaczona jest dioda LED, czujka moze sygnalizowa¢ pamie¢ alarmu. Wiaczanie/
wylaczanie pamiecialarmu umozliwia zacisk MEM. Pamie¢ alarmu jest wiaczona, gdy na
zacisk podana jest masa. Pamie¢ alarmu jestwytaczona, gdy zacisk jest odciety od masy.
Jezeli pamie¢ alarmu jest wiaczona i bedzie miat miejsce alarm, dioda LED zacznie miga¢
(na czerwono - czujnik ruchu; na zielono - czujnik zbicia szyby). Sygnalizacja pamieci
alarmu bedzie trwafa do czasu ponownego wiaczenia pamieci alarmu (podania masy

na zacisk MEM). Wyfaczenie pamieci alarmu nie koriczy sygnalizacji pamieci alarmu.
Do zacisku MEM mozna podiaczy¢ wyjécie centrali alarmowej typu OC zaprogramowane
np. jako WSKAZNIK CZUWANIA.

PLYTKA ELEKTRONIKI

@® mikrofon.
@ zaciski:
TMP wyjscie sabotazowe (NC);
NCG wyjscie alarmowe czujnika zbicia szyby (przekaznik NC);
NCP wyjscie alarmowe czujnika ruchu PIR (przekaznik NC);
MEM wigczanie/wylaczanie pamieci alarmu;
LED wiaczanie/wytaczanie diody LED;
COM masa;
12V wejscie zasilania;
® dwukolorowa dioda LED sygnalizujaca:
- alarm wywotany przez czujnik ruchu PIR - $wieci na czerwono
przez 2 sekundy;
- pamig¢ alarmu wywotanego przez czujnik ruchu PIR - miga na czerwono;
- alarm wywotany przez czujnik zbicia szyby — $wieci na zielono
przez 2 sekundy;
pamiec alarmu wywotanego przez czujnik zbicia szyby — miga na zielono;
zarejestrowanie dzwieku niskiej czestotliwosci — $wieci na zielono
przez 0,5 sekundy;
- tryb testowy czujnika zbicia szyby - krotki bysk na zielono co 3 sekundy;
- awarie — Swieci na czerwono;
- rozruch - miga na przemian na czerwono i zielono
® podwojny pyroelement. Nie nalezy dotykac pyroelementu, aby go nie
zabrudzic.
® kotki do konfiguracii czujki:

PET wiaczenie/wylaczenie opcji odpormosci na zwierzeta. Opcja jest
wiaczona, gdy zworka jest zatoZzona w pozycji ON (rys. 2).

TST wiaczenie/wytaczenie trybu testowego czujnika zbicia szyby. W trybie
testowym czujnik zgtasza alarm po zarejestrowaniu dzwieku wysokiej
czestotliwosci (dzwieku thuczonego szkta). Tryb testowy jest wiaczony,
gdy zworka jest zatozona w pozycji ON (rys. 2).

LED wiaczenie/wytaczenie diody LED. Dioda LED jest wiaczona, gdy zworka
jest zatozona w pozycji ON (rys. 2) — zdalne wiaczanie/wytaczanie diody
LED jest wéwczas niemozliwe.

® styk sabotazowy.

@ otwor na wkret mocujacy.

potencjometr do regulacji czutosci czujnika PIR.

@© potencjometr do regulacji czutosci czujnika zbicia szyby.

Der Melder NAVY erméglicht die Bewegungserfassung im geschitzten Bereich und
Glasbrucherkennung.

EIGENSCHAFTEN

PIR-Sensor und Sensor fir Glasbrucherkennung in einem Gehause.
2zwei unabhangige Alarmausgange.

Einstellbare Empfindlichkeit beider Sensoren.

Doppetter Pyrosensor.

Digitaler Algorithmus der Bewegungserfassung.

Optionale Haustiererkennung bis 15 kg.

Digitale Temperaturkompensation.

Enweiterte, duale Frequenzanalyse.

Zweifarbige LED-Diode zur Alarmanzeige.

Ein-/Ausschalten der LED-Diode per Fermzugiff.

Alarmspeicher.

Kontrolle des Signalkanals des PIR-Sensors und der Spannungsversorgung.
Sabotageschutz vor Offnen des Gehauses.

BESCHREIBUNG

Der Melder signalisiert einen Alarm in folgenden Situationen:

+ Bewegungserfassung im geschtzten Bereich;

+ Registrierung in weniger als 4 Sekunden zuerst eines Signals von niedriger
Frequenz (Schlag) und danach eines Signals von hoher Frequenz (Glasbruch).

Funktionen der Kontrolle
Wenn die Spannung unter 9 V (£5%) fur langere Zeit als 2 Sekunden fallt oder bei
der Beschadigung des Signalkanals des PIR-Sensors signalisiert der Melder eine
Storung. Die Stérung wird durch Aktivierung des Alarmrelais und durch dauerhaftes
Leuchten der LED in Rot signalisiert. Die Stérungssignalisierung dauert solange, bis
die Stérung beendet wird.

Ein-/Ausschalten der LED-Diode per Fernzugriff

Um die LED-Diode per Fernzugriff ein- und ausschatten zu kénnen, setzen Sie die Steckbriicke
auf Pins LED in Position OFF. Die Ein- und Ausschaltung der LED-Diode ermdglicht die
Klemme LED. Um die LED-Diode einzuschalten, schiiefen Sie die Masse an die Klemme
LED an. Um die LED-Diode auszuschalten, trennen Sie die Klemme LED von der Masse. An
die Klemme kann man auch den OC-Ausgang der Alarmzentrale anschliefen. Der Ausgang
kann z.B. als SERVICEMODUSSTATUS, BISTABILER KONTAKT oder ANZEIGE FUR
LINIENTEST programmiert werden.

Alarmspeicher

Wenn die LED-Diode eingeschaltet ist, kann der Melder denAlarmspeicher signalisieren.
Zur Ein-/Ausschaltung des Alarmspeichers dient die Klemme MEM. Der Alarmspeicher
isteingeschaltet, wenn an die Klemme die Masse angeschlossen ist. Der Alarmspeicher
ist ausgeschaltet, wenn die Klemme von der Masse getrennt ist. Ist der Alarmspeicher

eingeschaltet und wird ein Alarm ausgelost, dann wird die LED-Diode blinken (rot —
Bewegungssensor; griin - Glasbruchsensor). Der Alarmspeicher wird bis zur erneutem
Einschalten des Alarmspeichers signalisiert (bis die Masse an die Kliemme MEM ange-
schlossen wird). Das Ausschalten des Alarmspeichers beendet nicht die Signalisierung des
Alarmspeichers. An die Klemme MEM kann man den als SCHARFZUSTANDSANZEIGE
programmierten OC-Ausgang der Alarmzentrale anschliefen.

ELEKTRONIKPLATINE

® Mikrofon.
@ Klemmen:

TMP Sabotageausgang (NC);

NCG Alarmausgang fur den Glasbruchsensor (NC-Relais);

NCP Alarmausgang fr den PIR-Sensor (NC-Relais);

MEM Ein-/Ausschalten des Alarmspeichers;
LED Ein-/Ausschalten der LED-Diode;
COM Masse;
12V Stromversorgungseingang;
@ Die zweifarbige LED-Diode signalisiert:
- durch den PIR-Sensor ausgelosten Alarm — leuchtet rot 2 Sek. lang;
- durch den PIR-Sensor ausgelosten Alarmspeicher — blinkt rot;
- durch den Glasbruchsensor ausgeldsten Alarm - leuchtet griin 2 Sek. lang;
- durch den Glasbruchsensor ausgeldsten Alarmspeicher - blinkt grin;
- Registrierung eines Signals von niedriger Frequenz - leuchtet grin 0,5 Sek. lang;
- Testmodus des Glasbruchsensors - kurzes Aufblitzen alle 3 Sek ;
- Storung - leuchtet rot;
— Anlauf - blinkt abwechselnd rot und grin.
@ Doppelter Pyrosensor. Pyrosensor nicht beriihren, um ihn nicht zu
verschmutzen.
® Pins zur Konfiguration des Melders:

PET Ein-/Ausschalten der Option der Haustiererkennung. Um die Option
einzuschalten, setzen Sie die Steckbricke in Position ON (Abb. 2).

TST Ein-/Ausschalten des Testmodus des Glasbruchsensors. Im Testmodus
meldet der Sensor einen Alarm nach der Registrierung eines Signals
von hoher Frequenz (Glasbruch). Um den Testmodus einzuschalten,
setzen Sie die Steckbriicke in Position ON (Abb. 2).

LED Ein-/Ausschalten der LED-Diode. Um die LED-Diode einzuschalten,
setzen Sie die Steckbriicke in Position ON (Abb. 2) - die Ein-/
Ausschaltung der LED-Diode per Fernzugriff ist dann unméglich.

® Sabotagekontakt.

@ Montagedffnung.

Potentiometer zur Einstellung der Empfindlichkeit des PIR-Sensors.

@© Potentiometer zur Einstellung der Empfindlichkeit des Glasbruchsensors.

De NAVY detector detecteert beweging en glasbreuk detective in het beveiligde
gebied.

EIGENSCHAPPEN

PIR en glasbreukdetector in één behuizing.

Twee onafhankelijke alarmuitgangen.

Aanpasbare detectie gevoeligheid voor beide detectoren.
Dual pyro-sensor element.

Digitale bewegingsdetectie algoritme.

Diervriendelijk tot 15 kg.

Digitale temperatuurcompensatie.

Geavanceerde tweeweg geluidsanalyse.

Tweekleuren LED voor indicatie van de alarm status.

LED op afstand in/uit te schakelen.

Alarmgeheugen.

Supervisie van de PIR detector signaalbaan en voedingsvoltage.
Sabotage beveiliging tegen het openen van de behuizing.

BESCHRIJVING

Het alarm wordt geactiveerd als:

+ de PIR beweging detecteert;

+ de glasbreukdetector een laagfrequent geluid detecteert (inslag) en dit binnen 4
seconden gevolgd wordt door een hoogfrequent geluid (glasbreuk).

Supervisie eigenschappen

Indien het voltage beneden de 9 V (+ 5%) komt voor meer dan 2 seconden of er is een

signaalbaan verstoring, dan zal de detector een storing detecteren. De storing wordt

gegenereerd door activering van de refais uitgang van de PIR en een blijvend brandende

LED. De storing zal net zo lang worden weergegeven als de storing duurt

LED op afstand inschakelen/uitschakelen

De LED kan op afstand in en uit worden geschakeld als de jumper van de LED pinnen in

de OFF positie staat. De LED aansluiting maakt het mogelijk de LED op afstand in of uitte

schakelen. De LED isingeschakeld als de aansluiting verbonden wordt met de common ground,

en uitgeschakeld als deze verbroken is van de common ground. U kunt de LED aansluiten op

een OC type uitgang van het enbivoorbeeld dals SERVICE
MODE STATUS, MAAK/BREEK SCHAKELAAR of ZONE TEST STATUS.
Alarmgeheugen

Als de LED ingeschakeld is kan de detector het alarmgeheugen signaleren. De MEM
aansluiting is om het alarmgeheugen in of uit te schakelen. Het alarmgeheugen is inge-
schakeld als de aansluiting verbonden is met de common ground en uitgeschakeld als
deze verbroken is van de common ground. Als het alarmgeheugen ingeschakeld is en er
een alarm optreedt dan zal de LED gaan knipperen (rood — bewegingssensor; groen —
glasbreuk sensor). Indicatie van hetalarmgeheugen zal blijven totdat het alarmgeheugen
opnieuw ingeschakeld wordt (de MEM aansluiting wordt weer met de common ground

verbonden). Uitschakelen van het alarmgeheugen zal de alarmgeheugen indicatie niet
opheffen. U kunt de MEM aansluiten op een OC type uitgang van het alarmsysteem en
bijvoorbeeld geprogrammeerd als IN STATUS.

ELEKTRONISCHE PRINT

@® microfoon.
@ aansluitingen:

TMP Sabotage uitgang (NC),

NCG alarmuitgang van de glasbreuk sensor (NC relais);

NCP alarmuitgang van de PIR beweging sensor (NC relais);

MEM alarmgeheugen aansturing;
LED LED aansturing;
COM common ground;
12V voedingsingang;
@ tweekleuren LED voor indicatie van:
- alarm geactiveerd door de PIR beweging sensor - de LED licht rood op voor
2 seconden;
- geheugen van het alarm geactiveerd door de PIR bewegingssensor - de LED
knippert rood;
- alarm geactiveerd door de glasbreuksensor - de LED licht groen op voor 2
seconden;
- geheugen van het alarm geactiveerd door de glasbreuksensor - de LED
knippert groen;
laagfrequent geluid gedetecteerd — de LED licht groen op voor 0.5 seconden;
- test mode van de glasbreuksensor — knippert groen elke 3 seconden;
- storing - de LED licht rood op;
- opwarmen — De LED knippert rood en groen.
@ dual pyro-sensor. Raak de pyro elektrische sensor niet aan, zodat deze niet
vuil wordt.
® detector configuratie jumpers:

PET inschakelen/uitschakelen van de diervriendelijke optie. De optie
is ingeschakeld als de jumper in de ON positie staat (Fig. 2).

TST inschakelen/uitschakelen van de test mode voor de glasbreuksensor.
In de test mode zal de sensor een alarm rapporteren als deze een
hoogfrequent geluid detecteert (glasbreuk geluid). De test mode
is ingeschakeld met de jumper in de ON positie (Fig. 2).

LED inschakelen/uitschakelen van de LED indicatie. De LED is ingeschakeld
als de jumper in de ON positie staat (Fig. 2) - de LED op afstand in/
uitschakelen is dan niet mogelijk.

® sabotagecontact.

@ schroefgat.

potentiometer voor aanpassing van de PIR sensor gevoeligheid.

® potentiometer voor aanpassing van de glasbreuksensor gevoeligheid.

Detektor NAVY umoZfiuje zistit pohyb a rozbitie okna v chranenom priestore
VLASTNOSTI

PIR detektor pohybu a detektor rozbitia okna v jednom kryte.
Dva nezavislé alarmové vystupy.

Regulovatelna citlivost detekcie oboch detektorov.

Dvojity pirelement.

Digitalny algoritmus detekcie pohybu.

Volitelna odolnost na pohyb zvierat s hmotnostou do 15 kilogramov.
Digitalna kompenzacia teploty.

Prepracovana dvojkanalové analyza zvuku.

Dvojfarebna LED-ka na signalizaciu alarmu.

Dialkové zapinanie/vypinanie LED-ky.

Pamat alarmu.

Kontrola signalneho kanéla detektora PIR a napatia napéjania
SabotéZna ochrana pred otvorenim krytu.

POPIS

Detektor hlasi alarm v nasledujlicich pripadoch:

+ zistenie pohybu v chranenom priestore;

+ zaregistrovanie v ¢ase kratSom ako 4 sekundy postupne zvuku nizkej frekvencie
(uder) a vysokej frekvencie (rozbitie skia).

Funkcie kontroly

V pripade poklesu napatia pod 9 V (+5%) na ¢as dih$i ako 2 sekundy, alebo v pripade
poskodenia signalneho kanala PIR detektora, zahlasi detektor poruchu. Detektor signali-
zuje poruchu zapnutim alarmového vystupu PIR detektora pohybu a svietenim LED-ky
¢ervenou farbou. Signalizacia poruchy trva po¢as celého ¢asu jej vyskytu

Dial'kové zapinanielvypinanie LED-ky

Dialkové zapinanie/vypinanie LED-ky je moZné, ked je nasadeny jumper LED na pozicii
OFF. Dialkové zapinanie/vypinanie LED-ky umoZiiuje svorka LED. LED-ka je zapnuta,
ked je na svorku privedeny minus napajania. LED-ka je vypnuta, ked je svorka odpojena
od minusu napajania. Na svorku je mozné pripojit vystup zabezpecovacej Ustredne typu
OC naprogramovany napriklad ako STAV SERVISNEHO REZIMU, RELE Bl alebo STAV
TESTU VSTUPOV.

Pamit' alarmu

Ak je zapnuta LED-ka, méZe detektor signalizovat pamat alarmu. Zapinanie/vypinanie
pamate alarmu umoZiuje svorka MEM. Pamat alarmu je zapnuta, ked je na svorku
privedeny minus napajania. Pamat alarmu je vypnuta, ked je svorka odpojena od minusu
napéjania. Ak je pamat alarmu zapnuta, a vznikne alarm, zaéne LED-ka blikat' (€ervenou
farbou — detektor pohybu; zelenou farbou - detektor rozbitia okna). Signalizacia pamate
alarmu bude trvat do ¢asu opatovného zapnutia pamate alarmu (privedenia minusu
napajania na svorku MEM). Vypnutie pamate alarmu neukonéi signalizaciu pamate

alarmu. Na svorku MEM je mozné pripojit vystup zabezpecovacej Ustredne typu OC
naprogramovany napriklad ako STAV STRAZENIA.

The NAVY detector allows detection of motion in the protected area and glass break
detection.

FEATURES

+ PIR motion sensor and glass-break sensor in one enclosure.
+ Two independent alarm outputs.

+ Adjustable detection sensitivity of both sensors.

+ Dual element pyrosensor.

+ Digital motion detection algorithm.

+ Petimmunity upto 15 kg.

Digital temperature compensation.
Advanced two-path sound analysis.
+ Bi-color LED to indicate alarm status.
+ Remote LED enable/disable.
+ Alarm memory.
+ Supervision of PIR sensor signal path and supply voltage.
+ Tamper protection against cover removal.

DESCRIPTION

The alarm will be triggered when:

« PIR sensor detects motion;

+ glass-break sensor registers a low frequency sound (impact) followed by a high
frequency sound (glass break) in less than 4 seconds.

Supervision features

In the event of the voltage drop below 9 V (+ 5%) for more than 2 seconds or the signal
path failure, the detector will signal a trouble. The trouble is indicated by the activation of
alarm output of PIR motion sensor and the steady red light of LED indicator. The trouble
signaling will continue as long as the trouble persists.

Remote LED enable/disable

The LED can be enabled/disabled remotely when the jumper is placed across the LED pins
in OFF position. The LED terminalis provided to allow remote LED enable/disable. The LED
is enabled, when the terminal is connected to the common ground, and disabled, when the
terminal is disconnected from the common ground. You can connect to the LED terminal
an OC type control panel output programmed e.g. as the SERVICE MODE STATUS, Bl
SWITCH or ZONE TEST STATUS

Alarm memory

If the LED is enabled, the detector can signal the alarm memory. The MEM terminal is
provided to allow the alarm memory enable/disable. The alarm memory is enabled, when
the terminal is connected to the common ground. The alarm memory is disabled, when
the terminal is disconnected from the common ground. If the alarm memory is enabled
and an alarm occurs, the LED will start blinking (red — motion sensor; green — glass-break
sensor). Indication of the alarm memory will continue until the alarm memory is enabled

again (the MEM terminal is connected to the common ground). Disabling the alarm memory
will not stop the alarm memory indication. You can connect to the MEM terminal an OC
type control panel output programmed e.g. as the ARMED STATUS

ELECTRONICS BOARD

® microphone.
@ terminals:

TMP tamper output (NC);

NCG alarm output of glass-break sensor (NC relay);

NCP alarm output of PIR motion sensor (NC relay);

MEM alarm memory control;
LED remote LED control;
COM common ground;
12V power input;
® bi-color LED to indicate
- alarm triggered by PIR motion sensor - the LED lights red for 2 seconds;
- memory of alarm triggered by PIR motion sensor — the LED is blinking red;
- alarm triggered by glass-break sensor — the LED lights green for 2 seconds;
- memory of alarm triggered by glass-break sensor - the LED is blinking green;
- low-frequency sound registered — the LED lights green for 0.5 second,
- test mode of glass-break sensor — short green flash every 3 seconds;
- trouble - the LED lights red;
- warm-up - the LED is blinking alternately red and green.
@ dual element pyrosensor. Do not touch the pyroelectric sensor, so as not to
soil it.
® detector configuration pins:

PET enable/disable the pet immunity option. The option is enabled when the
jumper is set in ON position (Fig. 2).

TST enable/disable the test mode of glass-break sensor. In the test mode,
the sensor reports an alarm when it detects a high frequency sound
(glass break sound). The test mode is enabled when the jumper is set in
ON position (Fig. 2).

LED enable/disable the LED indicator. The LED is enabled, when the jumper
is setin ON position (Fig. 2) — the remote LED enable/disable is not
available then

® tamper contact

@ fixing screw hole.

potentiometer for adjustment of PIR sensor sensitivity.

® potentiometer for adjustment of glass-break sensor sensitivity.

W3sewjarens NAVY ro3sonseT o6HapyXuTb B OXpaHAEMOIA 30He [BIKEHMe 1 pas-
GuTie cTekna.

CBOWCTBA

+ Wsselyatens aBkeHus MUK 1 pa3dbutus cTekna B oiHOM Kopryce.
+ [1Ba He3aBICUMbIX TPEBOXHBIX BEIXOA.

+ PerynipoBaHHas YyBCTBUTENbHOCTb 0GHAPYXeHNA M3BelLaTenel

+ CiBOEHHbII MMPO3NEMEHT.

+ LinchpoBoit anroputm 0BHapyXeHus ABIKEHUS

+ ONYVA UTHOPIPOBAHHS XMBOTHBIX BECOM 10 15 Kimorpamm

+ LnchpoBast KoMMeHCaLWs TeMTEpaTypb.

+ PacluMpeHHbiit AByXKaHambHbIA aHanw3 3syKa.

+ [IByXLiBETHbIl CBETOVOL AATISt CUTHANM3A LIV TPEBOTH.

+ YjjaneHHoe yrpasrieHie CBETORMOLOM.

+ [Namatb Tpesorm.

+ KoHTpors curHanbHoro TpakTa MiAK-u3BeLyaTens i HanpskeHus nuTaHus
+ TaMriepHas 3allyTa oT BCKPLITIA Kopriyca.

ONUCAHUE

W3BeLLjarenb cooGLLaeT TPeBOry B CrIEAYIOLLVX CTIyuasx:

+ 0GHapyXeHue [iBIDKEHNS B OXPaHSEMOI 30HE;

* perucTpayvisi B TeuYeHie MeHee YeM 4 CekyHp 3ByKa HU3KOI YacToTl (yaap)
11 BLICOKOW YacCTOTHI (pasbutiie cTekmna).

DYHKLUMN KOHTpONA

B cnyyae napeHns HanpsixeHns Hwxe 9 B (+5%), npogomxaloLerocs Aonblue 2 CeKyHa,
WK MOBPEX/EHIs CUHanbHoro TpakTa MMK-u3BeLlaTens, UsseLyarens coobijaer
aBapiio. ABapist CUTHaNU3npyeTcs BKITIoYeHEM TPEBOXHOTO BbIX0Aa MVK-13BelaTens
11 CBEYEHMEM KpacHoro CBETOVofa. CUTHanM3aLtA aBapuy MpofOIKaeTcs B TeYeHne
BCET0 BpeMeHV ee MpUCYTCTBHS,

YaneHHo o e b/pastr b AVOL, MOXHO, ECTIA NePeMblyka Ha LLTbIpb-
Kkax LED ycraHoBrneHa B fonoxevie OFF. YnpaBneHue ocyLLecTBAAETCH Yepes Knemmy
LED. CseTopMo, pa3dnok1posaH, ecnu Ha knemmy nofaetcs Macca (0 B). Ceetouon
3a0710KMpOBaH, €CM kneMMa oTCoeAuHeHa o Macchl (0 B). K knemme MoXHO nopKio-
ywTb Bbixop KT TMMa «OTKPLITBI KOMIEKTOpY, 3amporpaMMpoBaHHbIi Kak, HampuMep,
WHOUKATOP CEPBUCHOIO PEXXMMA, MEPEKIIOYATEND BICTABMITbHbIA unu
VIHAWKATOP TECTA 30H.

MamATb TpeBoru

Ecrivt cBETORMOAHAS MHAVKALMA BKITIOYEHa, U3BELLATENb MOXET CUrHanM3npoBaTh
namATb TPeBoru. BkmioyaTk/BbIKMI0YaTL NaMATL TPEBOrM No3sonseT knemma MEM
MaMsATbL TPEBOT BKMIOYEHA, ECTIM Ha KremMy nofaetca macca (0 B). MamsATs Tpesorn
BLIKITIOYEHa, €CNY KNeMMa 0TCoefivHeHa oT Macck (0 B). Ecriv namaTh TpeBory BKMioqeHa
16bina Bbi3BaHa TPEBOTa, CBETOMMOR HAYHET MUTaTb (KPaCHbIA — U3BELLATENb BIKEHUS,;
3ereHbl — U3BeLLaTenb pasbuTua crekna). CurHanvsawna namaTii Tpesor 6yfeT npo-

[OMXaThCs [0 MOMEHTa MOBTOPHOTO BKMIOYEHIS MaMsTy TPeBOTY (Nofiay Macchl Ha
knemmy MEM). BbiknioueHe namaTyt TpEBOTM He 3aBepLUaeT CUrHanv3aLuio namaTh
Tpesori. K knemme MEM MoxHo nofkmioumnTb BbIX0A MKI TMNa «OTKPLITHIA KONnekTopy,
3anporpaMmm1poBaHHbii kak, Hanpumep, MHAVKATOP PEXXUMA OXPAHbI

NEYATHAA NNATA

@ MUKPOGOH.
@ KnemmbI:
TMP TtamnepHsiii Bbixog (NC);
NCG TpeBoXHbIl BbIXOZ U3BeLLaTens pasbutusd ctekna (pene NC);
NCP TpeBoxXHbIA Bbixoa [MAK-u3sewwarens (pene NC);
MEM BKnioueHue/BLIKTIOYEHNe NaMATy TPEBOTY;
LED ynpaeneHue CBETOANOLOM;
COM wmacca (0 B);
12V Bxopg nuTaHus
@ [BYXLBETHbII CBETOANOA, MHAMLVMPYIOLWIA:
~ TpeBory, Bbl3BaHHY!0 [/K-/13BELLaTernem — ropuT KpacHsIM LIBETOM B TeuyeHie 2 C;
~ MaMsTb TPEBOTY, Bbi3BaHHO MVK-M3BeLLaTeNeM — MUraeT KpacHbIM LIBETOM;
~ TPEBOTy, Bbi3BaHHYI0 M3BELLATENeM pa3GuUTiAf CTEKTa — FOpHT 3erleHbIM LIBETOM
B TeueHue 2 c;
NaMsiTb TPEBOTY, BbI3BAHHO! M3BeLLaTENeM pasduTs cTekna — MuraeT
3€MeHbIM LiBETOM;
oBHapyeHue 3Byka HU3KOVi 4ACTOTbI — FOPUT 3eMeHbIM LBETOM B TeveHwe 0,5 c;
TeCTOBbII PEXMM U3BELLATENs Pa3buTIs CTeKMa — KOPOTKast BCMbILLKA
3eneHoro LiBeTa Kaxpsie 3 ¢;
~ aBapvio — FOPUT KPacHLIM LIBETOM;
~ 3MyCK — MUTAeT KpacHbIM M 3eMeHbIM LiBETOM.
@ cpBoeHHbII Mpo3neMeHT. He npukacaifTeck k TMPOANEMeHTY, YTobkl He
3arpASHUTB ero.
® wWTHIPLKA ANS HACTPOVIKA U3BELLaTENS:
PET BKmioueHwe/BLIKITIOYEHNE ONLMA UTHOPUPOBAHINA XUBOTHLIX. Onuus
BKIIOYEHa, eCrv nepembluka ycTaHoBreHa B noroxeHue ON (puc. 2).
TST BKMO4EHWE/BLIKMIOYEHNE TECTOBOIO PeXUMa U3BeLyaTens padutus
cTekna. B TecTOBOM pexiiMe n3BeLLjaTenb cooBLIaeT TpeBory nocre
06HapyXeHus 3ByKa BbICOKOI YacTOTLI (3BYK pasbuThs cTekna).
TecTOBbIii PEXIIM BKITIOYEH, ECTIN MIEPEMbIUKa YCTaHOBMeHa B
nonoxexue ON (puc. 2).
LED BKnioyeH1e/BbIKIoYEHe CBETOANOAHON MHAMKaLUK. CBeToanofHas
VHAVKALUS BKITIOYEHa, ECTIN MEPeMbluKa yCTaHoBMeHa B ronoxeHue ON
(pvc. 2) - ypaneHHoe ynpasrieHve CBETORMOZI0M HEBO3MOXHO.
(® TaMMepHbIi KOHTAKT.
@ oTBepPCTUE OfL, KPETIEXHbIV Luypyr.
TIOTEHLMOMETP ANA PETYNUPOBKY YyBCTBUTENbHOCTYH MUK-13BeLaTens
(® NOTEHUVOMETP AN PEryNYpOBKY YyBCTBUTENBHOCTI U3BELLATENs PasbuTus cTekna

IT

Il rilevatore NAVY rende possibile la rilevazione di movimento nell'area protetta e la ri-
levazione della rottura di vetro.

PROPRIETA

Sensore PIR e sensore rottura vetro nello stesso alloggiamento.

Due uscite di allarme indipendenti

Sensibilita del canale PIR e del sensore rottura vetri regolabili indipendentemente.
Doppio elemento PIR.

Algoritmo digitale di rilevazione del movimento.

Discriminazione del movimento di animali con peso fino a 15 chilogrammi.
Compensazione digitale della temperatura.

Analisi avanzata "dual path” del segnale realizzata per mezzo del sensore rottura vetro.
LED bicolore di segnalazione allarme.

Abilitazione/Disabilitazione del LED da remoto.

Memoria allarme.

Supervisione del campo di rilevazione e della tensione di alimentazione.
Protezione ant-manomissione, contro I'apertura dell'alloggiamento.

DESCRIZIONE

Il rilevatore & in grado di attivare I'allarme in caso di:
+ rilevazione di movimento nell'area protetta;
+ rilevazione di un segnale di bassa frequenza (suono d'impatto), seguito da
un segnale di alta frequenza (suono di rottura del vetro) entro meno di 4 secondi.

Funzioni di Supervisione

Quando la tensione di alimentazione scende sotto i 9 V (+ 5%) per piu di 2 secondi
o in caso di problemi del segnale ricevuto, il rivelatore segnala un guasto. Il guasto &
indicato dallattivazione del relé di allarme e dall'accensione a luce rossa fissa del LED
La segnalazione di guasto rimarra attiva fino alla scomparsa del problema

Controllo remoto del LED

L'Abilitazione/Disabilitazione dell'indicatore da remoto & possibile se il jumper & inserito sui pin
LED nella posizione OFF. Il morsetto LED rende possibile il controllo remoto del LED. [ILED
¢ abilitato se il morsetto & cortocircuitato a COM (0 V). II LED é disabilitato se il morsetto &
scollegato da COM (0 V). Al morsetto pud essere collegata ['uscita tipo OC della centrale
di allarme programmata come, per esempio, MODO PROGRAMMAZIONE, USCITA “BI"
0 STATO TEST DELLE ZONE.

Memoria allarmi

Se l'indicazione LED & abilitata, il rilevatore puo segnalare la memoria allarmi. Il morsetto
MEM permette di abilitare/disabilitare la memoria allarmi. La memoria allarmi & abilitata se
ilmorsetto & cortocircuitato a COM (0 V). La memoria allarmi & disabilitata se il morsetto &
scollegato da COM. Se la memoria di allarmi & abilitata e sara richiamato l'allarme, il LED
comincia a lampeggiare (rosso - per il rilevatore di movimento; verde - per il rilevatore
dirottura vetri). La segnalazione della memoria allarmi continua fino ad una successiva

abilitazione della memoria allarmi per un'altra volta (la tensione 0 V presentata sul mor-
setto MEM). La disabilitazione della memoria allarmi non termina la segnalazione della
memoria allarmi. Al morsetto MEM & possibile collegare ['uscita tipo OC della centrale
diallarme programmata come, ad es. PARTIZIONE INSERITA.

SCHEDA ELETTRONICA

® microfono.
@ morsettiera:
TMP relé anti-manomissione (NC);
NCG uscita di allarme del sensore rottura vetro (relé NC);
NCP uscita di allarme del sensore PIR (relé NC);
MEM controllo memoria di allarme;
LED controllo LED;
COM massa0V;
12V ingresso di alimentazione;
@ LED bicolore di segnalazione:
- allarme richiamato dal rilevatore di movimento PIR - si accende rosso per
2 secondi;
- memoria allarme richiamato dal rilevatore di movimento PIR - lampeggia rosso;
- allarme richiamato dal rilevatore rottura vetro — si accende verde per 2 secondi;
- memoria allarme richiamato dal rilevatore rottura vetro — lampeggia verde;
- rilevazione di un segnale di bassa frequenza - si accende verde per 0,5 secondi;
- modalita di test del rilevatore rottura vetro - il lampeggio breve verde ogni
3 secondi;
- guasto - siaccende rosso;
- pre-aviamento — lampeggia alternativamente rosso e verde.
@ sensore piroelettrico a doppio elemento. Il piroelemento, non deve essere
toccato con le dita o altri materiali per evitarne la sua contaminazione.
® pin di configurazione del rilevatore:
PET abilitazione/disabilitazione dell'opzione discriminazione animali
L'opzione & abilitata se il jumper & inserito sui pin nella posizione ON
(dis. 2).
TST abilitazione/disabilitazione della modalita test del rilevatore rottura vetro.
Nella modalita di test il rilevatore richiama I'allarme dopo la rilevazione
diun segnale di alta frequenza (suono di rottura del vetro). La modalita
test ¢ abilitata se il jumper & inserito sui pin nella posizione ON (dis. 2).
LED abilitazione/disabilitazione del LED. II LED & abilitato se il jumper &
inserito sui pin nella posizione ON (dis. 2) - in questo caso il controllo
remoto del LED € impossibile.
® contatto anti-manomissione.
@ foro per la vite di fissaggio.
potenziometro per la regolazione della sensibilita dei raggi ad infrarossi.
®© potenziometro per la regolazione della sensibilita del rilevatore rottura vetri.

O aviyveurrig NAVY ermitpémrel Tv aviyveuon Kivnong kai 8pduong kpuotdou otry Trpoota-
TEUOLIEVT TTEIOXH)

DOSKA ELEKTRONIKY XAPAKTHPIETIKA
® mikrofon. + AoBirpag kivjong PIR kai aioBiTripag Bpadong kpuotdhwy e éva mrepiBAnpa.
@ svorky: + Ao avegaprnreg €000l ouvayeppoU.

TMP sabotazny vystup (NC);
NCG alarmovy vystup detektora rozbitia okna (relé NC);
NCP alarmovy vystup PIR detektora pohybu PIR (relé NC);
MEM zapinanie/vypinanie pamati alarmu;
LED zapinanie/vypinanie LED-ky;
COM zem napéjania;
12V vstup napajania.
@ dvojfarebna LED-ka signalizuje
- alarm spusteny PIR detektorom pohybu - svieti 2 sekundy cervenou farbou;
- pamat alarmu spusteného PIR detektorom pohybu - blika ¢ervenou farbou;
- alarm spusteny detektorom rozbitia okna - svieti 2 sekundy zelenou farbou;
- pamat alarmu spusteného detektorom rozbitia okna - blika zelenou farbou;
- zaregistrovanie zvuku nizkej frekvencie — svieti 0,5 sekundy zelenou farbou;
- testovaci reZim detektora rozbitia okna - kratke bliknutie zelenou farbou kazdé
3 sekundy;
- poruchu - svieti ¢ervenou farbou;
- spustame buka striedavo Cervenou a zelenou farbou
@ dvojity p 1t Je é dotykat' sa pirel , aby sa
® jumpre na nastavenie detektora:
PET zapnutie/vypnutie moZnosti odolnosti na pohyb zvierat. MoZnost je
zapnutd, ked je jumper nasadeny na pozicii ON (obr. 2
TST zapnutie/vypnutie testovacieho rezimu detektora rozbitia okna.
V testovacom reZime detektor hlasi alarm po zaregistrovani zvuku
vysokej frekvencie (zvuku rozbitého skla). Testovaci rezim je zapnuty,
ked je jumper nasadeny na pozicii ON (obr. 2
LED zapnutie/vypnutie LED-Ky. LED-ka je zapnuta, ked je jumper nasadeny
na pozicii ON (obr. 2) - dialkové zapinanie/vypinanie LED-ky vtedy nie
je mozné.
® sabotazny kontakt.
@ otvor na skrutku.
potenciometer na reguléciu citlivosti detektora PIR.
®© tenciometer na regulaciu citlivosti detektora rozbitia okna
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oo bluomuu 10 npoﬁ)\nuu €¢aKoAOUBEl var U(pIUI(‘IIUI

LED

PY NOT ATroHakpuo

om
ToLED pnopsl vu o uéva, orav 1o jumper ToroBereiTal
kard prkog Twv uKlbvaED otn 6éon OFF To IEppCHIKO LED nupaxsml Yo VOt ETTPEYE TV
oy on 1ou LED. To LED eivatl evepyoTroinpiévo, orav 1o
IEpp(‘IHKO gval cwbsbsuavo ps m YO, Kol aTTEVEpYOTTOEEfTal, GTa 10 TEpyaTIK aTToowvdteral amd
v ko yeiwon). MrTopeire va GuvaEaere 10 Teppariko LED e Evav ivaka eAEyxou e56d0 1Utrou OC
TIpOY pappaTiopévn T.X. wg MODE SERVICE STATUS, Bl SWITCH i ZONE TEST STATUS.

Mvriun ouvayeppiol

Edv n Auyvia LED eivar evepyotroinuévn, o aviyveutig pmmopei va onpdvel i pviiun owvayeppou. H
KAEpol MEM Tropéxeta 1 Vol ETTIT pE\el Tr) EVEpY OTTOIN o / aTTEVE Py OTToi G TNG VKNG, GUvayepuoU.
H pvriun ouvayeppol eival evepyoTToiévr), OTav 10 TEPUATIKG Eival GUVOEDEEVO Le TN yeiwon, H
JVriUn ouvayeppoU eival amTevepyoTTomnuévn, Orav 10 TEPUATIKG EXEl ATTOOUVOEBET aTTd T Yeiuon.
Edv n pvriun ouvayeppol €xel evepyoTiomBei kal oupBel évag ouvayeppog, n Auyvio LED Ba apyioe!
va avaBoaprvel (kKK - aioBnTrpag kivnong? Mpaaivo — Bpadon yuakiou). Evoeidn g uviung

ouvuvappou o ouvey1oTel Ewg OTou N pviin ouvuvappou EVEpYOTrOInSEI Kl TTéA (10 Teppariké MEM
ENVa OUVOEDELIEVO e T Yeiwan). ATrevepy 1 1NG VTG ouvayeppiol dev Ba Roer v
EVDEIGN VNG owvayepiioU. Mmopete va OWBEGETE 10 MEM TEPUOITIKG LIE Evav Tivaka EAEyXOU
e £60d0 TUTIOU OC Trpoy papariopévn .. ARM STATUS.

HAEKTPONIKH MAAKETA

® pIKpOQuVO.
@ Tepyarika

TMP 'E¢odog mpootaciag (NC);

NCG 'E¢oBog ouvayeppou Bpauang kpuotdMou (NC relay);

NCP "E¢odog auvayepuou aviyveurr kivnang (NC relay);

MEM £Aeyyoc viung ouvayepiiol;
LED amopakpuopévog EAeyxog LED;
COM koo - yeiwon
12V Eioodog 1po@odoaiag.

@ OK-xpwpo LED yiorva my Evaein

- Zwvayeppdg amd aloBnmipa kivnong PIR n Auyvia avael KokKvO yia 2 BEutepoAerTTa;
Mvrjun owvayeppoU evepyorroieital arrd
aieBnrpa kivnong PIR - n Auyvia LED avaBoaprivel KOkKIvo.
Zuvayeppog Ao aiodnrripa Bpadong kpUoTaMwY - 1 Auvia avapel
TIPAONO yia 2 ﬁaumpo)\smu
Mvijun ibnke ammo Tov 1Irpa Bpadong
Kpucm)\)\wv n)\uxwu LED uvupocpnvm JE TIPAGIVO XPWHa
- pnon rfixou XapnAdg Yraig - 1) Auyviat avaBel Tpdono yia 0.5 SeurepoAeTial
AokipooTiki) A€moupyia Tou aiaBniripa 6pauong kpUoTAAAWY — TIPAaNVO GUVTOHO pAAG
KGBe 3 BeurepdAeTTTal
TpoBANKa - 1 Auyvia avaer Kokko TpoBéppiavan — n Auxvia LED avaBoofivel evaAag
KOKKIVI) kal TTpdomT).
@ BmA6 uponAexipikd oroiyeio. Mnv QYYieTe Tov TUPONAEKTPIKG QIoBNTAPA, ET01 WOTE v

NV AepwBei.
® aKideg OIOHOPPUITNG TOU AVIKVEUTH:

PET evepyotroinon / amevepyoroinan g emoyric ayvonarg karokkidiou gou.

H emihoyr) aurn evepyorTokeital orav To jumper Bpiokeral ot 8éon ON (eik. 2).

TST evepyommoinan Imvapvomlnor] G AeToupyioG EAEyxou Tou uluemnpq epuuong
KpuoTaMwv. Ze SOk ) AEoupyia, 0 10BN Trpag avapEPE! Eval oLV aYEp
orav aviyveUae! fyo qun)\r]g oTnrag (fxog liarog yuoiod). H ok} A
AerToupyiat evepyoTToieitan orav 10 jumper Bpiokerai orn éan ON (ek. 2).

LED evepyorroinon / amevepyormoinon ing evaekrikrig Augviag LED. To LED eival
EVEpYOTTOINLEVN, 6Tav T0 jumper Bpiokeral ot 8€an ON (eik. 2) - n aTTOHOKEUOLEVN
evepyoTToinon / aTrevepyorroinon Tou LED Gev eival BiaBEaiun Tote.

® Emagn 1aumep

@ Tpueg otepéwang.

TIOTEVOIONET O Yia Tn pUBRIOT TN EualoBnaiag aioBnpa PIR.

@© ToTEvaIOpET O yia T pUBIoN TG EvaioBnaiag aioBnTmpa Bpadang KpuoTaMwY.

TMP TMP NCG NCG NCP NCP ‘

MEM LED COM 12V

VDD

O1L22222

OFF
PETyg7LED

—PIR SENS .+ - GB SENS. +
/\ /\

Crosiwyysay NAVY [03BONAE BUSBUTYM PyX Y 30HI, AKa OXOPOHSETLCS, Ta BUABUTYU
po3dUTTA CcKMa.

BIIACTUBOCTI

+ |Y-cnosilLyBad pyxy Ta CnoBillyBay po3BUTTSA CKMa y oAHOMY Kopryci

+ [Ba He3amnexHi BUXOf TPUBOTU,

+ PerynioBaHHs YyTnnBoCTI 060X CMOBILLYBaYiB.

+ [MofBiiiHwiA NipoenemeHT.

+ Lindpposuii anropuTm BUABMEHHS PyXy.

+ |rHopyBaHHA TBapuH Baroto A0 15 Kr.

+ Lindpposa koMneHcaLjia Temnepatypy.

+ PoslunpeHuii fBOKaHaNbHWIA aHani curHany.

+ [1BoKONipHuIA CBITNORIOA ANS iHAMKAL TPUBOTA.

+ [lucTaHLjiiHe KepyBaHHA CBITMOAI0A0M.

+ Mam'aTb TpuBOTY.

+ KoHTponb poBoTi curHanbHoro TpakTy [4-cnoBillyBaya Ta Hanpyri XUBMEHH.
+ TaMnepHui (aHTUCaBOTaKHWIA) 3aXUCT, AKWA pearye Ha BRKPUTTSA Koprycy.

onuc

CriosilLyBay BUKTIVIKAE TPUBOTY Y BUMIAAKY:

* BUABTIEHHS PyXY Y 30Hi, ika OXOPOHAETLCS;

* BUABTIEHHS CTIOYaTKY CUTHAMy HU3LKOT YacToTi (3BYK YAapy), @ MOTiM — curHany
BMCOKOT 4acTOTH (3BYK GUTTA CKNa) MPOTATOM He Binblue 4 XBUNKH.

®yHKUIT KOHTpONHO

Y BUMa Ky MOHVDKEHHS Hanpyrn Hikye Hixk 9 B (£5%), ke NPOJOBXKYETHCA JOBLLE 2 CEKyHA,
ab0 BUABMEHHS HECMPaBHOCTI CUrHAMbHOTO TPaKTY, CMOBILLYBayY CUrHani3ye asapito.
ABapito curHaniaye BBIMKHEHHS BIX0aY Tp1BOry |Y-CrioBilLlyBaya Ta cBiyeHHs CBITNoAiony
YePBOHAM KorbopoM. CUrHarlisaLjis aBapii TpuBae MpOTATOM YChOro Yacy i HasBHOCTI.

fuc F

[lucTaHLjiiiHe GrokyBaHHs/po3BrnokyBaHHs CBITMOAIOAY MOXMUBO, AKILO Nepemuyka
BCTaHOBMeHa Ha LLTupky LED y nonoxeHHi OFF. KepyBaHHS 3iACHIOETLCA 3a AOMOMOTOK
knemu LED. Caitriopion BBIMKHEHWH, sikwo knema LED samkHeHa Ha macy 0 B. Caitriogion
BIMKHEHIA, SIKLLIO KNeMa Bify'eiHaHa Bif, Mack. [lo knemv MoxHa nia'egHaTi suxig MK Tuny
OC, sanporpamosanvii sk IHOVKATOP PEXXMY MPOrPAMYBAHHSA, MEPEMUKAY BI
abo IHAVKATOP TECTY 30H.

Nam'ATb TpUBOTU

SAKLWo cBiToAioA € po36roKoBaHNA, CMOBILLYBaY MOXE CUrHani3yBaTyh Mam' STb TPUBOTY.
BBiMKHYTI/BMKHYTI MaM'ATb TPUBOTY 03B0NAE Kema MEM. Mam'aTb TpvBOTM BBIMKHEHa,
AKLLO Ha Knemy nofjaeTbes Maca 0 B. Mam'aTb TpUBOMY BUMKHeHa, AKLLO KNeMa Bify eaHaHa
Bifl MacK. FIKLLO nam'iTb TPUBOT BBIMKHEHa 1 Byna TPUBOra, CBITTIOAI0f NOYHE MePeXTITH
(4YepBOHYM KOMbOPOM — CTIOBILLYBaY PyXy; 3eMeEHMM KOrbOPOM — CrIOBILLyBaY po3GUTTS
ckra). CurHamisyBaHHs nam'sTi TpuBorv Gyfie MPOROBXKYBATUCH 0 ii MOBTOPHOMO
BBIMKHEHH! (3aMukaHHA knemin MEM Ha Macy). BUMKHEHHs nam'aTi TpUBOTY He 3aBepluae

curHanisaLjii nam'ati Tpusoru. [lo knemu MEM moxHa nig'egHaty suxig MK tuny OC
3anporpamosanyil ik IHAVKATOP PEXMY OXOPOHMW.

NNATA ENEKTPOHIKK

® MikpodhoH.
@ Knemu:

TMP TtamnepHuii Buxig (NC);

NCG Bwxig TpuBorv crioilyBaya po3ouTtTs ckna (pene NC);

NCP Buxig Tpusory |4-cnosilysaya (pene NC);

MEM BBiMKHEHHS/BUMKHEHHS MaM'ATi TpUBor,
LED kepyBaHHs CBITMOA0OAOM;
COM waca 0B;
12V BXif XUBNEHHS.
® pBOKONBOPOBUIA CBITNOAIOA ANS iHAMKALT:
~ TPMBOTH, ika € BYUKMMKaHa |4-CrIoBiLLyBayeM — CBITUTLCS YEPBOHUM KOMOPOM
TPOTSTOM 2 CEKYHE;
nam'sTi TOUBOTY, Sika € BUKNIKaHa |4-CrIOBiLLlyBaYeM — MEPEXTUTL YePBOHUM
KOMbOPOM;
TPUBOTY, 5ika € BUKTIAKAHA CMIOBILLYyBaYEM PO3GHUTTS CKNa — CBITUTLCA 3eMeHUM
KOMbOPOM MPOTSTOM 2 CEKYH;
nam'sTi TOUBOTW, Sika € BUKIKAHa CrIOBiLLyBaYeM PO3GUTTS Ckia — MepexTUTL
3€MEHIM KOTIbOPOM;
BUSIBMEHHA CUTHaMy HI3bKOT YacTOTU — CBITUTLCS 3erIeHUM KOMbOPOM MpoTSroM
0,5 cekyHau;
TECTOBOTO PEXVMY CrIOBIlLyBaya Po3GUTTS CKMa — KOPOTKMiA CIONOX 3ereHoro
KOMbOPY KOXHi 3 CEKyHIM;
~ aapil - CBITUTLCS YEPBOHIM KOMIEOPOM;
~3anycKy - 110 Yepsi MEPEXTUTS YEPBOHUNE | SENIEHIM KOnbopan.
@ nogiitHui nipoenemeHT. P He JjoTOpKaTHCA A0 Nif Y,
140G He 3aBpYAHUTH itoro.
® LUTMPKM NSt HAMaLLTYBAHHS CTIOBiLLyBaya:

PET BBiMKHEHHSA/BUMKHEHHS oLl irHopyBaHHsa TBapuH. OnLjiA BBIMKHeHa,
AKLLO MepemMmyKa BCTaHoBMeHa y nonoxeHHi ON (man. 2).

TST BBIMKHEHHSA/BUMKHEHHS TECTOBOTO PEXMMY CrOBiLLyBaya po3ouTT
ckra. Y TeCTOBOMY peXxiMi CMoBilLlyBaY BUKNMKAE TPUBOry nicns
peecTpaLlii CUTHany BIUCOKOT YacTOTH (3BYKy GUTTS ckra).

TeCTOBMI PeXM BBIMKHEHMIA, KLLO NEpeMUYKa € BCTaHOBMeHa
B nonoxeHHi ON (Man. 2).

LED BBIMKHEHHS/BUMKHEHHS iHAMKaLii 3a [omomoroto caitnogioay. BoHa
BBIMKHEHa, AKLLO MepemMuyka BcTaHoBreHa y nonoxeHHi ON (man. 2) —
[VCTaHLjiiiHe KepyBaHHS CBITTIOAIOAOM € TOf HEMOXNUBE.

® TaMMepHIit KOHTAKT.

@ oTBIp Mig, Wypyn ANS KpiMIeHHs.

TIOTEHLIOMETP AN PerynioBaHHS YyTnBOCTi [4-crioBilyBaya.

® noTeHLiomMeTp ANA PerynioBaHHa YyTNMBOCTi CNOBiLLyBaya po3BuTTA ckna.

El detector NAVY permite detectar el movimiento en el rea protegida y la rotura de cristal
PROPIEDADES

Sensor de movimiento IRP y sensor de rotura de cristal en una sola caja.
Dos independientes salidas de alarma.

Sensibilidad ajustable de deteccion en ambos sensores

Pirosensor doble.

Algoritmo numérico de deteccion de movimiento.

Inmunidad a los animales domésticos de 15 kilogramos de peso.
Compensacion digital de temperatura.

Andlisis avanzado dual de ruta de sefial.

Diodo LED de dos colores para indicar la alarma.
Activacion/desactivacion remota del diodo LED.

Memoria de alarma.

Supervision de ruta de sefial del sensor IRP'y de tenién de alimentacion.
Proteccion antisabotaje contra la apertura de la caja.

DESCRIPCION

La alarma se activara cuando:

+ se detecte un movimiento en el area protegida;

+ se registre sucesivamente en un periodo de tiempo mas corto que 4 segundos un
sonido de baja frecuencia (impacto) y de alta frecuencia (rotura de cristal).

Funciones de supervision

Cuando la tension descienda por debajo de 9 V (5%) por el periodo de tiempo més
largo que 2 segundos o cuando se deteriore la ruta de sefial del sensor IRP, el detector
indicara una averia. La averia sera sefialada con la activacion de la salida de alarma
del sensor de movimiento IRP y con el encendido del diodo LED rojo. La sefializacion
de averia continuara mientras dicha averia persista.

Activacion/desactivacion remota del diodo LED

Laactivacién/desactivacion remota del diodo LED es posible, cuando el jumperen los pinsLED
esta colacado enla posicion OFF. El contacto LED posibilita la activacion/desactivacion remota
del diodo LED. El diodo LED esta activado, cuando el contacto esta conectado con masa.
Eldiodo LED esta desactivado, cuando el contacto esté desconectado de la masa. Es posible
conectar con el conector la salida de la central de alarma tipo OC programada como, p.j.,
INDICADOR DE MODO DE SERVICIO, CONMUTADOR BIESTABLE o INDICADOR DE
TEST DE ZONAS.

Memoria de alarma

Sieldiodo LED esta activado, el detector puede indicar la memoria de alarma. El contacto MEM
permite activar/desactivar lamemoria de alarma. La memoria de alarma esté activada, cuandoel
contacto esta conectado con masa. Lamemoria de alarma esta desactivada, cuando el contacto
estd desconectado de la masa. Silamemoria de alarma esté activada y ocurre la alarma, el diodo
LED empezara a parpadear (en rojo - sensor de movimiento; en verde — sensor de rotura de
cristal). La sefializacion de alarma persistira hasta que se active de nuevo lamemoria de alama (el

contacto MEM esta conectado con masa). La desactivacion de la memoria de alarma no finalizara
la sefializacion de lamemoria de alarma. Es posible conectar con el contacto MEM la salida de la
central de alarma tipo OC programada como, p.ej., INDICADOR DE ARMADO.

PLACA ELECTRONICA

® micréfono.
@ contactos:

TMP salida de sabotaje (NC);

NCG salida de alarma del sensor de rotura de cristal (relé NC);

NCP salida de alarma del sensor de moviemiento [RP (relé NC);

MEM activacién/desactivacion de la memoria de alarma;

LED activacion/desactivacion del diodo LED;

COM masa;

12V entrada de alimentacion.
@ diodo LED de dos colores para indicar:
la alarma activada por el sensor de movimiento IRP - el diodo brilla con la luz
roja durante 2 segundos;
- la memoria de alarma activada por el sensor de movimiento IRP - el diodo

parpadea en rojo;
- la alarma activada por el sensor de rotura de cristal - el diodo brilla con la luz
verde durante 2 segundos;

- la memoria de alarma activada por el sensor de rotura de cristal - el diodo
parpadea en verde;
el registro de un sonido de baja frecuencia - el diodo brilla con la luz verde
durante 0,5 segundo;
el modo test del sensor de rotura de cristal - el diodo emite un destello verde
corto cada 3 segundos;
- la averia - el diodo brilla con la luz roja;
arranque - el diodo parpadea alternativamente en verde y rojo.
@ pirosensor doble. No se debe tocar el dicho pirosensor para no ensuciarlo.
® pins para configurar el detector:

PET la activacion/desactivacion de la opcion de inmunidad a los animales. La

opcion esta activada, cuando el jumper esté fijlado en la posicién ON (fig. 2).

la activacion/desactivacion del modo test del sensor de rotura de cristal
En modo test, el sensor indicara una alarma después de registrar un
sonido de alta frecuencia (el sonido de cristal al romperse). El modo test
esté activado, cuando el pin esta fijado en la posicion ON (fig. 2).

LED Ia activacién/desactivacion del diodo LED. El diodo LED esta activado,
cuando el pin esté fijado en la posicion ON (fig. 2) - entonces la
activacion/desactivacion remota del diodo no es posible.

® proteccion antisabotaje.

@ orificio para el tomillo de fijacion.

potenciémetro para ajustar la sensibilidad del sensor IRP.

® potenciémetro para ajustar la sensibilidad del sensor de rotura de cristal.

TS

b=t

A NAVY érzékel6 a védett teriileten bekévetkez6 mozgas és tvegtorés érzékelését
teszi lehetéve.

TULAJDONSAGOK

PIR mozgas- és Uvegttrés-érzékeld egy hazban.

Keét figgetlen riasztaskimenet.

Mindkeét érzékel6 érzékenysége folyamatosan allithatd.
Dualelemes pyroérzékelo.

Digitalis mozgasérzékelési eljaras.

Kisallatvédelmi funkcio max. 15 kg-ig.

Digitalis hémérsékletkompenzécic.

Fejlett kétutas hangelemzés.

Ketszini riasztasiallapot-jelz6 LED

LED miikodésének tavoli er lyezésettilta
Riasztasmemoria.

PIR érzékeld jelzési Utvonal és tapfeszu\tseg feltigyelete.
Fedéleltavolitas elleni szabotazsvéd:

LEIRAS

Riasztas indul amennyiben a:

+ PIR érzékeld mozgast érzékel;

+ Uvegtorés-érzékel6 egy alacsonyfrekvenciaju hangot (Utés) 4 mp-en belil kévets
magasfrekvenciju (Uvegtérés) hangot érzékel.

Felligyeleti tulajdonsagok

Amennyiben a tapfeszultség tobb, mint2 mp-re 9V (+5%) ala csokkenése vagy jelzési
Utvonal hibéaja esetén az érzékeld hibat fog jelezni. A hibat a PIR mozgasérzékelé
riasztaskimenetének aktivalasa és a piros szin( LED folyamatos vilagitasa jelzi
A hibajelzés a hiba fennallasanak ideje alatt folyamatosan jelzésre kerl

LED miik6désének tavoli engedélyezéseltiitasa

ALED miikadése tavolrol engedélyezheté/letilthaté a LED érintkezdkre nyitott (KI) &l
lapotban felhelyezett rovidzar esetén. A LED csatlakozo szolgal a LED mikédésének
tavoli engedé\yezésére/!eti\tésa’ra. A LED mikodése a csatlakozonak a ko6zos fold
felg torténd rovidre zarasa esetén engedélyezett, és annak a kozos foldrél tortend
levalasztasa esetén tiltott. A LED csatlakozo a vezérigpanel, pl. SZERVIZMOD
ALLAPOT, Bl KAPCSOLO vagy ZONATESZT ALLAPOT funkciéval rendelkezs, OC
tipust kimenetére csatlakoztathato.

Riasztasmemoria

Ha a LED mUkodése engedélyezve van, akkor az érzékeld a riasztasmemoriatis jelezheti.
Ariasztasmemoria engedélyezésétttiltasat a MEM csatlakozé teszi lehet6vé. A riasztas-
memoéria engedélyezett, ha a csatlakozé kozos féld felé révidre van zarva és letiltott, ha az
le van valasztva arrol. Egy riasztas bekovetkezte esetén, ha a riasztdsmemoria mikodése
engedélyezett, akkor a LED elkezd villogni (piros — mozgasérzékls, zéld — Uvegtorés-

érzékeld). Aria Oria jelzése ar ismételter éséig (MEM
csatlakozo kozos fold felé torténd rovidrezarasa) folytatodik. A riasztasmemoria letiltasa
nem szinteti meg a a riasztasmemoéria jelzését. A MEM csatlakozo a vezéridpanel, pl
ELESITETT ALLAPOT funkciéval rendelkezé, OC tipust kimenetére csatlakoztathato.

ELEKTRONIKAI KARTYA

@® mikrofon.
@ csatlakozok:

TMP szabotazs kimenet (NC);

NCG (vegtorés-érzékeld ri 1ete (NC relé);

NCP PIR mozgésérzékeld riasztaskimenete (NC relé);

MEM riasztasmemoria vezérlés;

LED tavoli LED vezérlés;

COM koz6s fold;

12V tapfesziltség bemenet;

® kétszinl jelz6 LED:

- PIR mozgasérzékeld altal inditott riasztas — LED 2 mp-es piros vildgitas,

- PIR mozgasérzékeld altal inditott riasztasmemoria — pirosan villogé LED;

- (vegtorés-érzékeld altal inditott riasztas — 2 mp-ig z6lden vilagito LED;
(vegtorés-érzékel altal inditott riasztdsmemoria - zolden villogé LED;
alacsonyfrekvenciaju hang érzékelése - 0,5 mp-ig zélden vilagitd LED‘
vegtorés-érzékeld tesztmodja — 3 mp-ként réviden zolden felvillané LED;
hiba - pirosan vilagitd LED;

- bemelegedés - piros és z6ld fénnyel felvaltva villogé LED.

@ dualelemes pyroérzekeld. Ne érintse meg pyroelektromos érzékeldt, mert
beszennyezheti azt
® érzékelé mikodeését beallitd érintkezok:

PET kisallatvédelmi opcio engedélyezéseftiltasa. Az opcio a rovidzar ON
allasban torténd felhelyezése esetén engedélyezett (2. Abra).

TST Uvegtorés-érzékeld tesztmodjanak engedélyezéseftiitasa. Tesztmodban
az érzékel6 a magasfrekvenciaju hang (Uvegtorés hang) érzékelését
jelzi. Az tesztmad a rovidzar ON allasban torténd felhelyezése esetén
engedélyezett (2. Abra).

LED jelzé LED mUkodésének engedélyezéseftiitasa. A LED mikodése
a rovidzar ON allashan torténd felhelyezése esetén engedélyezett
(2. Abra) - ilyenkor a LED mUkodésének tavoli engedélyezésettiltasa
nem hasznélhato.

® szabotazskapcsolo.

@ rogzitécsavar nyilasa.

PIR érzékel6 érzékenységbeallitd potenciométer.

® (Uvegtorés-érzékeld érzékenységbeallito potenciométer.




MONTAZ

1 TlepeMbluka Ha LUTbIpbkax PET B monoxeHuv BbI30BET BKITIOYEHIE
DANE TECHNICZNE INSTALLATION SPECIFICATIONS MONTAGE TECHNISCHE DATEN MOHTAX PET OFF;
i i ;5 g ; A i " i TPEBOXHOTO BbIXOIA Y CBEUEHMe 3eMeHOro CBETOAMOLa;
fAE Wszystkle potaczenia elektryczrie nalezy yKonywee T P fAE | Disconnect power before making any electrical connections. fj} Alle elektrischen isee Sincibe f:} Bee no ENEAYEL L) ® — WCronb30BaHue YCTPpoVcTBa, hopMUPYIOLLEro 3ByK pa3buToro cTekna
przy wytaczonym zasilaniu. Napigcie zasilania 12V DC £15% Supply voltage 12V DC +15% Stromversorgung auszufiihren. Spannungsversorgung 12V DC £15% PV OTKIMIOYEHHOM 3MEKTPOMUTaHUU. (TESTER INDIGO), B 30H [aTIbHOCTH AEUCTBU U3BELATENS pasGuTy
Chronione powierzchnie szklane musza znajdowac sie w zasiegu detekcji czujnika Pobér pradu w stanie gotowosci 75 mA The protected glass surfaces must be within the glass-break sensor range. Please Standby current consumption 7.5mA Die geschutzten Glasoberflachen missen sich in dem Erfassungsbereich des Ruhestromaufnahme 75mA OxpaHseMble CTeKNAHHbIE MOBEPXHOCTY 0MKHbI HaXOLUTLCA B Npefenax AansHoCTh CTeKNa BKIIOUMT TPEBOXHEIV BEIXOF, 3TOT0 U3BELATENS Y CBETORUOAHYIO
zbicia szyby. Nalezy pamietac, ze zastony, kotary, miekkie obicia mebli, ptytki akustyczne 7 note that shades, curtains, furniture upholstery, acoustic tiles, etc. absorb the sound B : Glasbruchsensors befinden. Man solite beachten, dass Vorhange, Portieren, weiche [eAcTBUA U3BeLyatens pasouTia ctekna. CriefyeT MOMHUTb, YTO 3aHaBECKM, LUTOPHI, VHAVKaLWio 3eneHoro LgeTa.
itp. pochtaniaja dzwiek i pogarszaja zasieg detekcji czujki. Maksymalny pobor pradu 10mA and dversely affect the detector operating range Maximum current consumption 10mA Mobelbeziige, schalldammende Bauplatten etc. den Erfassungsbereich des Melders Max. Stromaufnahme 10mA 0GWEKa MATKOi MEGENY, 3By KOM3OMMpYIoLE IATH W T. . MOMOLLAIOT 38YK U YMEHbLIAIOT TEXHUYECKME BAHHBIE
; 01z obudowe (rys. 4). opuszczalne obciazenie stykow przekaznika 40mA/ 16V DC . Remove the front cover (Fig. 4). elay contacts rating (resistive loal m ulassige Belastung der Relais-Kon iderstan m -
1. Otworz obud 4 D Ine obi stykow przekaznik 1. R the front Fig. 4 Relay contacts rating (resistive load 40mA/ 16V DC verringern kannen. ) Zulassige Belastung der Relais-Kontakte (Widerstand 40mA/16V DC RaMEHOCTL ABVCTBUA USBELLATENA
2. Wyjmij plytke z elektronika. (rezystancyjne) 2. Remove the electronics board. Detectable speed 03.3mis ; gle::“S?kdrsﬁMeEe’S offn;n (AbD. 4). Etfassbare Bewegungsgeschwindigkeit 03.3mis ; gmpovrre kopnye (puc. 4). HanprxeHye nuTaHws 12BDC £15%
i : ; &t i : lektronikplatine herausnehmen. |eMOHTUPYIATE NevaTHyo nnary.
3. Wykonaj otwory pod wkrety i kabel w podstawie obudowy. Wykrywalna predko$¢ ruchu 0,3..3m/s 3. Make the openings for screws and cable in the enclosure base. B Soraing pered o 5, o fF; i s et i s KSR B Tisrmaniddas Bk e o 5 A Py y ¥ e MloTpeBiieHite Toka B peXHie FOTOBHOCTH 75 A
4. Przeprowads kabel przez wykonany otwor Cras S ralzas] aam o 4. Pass the cable through the prepared opening. . a\?sr;(mg;% nungen firr die Schrauben und das Kabel in der Hinterwand des Gehauses . MogroToBbTe 0TBEPCTHS MOJ LLYPYNbl 1 KaBerb B OCHOBAHUY Kopriyca. b o o
5. Przymocuj podstawe obudowy bezposrednio do $ciany albo do przykreconego do 5. Secure the enclosure base directly to the wall or to the bracket screwed down Warm-up period 30s ) _ N Anlaufzeit 30s 4. Tposepue kaberb Yepe MOATOTOBNEHHOE OTBEPCTUE. CLELENE RSNl Eal S e L
sciany lub sufitu uchwytu (rys. 51 6). Czujki nie mozna montowac na uchwycie, jezeli Czas rozruchu 30s to the wall/ceiling (Fig. 5 and 6). The detector must not be mounted on the bracket, Detection range of glass-break sensor uptom 4 D.as Kabel durch die Offnung durchfuhren i ) Erfassungsbereich des Glasbruchsensors bs6m 5. TIpUKpenuTe 0cHOBaHME KOPMYCa HEMOCPEACTBEHHO K CTEHE WM K KPOHLLTEHY, Jlonyckaemas Harpy3ka Ha KOHTaKTsl pere (peaucTusHas) 40MA/16 BDC
ma by¢ wiaczona opcja odpornosci na zwierzeta. Zasieg detekeji czujnika zbicia szyby doBm if the pet immunity option is to be enabled. 5. Die Hinterwand des Gehauses an die Wand oder an die mitgelieferte Halterung yCTaHOBNEHHOMY Ha CTeHe Wi noTonke (puc. 5 v 6). M3Belyatens Henb3s
6. Zamocuj plytke elektroniki. Przed dokreceniem, umies¢ plytke we wiasciwym = i 6. Fastenthe electronics board. Before tightening the screw, place the board in proper Recommended installation height 24m befestigen (Abb. 5 und 6). Der Melder darf nicht an der Halterung montiert werden, Empfohlene Montagehthe 24m YCTaHABNVBATb Ha KPOHLLITe iHe, ecniv 0MKHa ObiTb BKITiodeHa OnLA UrHopnposaris OBHapyxwBaemast CKOPOCTb ABIKeHNA 03..3mlc
pofozeniu (rys. 3). Zalecana wysoko$¢ montazu 24m position (Fig. 3) i wenn die Option der Haustiererkennung eingeschaltet sein soll. KMBOTHBIX. [InUTenbHOCTS CHHana Tpesorm 2¢
7. Podfacz przewody do odpowiednich zaciskow. Klasa $rodowiskowa wg EN50130-5 I 7. Connect the wires to the corresponding terminals. Envwor.mmental dEESEBRILIBEEES - I 6 aiztr%r)ukp\aﬁne montieren. Vor dem Zuschrauben, installieren Sie die Platine korrekt Umv'veltklasse gem. EN?M 30-5 - I 6. LyucTarli_I%t,svllnTec P:::;:Tyéoegnﬂy‘ag:g:a Kxeéa;o;ﬁ::%ao:iTg)ﬂe“aTHY’O nnary e ¢
8. Przy pomocy potencjometrow i zworek okre$l parametry pracy czujki. 5 8. Using potentiometers and jumpers, set the detector working parameters. O e =45 © I SRR AL =il 5T VEYIO, ¥ P PIE.
o ‘ZarkiishidoHE ik Zakres temperatur pracy -10..455°C o ‘RebisEe HETver Wama D Be3% 7. Leitungen an entsprechende Klemmen anschlieBen. Max! Feuchtokei B 7. ToKTioMTE MPOBOAA K COOTBETCTBYIOLIUM KieMMaM [JanbHOCTb AEliCTBUS M3BeLLATENs pasouTIA CTekNa 106 M
. ! R G2, Maksymalna wilgotnos¢ 93+3% § P 8. MitHilfe des Potentiometers und der Steckbriicken die Betriebsparameter des Melders : 8. C nomolLbio NOTEHL{MIOMETPOB 1 MepeMblyek onpeaenute paGoune napameTpbl
URUCHOMIENIE | TEST CZUJKI START-UP AND TEST OF THE DETECTOR Dimensions 63 x 96 x 49 mm bestimmen. Abmessungen 63 x 96 x 49 mm UsBeLjaTens. PeKomer{lyemas BuiCoTa MoHTaXa 24m
Uwaga: W czasie testowania czujki: Wymiary 63x96x 49 mm Note: When testing the detector. Weight 1009 9. Gehause des Melders schiieen. Gevicht 1009 9. 3akpoiiTe KOpyC U3BELLjaTENS. Knacc okpyxatolueii cpesl o craHgapry EN50130-5 I
- dioda LED powinna by¢ wiaczona, - the LED should be enabled, .
- zworka na kolkach TST powinna by¢ zalozona w pozycji ON Masg 00 - the jumper should be placed across TST pins in ON position INBETRIEBNAHME UND TEST DES MELDERS 3ANYCK W TECT UIBEWATENA [AvanasoH paGouux Temnepatyp -10..485°C
(po zakoniczeniu testu nalezy ja zatozy¢ w pozycji OFF). (when the test is completed, place itin OFF position). Achtung: Beim Testen des Melders: ) MpuMeyaHue: Bo Bpems TeCTOBOTO pexmma u3selLarens MaKcuMansHas BNaxHOCTb 9343%
1. Wiacz zasilanie. Dioda LED zacznie migac na przemian na czerwono i zielono, 1. Power-up the detector. The LED will begin alternately blinking red and green, which - solldie LED-Diode eingeschaftet sein, ! — CBETOAVIO/HaR MHAWKaLUA ROMXHa paorarh,
sygnalizuiac rozruch czuiki indicates the detector warm-up. - soll die Steckbricke auf den Pins TST in Position ON gesetzt werden — Mepemblyka Ha LWTbipbkax TST AoMKHa ObITh ycTaHoBMEHa Pa3mephl 63 X 96 X 49 MM
Y9 lja j P : iyl
2. Goy dioda przestanie miga, sprawd, czy: 2. Whenthe LED stops blinking, check that (nach dem Ende des Tests setzen Sie die Steckbriicke in Position OFF). B nonoxexue ON (rocne 3aBepLUeHNs TecTa credyeT 5 i
- ' CZ): . : ie di i i CTaHOBUTL e B nonoxeHue OFF acca r
- poruszanie sie w obszarze detekcji czujnika ruchu PIR (rys. 7 przedstawia - moving within the PIR motion sensor detection area (Fig. 7 shows 1 Sc__ha!ten Sie die Stromversorgung ein. Die LED-Diode blinkt abwechselnd rot und y )
maksymalny obszar detekcji — maksymalna czutos¢ i zworka na kotkach the maximum coverage area — at the maximum sensitivity and the jumper grain (signalisiert den Anlauf). 1. Bqiodute nuATarue. CBETOLVOA HAUUHACT MUraTb KpaCHHIM 1 3eneHsIM UBeTom,
PET w pozycji OFF) uaktywni wyjécie alarmowe tego czujnika i spowoduje placed across PET pins in OFF position) will activate the alarm output 2. Nachdem die LED-Diode erloschen ist, prifen Sie, ob: CUIHANMaMpYR:3aryck HseelljaTens.
zaswiecenie diody na czerwono; of that sensor and make the LED light up red; - die Bewegung im Erfassungsbereichs des PIR-Sensors den Alarmausgang 2. Korga cBeTOAMOA NPEKPaTUT MUraTh, MPOBEPLTE, YTO:
- uzycie urzadzenia generujacego dzwiek ttuczonego szkta (TESTER INDIGO) - using the device which generates glass break sound (INDIGO TESTER) aktiviert und die Diode rot aufleuchtet (Abb. 7 prasentiert maximalen — [BIDKEHVe B 30He, oxpaHsemoit MNK-u3BelLatenem (Ha puc. 7 ykasaHa
w zasiegu detekcji czujnika zbicia szyby uaktywni wyjscie alarmowe tego within the detection range of glass-break sensor will activate the alarm Erfassungsbereich - maximale Empfindlichkeit und die Steckbriicke MaKcuMarbHas oxpaHaeMas 30Ha — MakcuManbHas YyBCTBUTENBHOCTL
czujnika i spowoduje zaswiecenie diody na zielono. output of that sensor and make the LED light up green. auf den Pins PET in Position OFF);
- die Verwendung des Prifgerates (TESTER INDIGO) im Erfassungsbereich
des Glasbruchsensors aktiviert den Alarmausgang des Sensors und die Diode
leuchtet griin auf.

D j Sci jest pod adresem www.satel.eulce The ion of ity may be Ited at www.satel.eulce Die jtat g kann unter Adresse g werden: www.satel.eulce I Ha caiire www.satel.eulce
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BCTAHOBJNEHHA TEXHIYHI gAHI INSTALLATION SPECIFICATIONS TECHNIQUES INSTALLATIE SPECIFICATIES

é Mia 4ac BUKOHAHHA YCiX eNeKTPUYHUX 3' el HaHb XUBMNEHHA C Mettre le systéme hors tension avant d'effectuer tous raccordements é Koppel altijd de voeding los voordat enige elektrische
Mae ByTH BUMKHEHUM. Hanpyra xueneHHs 12BDC £15% électriques. Tension d'alimentation 12V DC +15% aansluitingen worden gemaakt. Voeding voltage 12V DC +15%
CKnsHi MOBEPXHI, ki OXOPOHSIOTECS CMOBILLyBaYeM, MatoTb 3HAXOAUTUCh Y 30HI Ail CnoxXuBaHHs CTPyMY Y CTaHi roTOBHOCTI 75 MA Les surfaces vitrées protégées doivent se situer dans la zone de couverture du capteur Consommation de courant en veille 7,5mA Het te beveiligen glasopperviak moet binnen het bereik van de glasbreuksensor liggen. Stand-by verbruik 75mA
CcroBillysaya po36uTTA ckna. Cnif nam'aTaty, Lo 3asici, LUTOPK, M'Aka 0661Bka Mebnis, M 10 A de bris de vitre. Noter que les stores, les rideaux, les tissus d'ameublement, les tuiles c i — t 10mA Onthoud dat blinderingen, gordijnen meubelstoffen, akoestische tegels etc. het geluid T 10mA
3BYKOI30MIOIOYI INMTIA | T.N. NOMMHAIOTb 3BYK Ta 3MEHLLYKTb Paaiyc Afl CroBillysaya EISEULENIZAS TS S AT L acoustiques absorbent le son et réduisent la zone de détection du détecteur. IIUINEL ) HERU EL e B E i absorberen en het effect op het bereik van de detector beinvioed. ERIREENNDIE T 0
Crip: [lonycTMe HaBaHTaXeHHs Ha KOHTaKTax pene 40 WA/ 16 BDC 1. Ouvrir le boitier (fig. 4). Charge maximale des contacts du relais (résistante) 40mA/ 16V DC 1. Open de behuizing (Fig. 4). Relais belasting 40mA/16V DC
3UCTUBHE, ; 5 % :
1. BiakpuTu Kopnyc (van. 4). (pe ) 2. Sortir la carte électronique. Vitesse détectable du mowement 03..3mls 2. Verwijder de print Detectie snelheid 0,3..3mis L d
2. [leMOHTYBaTY MNaTy enekTpoHiky. BukpuarbHa LWBWAKICTL PyXy 0,3..3 mlc 3. Faire des traversées pour des vis et un cable dans 'embase du boitier. . . . 3. Maak openingen voor de schroeven en kabel in de achterkant van de behuizing. N 7
L . ARia A . Durée de signalisation d'alarme 2s . . Alarm signaleringstijd 2s @

3. TigrotyeaTv oTBOPYU A WYPYNB | kaBento B OCHOBI Koprycy. TpuBanicrb curHany TpUr 2¢ 4. Faire passer le cable a travers le trou préparé . - 4. Voer de kabel in, in de daarvoor gemaakte opening. 8
4. TIpoTATHYTY KaBenb Kpisb MFOTOBNEHMIA OTBIp. — p— 5. Fixer lembase du boitier directement au mur ou au support ixé au mur ou piafond Duree de démarrage 30s 5. Schroef de behuizing vast op de muur of muurfplafondbeuge! (fig. 5 en 6). De Opwarmtijd 30s
5. TpuKpinuTK OCHOBY KOpMyCY 0 CTiHN 60 [,0 KPOHILTEVHY, KW MOXHa A g%g:g&riuﬁsu&n dgr{ immunits aux apimaux dof effe actvée; e pas installer Zone de détection du bris de vitre jusqua 6 m gegieec‘tﬁr en;acgar:g:}doig de beugel gemonteerd worden als de diervriendelike (PET) Detectie bereik van de glasbreuksensor tot6m =

BCTaHOBWUTY Ha CTiHM a6o cTeni (Man. 5 i 6). CrioBilLyBay He MOXHa BCTaHOBAATU Pagiyc il cnosillyBaya po3ouTTa ckna no6m pp = ) P 9 . " . 2

Ha KPOHLLITEIiHi, SKLLIO Mag GYTU BBIMKHEHa OnLlist ITHOPYBaHHS TBAPUH. 5 o 6. Fixer la carte électronique. Avant serrer la vis, placer la carte en position Hauteur de montage recommandée 24m 6. Plaats de printterug. Plaats de printin de juiste positie voordat u deze met de schroef Aanbevolen installatiehoogte 24m
6. MpukpinuTy nnaty enexTpoHikw. [lo Toro Ak 3adikcyBaty Nnary Lypynom, crig 2 ST B L B hld appropriée (fig. 3). Classe environnementale selon EN50130-5 Il vas.tzet (fig. 3) § . Milieu klasse conform de EN50130-5 I E g

BCTAHOBUTY il y KpaliHE HIKKHE NOMOKEHHA (Man. 3). Knac poBouoro cepeaosuiia no cTaHaapry EN50130-5 1 7. Raccorder les fils aux bornes correspondantes. . ) 5 7. Sluit de bekabeling aan op de corresponderende aansluitingen ) ] v =
7. Tlig'epHatv nposoav A0 BIANOBIAHUX KNeM. [ianasoH poGouwx TeMTepaTyp 10..455°C 8. Al'aiqe des potentiometres et des cavaliers, régler les paramétres de fonctionnement Températures de fonctionnement -10..495°C 8. _Gebruwk de potentiometers en jumpers om de juiste detector parameters Werking temperatuur bereik -10..485°C
8. 3a [10MOMOTOI0 NOTEHLOMETPY | LUTMPKIB BU3HAYMTY NapaMeTpn poBoTy dugctactelt, ) Humidité maximale 9343% inteisielen Maximale luchtvochtigheid 93:3%

CroBilLyBaya. MakcumarbHa BororicT 93+3% 9. Fermer le boitier du détecteur. Do 63 %96 x 49 mm 9. Sluit de behuizing van de detector. Afmetingen 63 % 96 x 49 mm /
9. 3aKpuTK Kopmyc CroBiLyyBaya. TaBapwTHi posmipyn 63 X 96 X 49 MM DEMARRAGE ET TEST DU DETECTEUR Poid il OPSTARTEN EN TESTEN VAN DE DETECTOR S T [] v
3ANYCK | TECT CMOBILYBAYA T o Note : Lorsque le détecteur esttesté g g Opmerking: Bij het testen van de detector dient =i J [

i . E - le voyant LED doit étre activé, - de LED ingeschakeld te zijn,
Yeara: T'pi'H‘;ACK;EiC; yaza;:ao?mngrngycﬁ:;bniony Va¢ rpaLyosaTy, - le cavalier sur les broches TST doit étre placé en position ON ~ de jumper over de TST pinnen in de ON positie geplaatst te zijn He
_ Tlepemyidka Ha WTipkax TST Mac ByTu BcraHosnena y noroketToN ] (le test terming, .1e placer en position OFF). ) (Indien het testen klaar is, plaats deze dan weer in de OFF po.sme). @
(nicns 3aBepLIeHHS TeCTy cnig ii BCTaHOBUTIA B MonoXeHHs OFF). 1. Mettre le détecteur Sous tension. Le voyant LED commence a clignoter en alternance 1. Schakel de voeding van de detector in. De LED zal rood en groen gaan knipperen,

1. BUMKHYTMXVENEHHS. CBITMOROf MOUMHAE 110 Yepsi MEPEXTUTb UEpBOHUM | SeneHiM enrouge eten vert indiquant Ig demarrage du détecteur. wat betekent dat d§ detector opwarmt.

KonbOpaM, CUrHanisylouyt 3anyck crosilysava. Lorsque le voyant arréte de clignoter, vérifier que : 2. Als de LED met knipperen stopt kunt u controleren of: Lt % ugn

2. FKuwo CBITNOAiOf NepecTaHe MepexTiTy, epesipuTH, Yu:

- pyx y pagiyci Aii 14-criosilyyBaya (Ha Man. 7 npeacTaBneHui MakcuManbHuit
pagiyc Ail CroBilLyBaya — MakcMarnbHa YyTIUBICTb Ta MepeMitka Ha LUTMpKax
PET y nonoxeHxi OFF) npu3sefe A0 BBIMKHEHHS TPUBOXHOMO BUXOAY Liboro
crosiLLyBaya i /1o 3aropaHHs YePBOHOTO CBITMOA0AY;

— 3acTocyBaHHA Npunagy, AkuiA reHepye 3syk 6uTTa ckna (TESTER INDIGO)
y pagiyci Aii cnosiLLysaya po3ouTTs, Npu3eese A0 BBIMKHEHHA TPUBOKHOTO
BVXOfLY L{bOTO CTIOBiLL{yBaYa i ;0 3aropaHHs 3eMeHoro CBITMOfioAY.

Ha caitTi www.satel.eu/ce

Tk deéplacement dans la zone de détection du capteur de mouvement PIR

(la fig. 7 présente la zone de détection maximale - sensibilité maximale
et les cavaliers sur les broches PET en position OFF) fait activer la sortie
d'alarme du capteur et fait allumer le voyant en rouge ;

- [utilisation d'un appareil générant un bruit de bris de vitre (TESTER INDIGO)
dans la zone de détection du capteur de bris de vitre fait activer la sortie
d'alarme du capteur et fait allumer le voyanten vert

La déclaration de conformité peut étre consultée sur le site : www.satel.eu/ce

- bijbeweging in het detectie gebied, het alarm relais wordt geactiveerd en
de rode LED aangaat (Fig. 7 toont het maximum dekkingsgebied - op de
maximale gevoeligheid en de jumper van de PET pinnen geplaatst in de OFF
positie);

- met gebruik van een glasbreuktester (INDIGO TESTER) binnen het detectie
bereik, de glasbreuksensor de alarmuitgang zal activeren en de groene LED
aangaat.

I De i klaring is op www.satel.eulce \_ L o/ W,
~
es . lcz |
MONTAGGIO SPECIFICHE TECNICHE INSTALACION DATOS TECNICOS MONTAZ SPECIFIKACE
Tutti i collegamenti elettrici devono essere eseguiti con I'alimentazione | Todas las conexiones electronicas deben ser realizadas con la alimen- ‘ Pred pFinojovani it B
/ A \ | scollegata. Tensione di alimentazione 12V DC +15% / \ | tacién desactivada. Tension de alimentacion 12V DC +15% / A \ | Fee pripojoyanimyypnete-napajent Napajeci napéti 12V DC £15%
Le superfici in vetro da proteggere, devono trovarsi nel campo di rilevamento del dispositivo. Assorbimento di corrente, in stato di pronto 75 mA El detector debe ser fijado de tal manera que los cristales protegidos se encuentren dentro Consumo de corriente en modo de espera 7,5mA Detektor namontujte piimo na zed tak, aby sklenéna plocha byla v jeho dosahu Proudova spotfeba v Kiidu 75mA
Tendaggi, mobili tappezzati, pannelli anti-acustici etc. assorbiscono i segnali acustici ed e e te 2 10 mA del rango de deteccion del sensor de rotura de cristal. Debe tomarse en consideracion c — — 10 mA Nezapomerite, Ze Zaluzie, nabytek, zaclony a zvukové izolacni desky mohou sniZovat Yo imaini 10mA
riducono il campo di rilevazione del rilevatore. SSRIDHICHO ol ColieRie, Massine i que las cortinas, |a tapiceria blanda de muebles, placas actsticas, etc. absorben el sonido REERI/ e XInG deGomen i detekéni dosah. 1RHEONE SpRiisoa adiai) i
1. Aprire Ialloggiamento (dis. 4). Capacita di carico massima dei contatti del relé (resistiva) 40mA/ 16V DC e influyen negativamente en el rango operativo del detector. Capacidad admisible de carga de contactos de réle (resistencia) 40 mA/ 16 V DC 1. Oteviete predni kryt (Obr. 4). Zatizitelnost kontaktil relé (odporova zatéz) 40mA/16V DC
i 1. Abrirla caja (fig. 4). imé
2. Rimuovere la scheda elettronica. Velocita di movimento rilevabile 03..3mis Rl Velocidad detectable de movimiento 03..3mis 2. Vyjméte desku elekironiky. Detekovatelna rychlost 03..3mis
3. Praticare sulla base dell'all to, i fori per il | del cavo e per le viti. 7 : I - 2 2. Retirarla placa‘ electronica. ) T Sy S 2 3. Vytvoite v zadnim krytu otvory pro $rouby a pivodni kabel. e — - D
4. Far passare il cavo attraverso i fori praticati. EMiD dlSegtdazione SLarale 2 8 {Hacer los orificios'en fa base'de fa caja par los tomillos el cable: SLCRD o elalZe n. O 491 = 4. Protahnéte kabel vytvofenym otvorem. OB SoUalZeEe PORIECI 2
5. Fissare la base dellalloggiamento alla parete, oppure al supporto di montaggio Tempo di inizializzazione 30s 4; 'Guiar el cable‘por el orificio fedlZado ) Periodo de duracion del arranque 30s 5. Plipevnéte zadni kryt pfimo na zed nebo pomoci drzaku prisroubute ke zdi / na Doba spousteni 30s
Eﬁ’ssc'rﬁneir?a)zmg g]:it;\laa"re Ilrilevainte sulsuppofto se deve essere abiliafa fopzions Campo di rilevazione del sensore rottura di vetro finoa6m 5 ;'J:lrt::cgzs(z 595’3 gijaN(greesct:gns?&t: 1ﬁsltaal;;?r:FdthJc?;)r‘)grrmteela:;r;;wr‘ta:osial ;ao‘;ac?gﬁ Rango de deteccion del sensor de rotura de cristal hasta 6 m m ﬁmg 3&66)\ d%?ntea"éti% z\?iir;iu"srq:_l montovat pomoct drzaku, pokud je‘pouzita Detekéni dosah senzoru tfisténi skla aiém
6. Fissare la scheda eletironica. Prima di fissare la scheda eletironica con Ia vite, Altezza di montaggio consigliata 24m de-nmunklad 3 Jos:animales debe el ackvada, - Altura de instalacion recomendada 24m 6. Vlozte zpétdesku s elekironikou. Pfed dotazenim $roubku, umistéte desku elekironiky Doporutend montazni vyska 24m
posmonar?a neIIaIposwzwgne pit b?ssa possibile (dis. 3). Classe ambientale secondo EN501305 I 6. ;“% I?a%l:crel elgctronlca. Antes de apretar el tomillo, colocar la placa en la posicion Clase ambiental segin EN50130-5 I d{) sgravne Eozwcew(obr; 3? ) Tida prostredi podle EN50130-5 I
7. Collegare i cavi ai relativi morsetti : » - propiada (fig. 3) . : e 7. Pfipojte vodice k pfislusnym svorkam. 3 -
8. Attraverso I'utilizzo dei potenziometri e dei jumper, definire i parametri operativi Temperatura di esercizio -10..455°C 7. Conectar los conductore.s con los contactt?§ aproplad0§ Temperatura operacional -10...455°C 8. Nastavte pracovni rezimy detektoru pomoci propojek a potenciometr Rozsah pracovnich teplot -10...455 °C
del rilevatore Unmidita massima 93:3% 8. Configurar el detector wtiizando el potenciometro y los jumpers. Humedad maxima 9313% 9. Uzaviete kryt detektoru. Maximalni relativni vihkost 93£3%
9. Chiudere I'alloggiamento del rilevatore. D e 63 %96 x 49 mm 9. Cerrar la caja del detector. Dinenaonas 63 %96 x 49 mm SPUSTENI A TESTOVANi DETEKTORU Rozméry kiytu 63 %96 x 49 mm
AVVIAMENTO E TEST RILEVATORE o 00 PUESTA EN MARCHA Y TEST DE DETECTOR o 00 Poznamka Pokud estujete detekior Hmoost 1o
Nota: Durante il test del rilevatore: es0 9 Nota: Cuando se testea el detector. at 9 - signalizace LED musi byt povolena, ALt 9
- il LED deve essere abilitato, - el diodo LED debe ser activado, - propojka musi byt nasazena na piny TST v pozici ON (po ukonéeni
~ il jumper sui pin TST deve essere inserito nella posizione ON (finito ~ el jumper en los pins TST debe ser fijado en la posicion ON (cuando testovani pfepojte propojku do pozice OFF).
il test il jumper deve essere inserito sui pin nella posizione OFF). o SATEL ITALIA stl el test se complete, coléquelo en la posicion OFF). 1. Zapnéte napajeni detektoru. LED bude stfidavé biikat éervené a zelené, tim detektor
1. Dare alimentazione. Il LED comincia a lampeggiare alternativamente rosso e verde Via Ischia Prima, 280, 63066 Grottammare (AP), ITALIA 1. Activar la alimentacion. EI diodo LED empezara a parpadear alternativamente signalizuje reZim spousténi. \ rad
indicando il pre-awiamento del rilevatore. tel. 0735 588713%?_‘;@5?9"“3”3 it en verde y rojo lo que indicara el arranque del detector. 2. Po ukongen biikani LED, zkontrolujte, Ze:
2. Quando il LED finisce di lampeggiare controllare che: wnw.satel-liala. | 2. Cuando el diodo deja de parpadear, es necesario verificar si: — pohybem v prostoru chranéném PIR senzorem (Obr. 7 zobrazuje maximaini
- il movimento all'interno dell'area di copertura del rilevatore PIR - el movimiento en el rango de deteccion del sensor de movimiento IRP (fig. 7 pokryti prostoru, s nastavenou maximalni citlivosti a s propojkou PET \
(nel dis. 7 & mostrata la copertura massima - la sensibilita massima presenta el rango maximo de deteccion - la sensibilidad méaxima y el jumper nasazenou v pozici OFF) dojde k aktivaci poplachového vystupu a rozsviceni
e il jumper sui pin PET nella posizione OFF) attivi l'uscita di allarme colocado en los pins PET en la posicion OFF) activa la salida de alarma del ¢ervené LED kontrolky;
del rilevatore PIR e che il LED si illumini di rosso; dicho sensor y ocasiona que el diodo rojo se encienda; - pouZitim generatoru tfisténi skla (INDIGO TESTER) v detekénim dosahu
- lutilizzo del dispositivo che genera il suono di rottura del vetro - el uso del dispositivo que genera el sonido de cristal al romperse (TESTER senzoru tfiSténi skla dojde k aktivaci poplachového vystupu a rozsvicenim
(TESTER INDIGO) nel campo di rilevamento del rilevatore attivi 'uscita INDIGO) dentro del rango de deteccion del sensor de rotura de cristal activa zelené LED kontrolky.
di allarme di rilevatore rottura vetri e che il LED si illumini di verde. la salida de alarma del dicho sensor y ocasiona que el diodo verde se encienda.
La dichiarazione di ita puo essere sul sito: www.satel.eu/ce Pueden consultar la declaracion de conformidad en www.satel.eu/ce Prohlaseni o shodé je k dispozici na www.satel.eu/ce _
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MONTAZ TECHNICKE INFORMACIE ErKATAZTAZH NPOAIATPA®EL FELSZERELES MUSZAKI ADATOK 2.4 m-
f l Vaetky elektrické snila tielsa yykonvat il t o é ATOOUVBECTE TNV TPOPOBOTia TPIV KAVETE f Barmilyen as elvégzése elott
setky elektricke prepojenia treba vykonavat privypnutom napajani. Napétie napajania 12V DC £15% OToIETBITrOTE NAEKTPIKEG OUVSETEI. Taon 1pogodoaiag 12V DC +15% kapcsolja le a tapfesziiltséget. Tapfesziltség 12V DC £15%
Chranené sklenené plochy sa musia nachadzat v dosahu detekcie detektora rozbitia Odber pridu v pohotovostnom rezime 7,5mA OITTpOCTaTEUOHEVES Y UAIVEG ETTIQAVEIEG TTPETTEI VA EIVall EVIGG TOU EUPOUG TOU alaBnTiipal KaravaAwan peduarog avapovrig 7,5mA Avédett ivegfeliletnek az (vegtorés-érzékeld miikodési tartomanyan beldil kell lennie. Készenléti aramfogyasztas 75mA 0
okna. Treba pamatat, Ze zaclony, Zaluzie, ¢alinenie nbytku a podobne pohicuju zvuk e 5 8pauong KpuoTaAwY. MapakoAw ONUEIOTE OTI OKINOTPa, KOUPTIVEG, TATIETOAPIEG 3 = > Vegye figyelembe, hogy az amyékolok, fliggdnydk, kérpitozott butorok, akusztikai panelek, S B
a zmensujll dosah detekcie detektora Maximainy odber pradu 10mA EMITAWY, AKOUOTIKG TTAGKGKID, KATT. GTToppo(d Tov Y0 Kal HTTopoUV Val EMMPEGoou Méylomn karavéiwon pevarog 10mA sth. elnyelik a hangot és kedvez6tiendl befolyasolhatjak az érzékel§ miikodési tartomanyat. Maximalis aramfogyasztas 10mA
1. Otvorit kryt (obr. 4) Povolené zataZenie kontaktov relé 40mA/ 16V DC apvnrikd 1o e0pog Aeioupyiag Tou avixveurr. BaBLOVOLNCN ETTAQWV PEAE (WHIKG opTio) 40mA/ 16V DC 1. Tavolitsa el az érzékeld fedelét (4. Abra). Reléérintkez6k névieges kapcsolasi teljesitménye
5. Vibral doskus elsklronic 1. AQUIpEDTE T0 PTTPOGTIVG KAAUKG (EIK. 4). 2. Tavolitsa el az elektronikai kartyat (ellenalias) 40mA/16V DC
- Vybrat dosku s elektronikou Detekovana rychlost pohybu 03..3mis ; ; ; Avixveuoiun Taxurnia 03..3mis 3. Keszitse el acsavarok és a kabel atvezetésére szolgal nyilasokat a haz hatoldalan. )
3.V zakladni krytu detektora vytvorit otvory na skrutky a kabel. S o 2. AQUIPEOTE TNV TTAGKETO! IAEKTPOVIKV. i i i 4. Vezesse keresztil a kabelt az elkészitett nyilason. Erzékelési sebesség 03..3mls
0 At s Cas signalizacie alarmu 2s 3. Kavre 1a avoiypara yia Tig Bideg kai 10 KaAWdio 6T Baon Tou TrepIBARUArOG .. Adorniia onparedoTnong ouvayepol 2s 5. Rogzitse a haz hatoldalat kozvetlendl a falra vagy a falra/mennyezetre rogzitett o
4 CEZVYNOTENy OOr DEhNUEKSDE) P ‘ s 5 s tartohoz (5. és 6. Abra). Amennyiben a Kisallatvédelmi opcio engedélyezve van Riasztasjelzési idd 2s
5. Pripevnit zakladfiu krytu priamo na stenu alebo pomocou konzoly aj na strop Cas spustenia 30s t; TEPAOTE.TO KENOBIO PE0T IO T TIROLTOOGHEVD GO, ) ) Xpovog mpoBeppiavong 30s akkor az érzékelé nem szerelhett tartora ' e — -
(obr. 526). Detektor nie je mozné montovat na konzolu, ak mé byt zapnuta moznost Dosar ek e e oo e b ek G 5. AogaNioere 10 kEAugog Tng Baong kareuBeiav aTov Toiyo A ot Bpayiova PidwpEvO Edpog avixveuong 1ou aioBiripa Bpauong KpUoTaMwy upto6m 6. Rogzitse az elektronikai kartyat A csavar meghuzasa el allitsa be az ramkori SR Y &
odolnosti na pohyb zvierat. — - orov Toixo / 0pogn (Eik. 5 kai 6). O aviyveurg Gev TTpEMel val ToTToBereiTal aTo . ) . lap megfelels helyzetét 3. Abra). Uvegtorés-érzékels makodési tartomanya max. 6 m
6. Pripevnit dosku elektroniky. Pfed dotazenim $roubku, umistéte desku elektroniky Odporucana vyska montaze 24m Bpaxiova, v n emiAoyi] ayvonang KATOIKIdIoU {Wou TPOKENTal Vol evepyoTToIngi ZUVIOTWHEVO UYog eyKkaraoTaong 24m 7. Csatlakoztassa a vezetékeket a megfeleld sorkapcsokhoz. o T — - =7
do. spfavnefome (obr. 3) - Trieda prostredia podta EN50130-5 I 6. Zrepenore mv nggmpogmq;upm Mpiv o@i¢ere 1 Bida, ToTTOBETHOTE TNV TTAKETA MlepIBaAOVTIK Karnyopia GURQWVa e EN50130-5 1 8 a ér;f!oar?:r;ee]é&r(e;s a rovidzarak hasznalataval allitsa be az érzékeld janlott felszerelési magassag Am
7. Pripojit vodice na zodpovedajlice svorky. ; 5 STV SWaTRINCOEON(EK2), ) ) ) ) . 9. Holyézse \?issza a2 6r76Kel6 fedelét Kornyezeti osztaly EN50130-5-nek megfelelsen Il
8. Pomocou potenciometrov a jumperov nastavit parametre Cinnosti detektora. FEEITE I3 Al e 7. ZUVBEGTE T KONBA OTDUS AVTIOTOYOLS dKPOBEKTEC EUpoGibEpRoRpockaGRelooPYlY A0..+%57C ook ! A iTA & 2 Mikodési hémérséklettartomany -10...455 °C
9. Zatvorit kryt detektora Maximalna vihkost ovzdusia 93+3% 8 ﬁggg&?g&'}‘g‘;\Lﬁgd;&?fgﬁgx;x&gﬂ‘ ToUg BPaXUKUKAWTAPES, PUBLITETE TiG Méyiom uypacia 93+3% ERZEKELGELINDITASA'ES TESZTELESE :
2 . Megjegyzés: Az érzékeld tesztelése soran: Maximalis paratartalom 93+3%
SPUSTENIE A TEST DETEKTORA Rozmery 63 %96 49 mm 8 EATEREE RN Awoordoeig SR - Engeeyerse alED MOUGGESEL e ONElSh Meretek 63X 96X 49 mm
Pozor: Pogas testovania detektora 1 g - Tegyea érintkezére helyezett rovidzara allasba
- musi byt LED-ka zapnutg, fimomost 1009 EKKINHZH KAl AOKIMH TOY ANIXNEYTH A0S iy (a teszt végrehajtasa utan helyezze azt OFF allasba). Tomeg 100g
- musi byt jumper TST nasadeny na pozicii ON (po ukonceni testu ho Znpeiwon: Kard rov EAeyxo Tou aviyveutr: ) 1. Kapcsolja be az érzékel tapfesziiltségét ALED az érzékeld bemelegedési allapotat
treba nasadit na poziciu OFF). - nAugvia LED Bampémel Vg E‘V;',WE"VOTEO'”“EW]F'ST — jelezve piros és zold fénnyel felvattva elkezd villogni.
1. Zapn(t napéjanie. LED-ka zaéne blikat' striedavo zelenou a Cervenou farbou, ¢im = 0YEQUPA TIETTEL VO TOTIOVETTIOE, OETIV ECEG TOU g¢ 5ed) 2. Amikor a LED abbahagyta a villogast ellenérizze, hos
bude signalizovat spustenie detektora. e BoKIpn Fyet oAorAqpulGel Tarcbemres e 8éan Ok Z"APIR erzékels mikdesitariomnyéban thrén mozgés (a mariméli
2. Ked prestane LED-ka blikat, skontrolovat & 1. Tpogodornote rov aviveurr. To LED Ba apxioel va avaBoopiivel evahag kokkivo érzékelési tertlet a 7. Abran lathato — maximalis érzékenység és a PET
— pohybovanie sa v priestore detekcie PIR detektora pohybu (obr. 7 zobrazuje Kall TTpdoNvo, Trpdya Trou onpiaivel Ori o aviXveur g mpoBeppaiveral. érintkez6kre OFF allashan felhelyezett révidzar esetén) aktivalja-e az érzékels
maximalny priestor detekcie — maximalna citlivost a jumper PET v pozicii 2. Orav 10 LED oraparrioe va avapoaBrivel, eEAEYETE orl fiasztaskimenetét, és hogy a LED piros fennyel bekapcsoke.
OFF) aktivuje alarmovy vystup tohto detektora a spdsobi zasvietenie LED-ky - Kivnon eviag g epioxiig kaAuyng Tou aioBnrfpa aviyveuong PIR (EIK. 7 - Az vegtorésérzékel mikodési tartomanyan belll egy vegttrés-hangot
¢ervenou farbou; OeiXvel TN pEyioTn TIEPIOYT KAAUWNG - E T WEYIoTN EuaioBnoia kai To jumper elallito eszkoz (INDIGO TESZTER) hasznalataval eloallitott ivegtores-
- pouZitie zariadenia generujlceho zvuk rozbitého skla (TESTER INDIGO) TomoBernBei oig akideg PET o€ 6Eon OFF) evepyorroiei Trv €080 ouvayeppou hang aktivalja-e az érzékeld etét, és hogy a LED z6ld fénnyel
v dosahu detekcie detektora rozbitia okna aktivuje alarmovy vystup tohto Tou alo8nTrpa kai kavel 1o kékkvo? LED va avapel. bekapcsol-e.
detektora a sposobi zasvietenie LED-ky zelenou farbou. - xpion 1 ouokeurg TTou TTapdyel fixo omaciparog yuahiol (INDIGO TESTER)
EVI0G TOU EUPOUG avixveuang Tou aioénTripa Bpauong KpuoTaAwy Ba
evepyorroifoel Tnv £§000 ouvayeppoU Tou aio8nrfipa kal 6a kdvel To LED va
avayel TTpAoIvo.
Viyhlasenie o zhode si mozno pozriet’ na www.satel.eulce Tia TV 5AwWCN CUPHGPPWENG HTTOPEITE Va mvio www.satel.eulce A megfeleldségi nyilatkozat elérhet a www.satel.eu/ce honlapon




