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ZEWNETRZNA DUALNA CZUJKA RUCHU
0 OUTDOOR DUAL TECHNOLOGY MOTION DETECTOR
3 EXTERNER DUAL-BEWEGUNGSMELDER

(10 KOMEVMHWUPOBAHHb I U3BELLATENb IBUXEHMS
[iNA YCTAHOBKW BHE NOMELLIEHWAK

(73 30BHILLHIA KOMBIHOBAHWIA CMOBILLYBAY PYXY
(3 VENKOVNI DUALNI POHYBOVY DETEKTOR
E3 EXTERNY DUALNY DETEKTOR POHYBU

Czujka OPAL / OPAL Plus umozliwia wykrycie ruchu w chronionym obszarze.
Przeznaczona jest do montazu na zewnarz. Instrukcja dotyczy czujki z wersjg elektro-
niki E (Iub nowsza) oraz wersjg oprogramowania 2.01 (lub nowsza).

WLASCIWOSCI

Pasywny czujnik podczerwieni (PIR) i czujnik mikrofalowy.
Cyfrowy algorytm detekcji ruchu

Cyfrowa kompensacja temperatury.

Odpornos¢ na ruch zwierzat o wadze do 20 kilogramow:
Odpornos¢ na falszywe alarmy wywolane przez poruszajace sig,
ale nie zmieniajace swojego polozenia obiekty (np. galezie).
Kontrola strefy podejscia.
Funkeja antymaski li
Czujmk zmierzchu [OPAL Plus].

przez czujnik mi y.

ia czujnikow.
Korfigurowanie czuloici| przy pomocy pilota OPT-1 [OPAL Plus].
Trzy diody LED do sygnalizacji pracy czujki.

Zdalne V\dqczanlelwquczame diod LED.

Zdalne wi trybu kortig

Nadzor toru sygnalowego czujki i napiecia zasilania.

Ochrona sabot przed otwarciem obudowy i iem od podloza.
Obudowa odporna na warunki atmosferyczne i cechujaca sig duza
wytrzymaloscia mechaniczna.

OPIS
Czujka zglasza alarm, gdy czujnik podczerwieni (PIR) i czujnik mikrofalowy wykryja
ruch w odstepie czasu krotszym niz 4 sekundy.

Antymasking
Wykryc\e przez czujnik mikrofalowy obiektu pomszajqcego sig w odleglosci 10-20
trow od czujki jest interp jako proba ia czuki i powoduje

wiaczenie przekaznika antymaskingu na 2 sekundy. Obiekty przepuszczajace mikrofale,

aleizolujace promieniowanie podczerwone nie s3 wykrywane przez funkcje antymaskingu.

Funkcje nadzoru

W przypadku uszkodzenia toru sygnalowego lub spadku napiecia ponizej 9 V (£5%) na

czas dluzszy niz 2 sekundy, czujka 2glosi awari. Awaria sygnalizowanajest wiaczeniem
I oraz diod LED. lizacja awarii

trwa przez caly czas jej wystepowania.

Zdalne wiaczanielwylaczanie diod LED

Zdalne wiaczaniefwylaczanie diod LED jestmozliwe, gdy diody LED nie zostaly wiaczone

przy pomocy zworki. Zdalne wiaczaniefwylaczanie diod LED umoZliwia zacisk LED. Diody

LED sawigczone, gdy na zacisk podanajest masa. Diody LED sg wylaczone, gdy zacisk

jest odciety od masy. Do zacisku mozna podigczy¢ wyjscie centrali alarmowej typu OC

zaprogramowane np. jako WSKAZNIK TRYBU SERWISOWEGO, PRZELACZNIK

BISTABILNY lub WSKAZNIK TESTU WEJSC.

Zdalne wlaczanielwytaczanie trybu konfi i

Zdalne wt ie/wylaczanie trybu ia umozliwia zacisk SVCE. Tryb

konfigurowania jest wiaczony, gdy na zacisk podana jest masa. Do zacisku mozna

podlaczyé wyjscie centrali alarmowej typu OC zaprogramowane np. jako WSKAZNIK

TRYBUSERWISOWEGO, PRZELACZNIK BISTABILNY Iub WSKAZNIK TESTU WEJSC.

DANE TECHNICZNE: OPAL / OPAL Plus

Napiecie zasilania 12V DC +15%
Pobor pradu w stanie gotowosci One oo
& 3 OPALPlus 15mA
. OPAL 20mA
Maksymalny pobor pradu OPAL Plus 20mA
D beiazenie stykow i
(rezystancyjne) 40mA/16VDC
Dopuszczalne obcigzenie wyjscia DIN
(wyiscie typu OC) 50 mA/12VDC
Czgstotiiwos¢ mikrofali 24 GHz
Wykrywalna predkos¢ ruchu 03.3m/s
Czas sygnalizacji alamu 2s
Czas rozruchu 40s
Zalecana wysokos¢ montazu 24m
Stopien zabezpieczenia Grade 2
Spelniane normy SR, %%53011?045
Stopien ochrony [P P54
Klasa srodowiskowa wg EN50130-5 llla
Zakres temperatur pracy -40...455 °C
Maksymaina wilgotnos¢ 93+3%
Wymiary 65x 138 x 58 mm
L OPAL 1749
Masa czujki (bez uchwytu) OPAL Plus 176

PLYTKA ELEKTRONIKI
@ zaciski:
AM - wyjscie antymaskingu (przekaznik NC).
TMP - wyjscie sabotazowe (NC).
NC - wyjscie alarmowe (przekaznik NC).
COM - masa.
+2V - wejscie zasilania.
LED - wigczanie/wylaczanie diod LED.
SVCE - wigczaniefwyla trybu p
DIN - wyjscie czujnika zmierzchu (wyjscie typu OC).

@ kolki do wiaczenialwylaczenia diod LED Jezell dlody LED majg by¢ wiqczone
zaloz zworke na kolki (zdalne wia ie diod LED bedzie

® czujnik mikrofalowy.

@ zielona dioda sygnalizujaca wykrycie ruchu przez czujnik mikrofalowy - swieci
przez 4 sekundy.

® czerwona dioda sygnalizujaca alarm - swieci przez 2 sekundy.

® 20lta dioda sygnalizujaca wykrycie ruchu przez czujnik PIR - $wieci przez 4 sekundy.

. W trakeie rozruchu czujki wszystkie diody migaja na przemian
przez okolo 40 sekund. Wszystkie diody swieca caly czas podczas
awarii czujki. Diody sa tez wykorzystywane do sygnalizacji w trybie
i ia (patrz: ,Konfig ie czujki”).

@ caujnik zmierzchu [tylko OPAL Plus].

® odbiornik p ie czujki przy pomocy pilota
OPT-1 [tylko OPAL Plus]. Pilot dostepny Jest w ofercie firmy SATEL.

@ przyciski wykorzystywane podczas regulacji czulosci czujnikow.

przycisk MODE sluzacy do konfigurowania czujki (patrz: K onfigurowanie czujki’).

@ caujnik PIR (podwojny p t). Nie dotykaj pyroel tu, aby go nie
zabrudzié.

@® styk sabotazowy reagujacy na otwarcie obudowy.

® otwory na wkrety mocujace.

Po drugiej stronie plytki elekironiki umieszczony jest styk sabotazowy reagujacy na
oderwanie podstawy od podioza.

W przypadku mocowania czujkl nauchwycie kq(nwym lub kulowym,
y jest montaz dod: styku go (styk
dotaczony jest do czujki).

PILOT OPT-1

Pilot zasilany jest baterig litowa CR2032 3V. Zywotnos¢ baterii zalezy wylacznie od
sposobu uzytkowania pilota. Bateria wystarczy na co najmniej 81ys. nacisnig¢ przyciskow.
Nacisnigciu dowolnego przycisku towarzyszy zaswiecenie diody LED w pilocie. Jezeli
bateria jest slaba, dioda zamiast swiecic miga. Konieczna jest wowczas wymiana
baterii. Sposob wymiany baterii przedstawia rysunek 2. Gdy bateria jest slaba, mniejszy
jest zasieg pilota.

ﬂ Zuzytych baterii nie wolno wyrzucac, Iecz nalezy sigich pozbywaé
2zgodnie z ob owi przep y i ochrony
$rodowiska.

DANE TECHNICZNE: OPT-1
Bateria CR2032 3V
Zasigg 15m
Wymiary obudowy 78x%38x 16 mm
Masa 2g
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The OPAL/ OPAL Plus detector allows detection of motion in the protected area. Itis
designed for outdoor use. This manual applies to the detector with electronics version
E (or newer) and firmware version 2.01 (or newer).

FEATURES

Passive infrared (PIR) sensor and microwave sensor.

Digital motion detection algorithm.

Digital temperature compensation.

Petimmunity up to 20 kg.

Immunity to false alarms caused by moving but not changing their position
objects (eg. branches of trees).

Creep zone.

Microwave based anti-mask feature.

Dusk sensor [OPAL Plus].

Capability of separate sensor corfiguringftesting.

Sensttivity configuring by means of OPT-1 keyfob [OPAL Plus].

Three LED indicators.

Remote LED enable/disable.

Remote configuring mode enable/disable.

Supevision of detector signal path and supply voltage.

Tamper protection against cover removal and tearing enclosure from the wall.
Weatherproof enclosure featuring a very high mechanical strength.

DESCRIPTION

The alarm will be triggered when infrared sensor (PIR) and microwave sensor detect
motion within a ime period shorter than 4 seconds.

Anti-mask feature

Detection by the microwave sensor of an object moving at a distance of10-20 centimeters
from the detectoris interpreted as an attempt to mask the detector and results in activation
of anti-masking relay for two seconds. Objects permeable to microwaves, but isolating
the infrared radiation are not detected by the anti-mask feature.

Supervision features

Inthe event of the voltage drop below 9V (+ 5%) for more than 2 seconds or the signal
pathfailure, the detector will signal a trouble. The trouble is indicated by the activation of
alam relay and the steady light of all LED indicators. The trouble signaling will continue
as long as the trouble persists.

Remote LED enableldisable

The LED can be enabled/disabled remotely when the LED is not enabled by means of
the jumper. The LED terminal is provided to allow remote LED enable/disable. The LED
is enabled, when the terminal is connected to the common ground, and disabled, when
the terminal is disconnected from the common ground. You can connect to the LED
terminal an OC type control panel output programmed e.g. as the SERVICE MODE
STATUS, Bl SMITCH or ZONE TEST STATUS

Remote configuring mode enableldisable

The SVCE terminal is provided to allow remote configuring mode enable/disable.
The configuringmode is enabled, when the terminal is connected to the common ground.

You can connect to the SVCE terminal an OC type control panel output programmed e.g.
as the SERVICE MODE STATUS, BI SWITCH or ZONE TEST STATUS.

SPECIFICATIONS: OPAL / OPAL Plus

Supply voltage 12VDC £15%
' OPAL 12mA

Standby current consumption OPAL Plus 15mA
Maximum current consumption WL At
OPAL Plus 20mA

Relay contacts rating (resistive load) 40mA/16VDC
DIN outpt rating (OC type output) 50mA/12VDC
Microwave frequency 24 GHz
Detectable speed 0.3..3m/s
Alam signaling period 2s
Warm-up period 40s
Recommended installation height 24m
Security grade Grade 2
Standards complied with ERGL (LT %\,‘\?5%1133%45
IP code IP54
Environmental class according to EN50130-5 llla
Operating temperature range -40..485 °C
Maximum humidity 93+3%
Dimensions 65x 138 x 58 mm
Detector weight OPAL 1749
(without a bracket) OPAL Plus 176 g

ELECTRONICS BOARD
@ terminals:
AM - anti-masking output (NC relay).
TMP - tamper output (NC).
NC - alarm output (NC relay).
COM - common ground.
+2V - power input.
LED - remote LED control.
SVCE - remote control of configuring mode.
DIN - dusk sensor output (OC type output).
@ pinsto enable/disable the LED indicators. [fthe LED indicators are to be enabled,
place the jumper on pins (the remote LEDs enable/disable is not available then).
® microwave sensor.
@ greenLED indicating motion detection by microwave sensor — ON for 4 seconds.
® red LED indicating alam - ON for 2 seconds.
® yellow LED indicating motion detection by PIR sensor - ON for 4 seconds.
During the detector warm-up all LEDs blink alternately for about 40 se-
conds. All LEDs are ON during detector trouble. LEDs are also used
for signaling in configuring mode (see: “Detector configuring”).

@ dusk sensor [OPAL Plus only].

infrared receiver allowing to configure the detector by means of OPT-1 keyfob
[OPAL Plus only]. The keyfob is offered by SATEL.

@® buttons used during sensors sensitivity setting.

@® MODE button used for the detector configuring (see: “Detector corfiguring’).

@ dual element pyrosensor. Do not touch the pyroelectric sensor, so as not to

soil it.
@ tamper contact activated by cover removal.
@® fixing screw holes.

On the other side of the electronic board is a tamper contact activated by removing
the detector from the wall.

When mounting the detector on the angle or ball bracket,
itis necessary to install additional tamper contact
(itisincludedin the detector delivery set).

OPT-1 KEYFOB

The keyfob is CR2032 3V lithium battery powered. Battery life depends entirely on
the way the keyfob is used. The battery lasts for at least 8 thousand button pressings.
The keyfob LED is ON if any button is pressed. If the battery is low, the LED blinks
instead of being ON. You should replace the battery then. The way of battery replacing
is shownin Figure 2. If the battery is low; the keyfob range decreases.

ﬂ The used batteries must not be discarded, but should be disposed
of in accordance with the existing rules for environment protection.

SPECIFICATIONS: OPT-1

Battery CR2032 3V
Range 15m
Enclosure dimensions 78x 38 x 16 mm
Weight 249

Crioiuysa OPAL / OPAL Plus fo3sonsie BABNATU PyX y 30Hi, A OXOPOHSETbCS.
Bitt npysHauenyit ins BCTaHOBNEHHA 30BHi. L IHGTPYKUA BIAHOGATBOR 40 oMOBI-
LuyBaviB 3 Bepcieto ApykoBaroi nnarv E (abo Hosiluolo) i 3 Bepcieto Mikporporpamy
2.01 (abo HoBilwiot0).

BNACTUBOCTI
Macusri |Y-cercop Ta HBY-ceHcop BUSBIIEHHS PyXy.
AnropuTh LcbpOBOFo BUABNEHHS PyXY.
Lincbpoa KomneHcaLlia Temneparypu.
IrHopyBaHHsA TBapvH Baroto o 20 k.
CiltKicTb A0 MOMWUTKOBYX TPUBOT, 5iki BUKNMKaHI pyXom 06'ekTiB,
LU0 He MIHAIOTb CBOTO MOMOXEHHA (HanpuKag, inku).
Kortpons 3o nig criosiuysasem.
QYHKUA BHTIMECKIHTY, AKa I4VACHIOETLOR MikDOXBUT> OB TPaKTOM.
J],awvu( cyTiHok [OPAL Plus].
iCTb OKpEMOro mporpamy | TecTyBaHHA
Hanawysartis wytsocri 3a gonomoroto |4-Gpenka OPT- 1 [OPAL Plus].
Tpu cBITNOAjOAY ANA iHAUKALYi CTaHY CROBilLyBaYa.
[lMCTaHLiHE BKNIOYEHHA/BUKTIONEHHA CBITNOAOAB.
vcTar i BKTIOHEHHAIBNKNIONEHHR PEXVNY HanalLTyBaHHA.
Kontpons pobortit TpakTy Ta Hanpym
TamnepHAVt (aHTUcabOTaKHIV) 3aXUCT, AIKNV pearye Ha BIgKpUTTA Koprycy
Ta 3HATTA 3 MOHTZKHOI MOBEPXHi.
+ Kopnyc criiikuit 40 MOrogHYX yMOB, SikWil BIAPISHAETLCSA BUCOKOK
MEXaHIYHOI MILLHICTHO.

onuc
CrioilLlyBay MoBiOMWTb Mpo TPUBOTY ricnA BusBneHHs |4- Ta HBY-ceHcopamu pyxy
TIPOTATOM Y2COBOTO MPOMIKKY TPUBANICTO MEHLLIE 4 CexyHa.

Aanackinr

0b'eKTY, SiKuiA nIepecyBaTUMETbCS Ha
smcram 1020z DiB Bif} criogiLyy b 32 Croby expary
CroBilLyBaya AiNpUIBeAE A0 POsMMKaHHA KOHTaKTiB pene aHTUMACKIHTY Ha JBi CEKYHAN.
3a Aonouorou) CpyHii aHTvmackikry He GyayTo sapeecTpoBaki cnpoﬁn exparyBaHHa

p , 7K Mp HBY, ane 6nokytot iHchpayeps oHi ipomeH.
Wyrmlﬁ KOHTpOTIO
Y BANaaKy 3HAKEHHS Hanpyri MenLUe Hik 9 B (£5%), sie npogoexyeTben AosLe
2 cekyna, abo TpaKkry,

anapuo ABBPIIO OVIfHaﬂISYE EB}MKHSHHR pene Tpueoru OI'IOB\LU')’Ba‘ia Ta CBiYEHHA
yOIX CBITﬂOﬂIOﬂIB CVI[HEDISQL[IR QBBPII TpWBa€E NPOTATOM YCbOro Yacy il HasBHOCTI.

Aucrariive BnokysarHs/postnokysakHs cairnogioais MOKIMBO, AKLD caiTnogiogn
He Bynut BKnioyeri 3a A KOHTAKTiB Ta riep p 3AIACHIOETECA
32 JLOMOMOTOK KIeMM { LED. CBiTnogiog BBIMKHEHMH, AKujo knema LED samisera Ha
macy 0B. Iaw'ATb TpyB orv BUMKHeHa, AKLLO knema Bia eawara Bia Mack. o knemv crig
iy earamt Buxig Tuny OC MK, sanporpawosanwit, Hanp., akIHAMKATOP CEPBICHOMO
PE)KVIM‘/ BICTABINbHH/ MEPEMVKAY abo [HIVKATOP TECTY 30H.

PEXUMY HanawTyBaHHA

Knema SVCE gossonse AMmHLuMHo BKTTI0YATY | BUKTTIOYATY PEXIM HanaLLTYBaHHS.
Pexvim HanalUTyBaHHs BKTIOeHWH, AKL knewa samiwena Ha Macy 0B. flo knemv cig
iy earatt Buxig Tuny OC MK, sanporpawosanwit, Hanp., skIHAKATOP CEPBICHOMO
PEXVUMY, BICTABINBHIA TEPEMUKAY a6o IHBUKATOP TECTY 30H.

TEXHIYHI JAHI: OPAL / OPAL Plus

Harpyra xuBnexHs 12 B nocriitHoro crpymy +15%
CrioxmBaHHA cTpyMy OPAL 12 vA
¥ CTaHi FoTOBHOCTI OPAL Plus 15wA
MakcumansHe OPAL 20 mA
CTIOKVBaHHA CTPYMY OPAL Plus 20mA
{mm:; e Ry DN 50uA/12BDC
Pobouya yactora HBY-tpakry 24Ty
LLBuaKicTs pyxy, Aika pEECTPYETbCA 03..3mlc
TpueanicTb curHanisaLyi pusorn 20
Yac 3anycky ¢
PeKomeH08aHa BUCOTa BCTaHOBNEHHSA 24m
Knac saxucry Grade 2

BignosigHicTs cTaHaapram ENS0131-1, %’}{l‘r’s{g%%%

Kog, 3axucty o6onoHku [P IP54
Knac HakonuwHsoro cepenosuia Ila
3rigHo 3i crangaprom EN50130-5
[lianaaoH poouvx Temneparyp -40..55°C
MakcumankHa BonoricTs 93+3%
Poamipy 65x 138 x 58 Mm
Bara (63 kpoHLLTeiiHa) O Wk
OPAL Plus 1761

NNATA ENEKTPOHIKK
® Knemn:
AM - Buxig aHTvmackiHry (pene NC).
TMP - tamnepHwi suxig (NC).
NC - Bwxiz tpusor (pene NC).
COM - maca0B.
2V - BXig XuBNeEHHS.
LED - BBIMKHEHHA/BUMKHEHHA CBITNOiOAHOT HAVKaLYi.
SVCE - BKIOUEHHABIKTTIONEHHSA PEXUMY HaNaLLTYBaHHS.
DIN- Bwxiz gatumka cyTiHok (tun OC).

@ KoHTaKTYA 17 BBIMKHEHHS BUMKHEHHS CITNOZoNB. Faulo caiTnopiogu NoBIHHI
Gy TV BBIMKHEH, BCTaHOBMTY MepeMUKy Ha KOHTAKTM (AUCTaHL|
BUMKHEHHS CBITTOi0/B By A€ HeMoKnMBo).
@ HBY- cnomLu,yBau
i caiTnogiop AnAi i pyxy HBY: LLy —CBITUTLCA
npomrom 4 cexyHp,
® uepBor#t GEITNOi0 ANA HAyKaLT TPBOTM ~ CRITUTGR MPOTATON 2 CeXyHa,
® XOBTWA CBITNOAIOA AN iHAVKAL] pyxy 14
TpoTsirom 4 cexyH,

. Tlpw 3anycky npucTpoto Mo Yepai MepexTaTs yci caitnogionn
npotsrom 40 cekyun Yei caitnopiogn ceitaTeCs y BUNaKy asapil
TaKoX BUKOp yioTECS AR iHAMKaUiT
B pe)Kan uana\m’y!auﬂu (amB HanawryBaHHs cnogiluysaya”).

@ [laruw cyTiHoK [Tinbku OPAL Plus].

[Y-npuiimay A03BoNsE HAcTpOITH CrioBilLyBay 3a goromoroto [Y-6penka OPT-1
[rinbkw OPAL Plus]. [4-6penok € B acopTimenTi kommarii SATEL.

@ KHOMKW, AKi BUKOPVCTOBYIOTLCA MIPY HaNaLLTYBaHH Yy TNVBOCTi COBILLYBaYis.

@® kHonka MODE ans HanaluTysaHHs criosiluysaya (cM «HanawTyeaHHs
crioBilLyBayan).
wfp.

LLly I ).P AYETLCA He JOTOpKaTUCA
o nipoeneMenTY, Wwo6 He 3a6pyaHuTH itoro.

(@ TaMnepHAil KOHTaKT, AKAA pearye Ha BiRKpUTTA Koprycy.

@ oTBOPM Mg, LLYPYMA ANA KDINNIEHHS.

TaMnepHWiA KOHTaKT, SV PEarye Ha SHATTA KOPMIYCY 3 MOHTAKHOIO MOBEPXHI, BCTa-
HOBMEHWIA 3i 3B0POTHOI CTOPOHM MNaTH.

Y eunapky : i Ha

i a6o KyToBMil
il KOHTaKT

p
(BiH NOCTABNAETLCA B KOMNMEKTi).

1Y-5PENOK OPT-1
Gpenka g ko) nitiesoi 6arapei CR2032 3V. Tepwin
i Barapel sanexurs nvwe aig cnocoﬁy BUopHCTaHHA 6penka. barapei Buctavac Ha
81vc. KHoriok | 6y fib-AKoi KoMK
cBiYeHHsM caiTnopiogalY-6penka. fkwo Garapes pospAmeHa, CBITMOAIOL HE CRITUTCS,
aMepexTUTb. Y TaKoMy BirazKy HeobxiaHo 3amikuTi Gapapeto. Crioci6 3amiHy Gatapel
rioKasaHwit Ha ManiokKy 2. Konu Gatapes pospamieHa, pagiyc Aji Gperika e MEHLLMA.

Bukopucrani 6arapei He MoxXHa BUKngarH, ix cnig yTuniaysaru 3rigHo
Zil04MM 3aKoHaM N0 3aXMCTY HABKOMMLLHBOTO CepeAoBHLLA,

TEXHIYHI JAHI: OPT-1

barapes CR2032 3V
Pagiyc pii 15m
Poamipu koprycy 78x38x 16 Mm
Bara 2%r

Der Melder OPAL / OPAL Plus ermdglicht die Bewegungserfassung im geschiitzten
Bereich. Er st fiir die AuBenmontage ausgefiihrt Die Anleitung bezieht sich auf den Melder
mit der Elektronikversion G (oder hoher) sowie auf die Firmwareversion 2.01 (oder hoher).

EIGENSCHAFTEN
Passiver Infrarot- und Mikrowellensensor.
Digitaler Algorithmus der Bewegungserfassung.
Digitale Temperaturkompensation.
Haustiererkennung bis 20 kg.
Eliminierung von Falschalarmen, ausgeldst durch sich bewegende Objekte,
die seine Lage nicht andem (z.B. Aste)
+ Unterkriechzone.
+  Funktion der Abdeckiiberwachung (Anti-Masking) durch
den Mikrowellensensor ausgefiihrt
+  Dammerungssensor [OPAL Plus].
. Moguchkelt die Sensoren separat zutesten.
. der Empfindiichkeit mit Hiffe des Handsenders OPT-1
[OPAL Plus].
Drei LEDs zur Signalisierung des Betriebs des Melders.
Ein-/Ausschalten der LEDs per Femzugriff.
Ein-/Ausschalten des Korfigurati !

ahn und der
vor Offnen des Geha
Witterungsbestandiges robustes Gehause.

BESCHREIBUNG
Der Melder wird einen Alarm melden, wenn der PIR-Sensor und MW-Sensor die
Bewegung in einem Zeitabstand kiirzer als 4 Sekunden erkennen.

Abdeckiiberwachung (Anti-Masking)

Die Erkennung durch den Mikrowellensensor eines Objektes, das in der Entfemung
10-20 Zentimeter vom Melder entferntist, wird als Versuch der Abdeckung des Melders
identifiziert und bewirkt die Aktlwerung der Abdeckiiberwachung fiir zwei Sekunden.
G ténde, die die \ hl , aber die isolieren,
werden durch die Funktion derAbdeckubelwachung nicht erkannt.

Funktionen der Kontrolle

Bei einer Beschadigung des Signalkanals oder wenn die Spannung unter 9 V (+5%)
fiir langere Zeit als 2 Sekunden féllt, dann wird der Melder eine Storung melden.
Die Storung wird durch Akfivierung des Alarmrelais und Leuchten aller LEDs. Die
Storungssignalisierung dauert solange, bis die Storung vorliegt.

Ein-/Ausschalten der LEDs per Fernzugriff

Die LEDs kdnnen per Femzugriff ein- und ausgeschaltet werden, wenn sie nicht mit
Hilfe der Steckbriick haltet wurden. Die Ein- und Ausschaltung der LED-Diode
ermaglicht die Klemme LED. Um die LEDs einzuschalten, schlieRen Sie die Masse an
die Klemme an. Um die LEDs auszuschalten, trennen Sie die Klemme LED von der
Masse. An die Klemme kann man auch den OC-Ausgang der Alarmzentrale anschiiefen.
Der Ausgang kann zB. als SERVICEMODUSSTATUS, BISTABILER KONTAKT oder
ANZEIGE FUR LINIENTEST programmiert werden.

Kontrolle der

und AbreiBen von der Wand.

Ein-/Ausschall s Konfigurati dus per Fernzugriff
Zur Ein- und Ausschaltung des Konfi jus per Fernzugriff dient die
SVCE DerKi { Jusist eingeschaltet, wennan die Klemme

die Masse gelegt ist An die Klemme kann man einen OC-Ausgang der

ELEKTRONIKPLATINE
® Klemmen:
AM - Ausgang fiir Abdeckiiberwachung (NC-Relais).
TMP - Sabotageausgang (NC).
NC - Alamausgang (NC-Relais).
COM - Masse.
+12V- Stromversorgungseingang.
LED - EinfAusschalten der LEDs,
SVCE- EinJAusschalten des Konfigurati !
DIN- Ausgang fiir den Dammerungssensor (OC-Ausgang).

@ Pins zum Ein-Ausschalten der LEDs. Sollen die L EDs eingeschaltet werden, legen
Sie die Steckbriicke auf die Pins (das Ein-/Ausschalten der LEDs per Fernzugriff
ist dann mdglich).

@ Mikrowellensensor.

@ griine LED zur lisierung der B
Mikrowellensensor - leuchtet 4 Sekunden lang.

® rote LED zur Alarmsignalisierung - leuchtet 2 Sekunden lang.

® gelbe LED zur derB durch den PIR-Sensor

- leuchtet 4 Sekunden.

Beim Anlauf des Melders blinken alle LEDs abwechselnd ca.
|8 | 40 Sekunden lang. Bei einer Storung des Melders leuchten alle
LEDs permanent. Die LEDs werden auch zur Signalisierung im
Konfigurationsmodus verwendet (siche: ,KONFIGURATION DES
MELDERS”).

kennung durch den

@ Dammerungssensor [nur OPAL Plus].

Infrarotempfanger zur Konfiguration des Melders mit Hilfe des Handsenders OPT-1
[nur OPAL Plus]. Der Handsender im Angebot der Firma SATEL enthalten.

@ Taster zur Einstellung der Empfindiichkeit der Sensoren.

@ Taster MODE zur Konfiguration des Melders (siehe: ,KONFIGURATION DES
MELDERS).

@ PIR-Sensor (doppelter Pyrosensor). Den Pyrosensor nicht beriihren, um ihn
nicht zu verschmutzen.

botagekontakt gegen Offnen des Gehé
® Montagelgcher.

Auf der anderen Seite der El befindet sich der Sabotagekontakt gegen
Abreifien der Gehauseunterlage von 'der Wand.

HANDSENDER OPT-1

Der Hand: wirdvon einer Lithium-Batterie CR2032 3V betrieben. Die Lebensdauer
des Handsenders héngt ausschiieRlich von der Benutzung des Handsenders. Die Batterie
reicht mindestens fiir 8000 Tastendriicke.

Beim Driicken einer beliebigen Taste wird die LED im Handsender aufleuchten. Wenn die
Batterie schwachist, wird die LED blinken anstatt zuleuchten. In solchem Fall muss die

Bei der Montage des Melders an der Winkel- oder Kugelhalterung
muss ein zusatzlicher Sabotagekontakt montiert werden
(im Lieferumfang enthalten).

anschiieBen, welcher als SERVICEMODUSSTATUS, BISTABILER KONTAKT oder
ANZEIGE FUR LINIENTEST programmiert ist.

TECHNISCHE DATEN: OPAL / OPAL Plus

Batterie ausgelauscht werden. In der Abbildung 2 wird der Batterieaustausch dargestellt
Wenn die Batterie schwach ist, dann ist die Reichweite des Handsenders geringer.

Spannungsversorgung 12VDC £15%
OPAL 12mA
Ruhestromaufnahme OPAL Plus 15mA
OPAL 20mA
Max. Stromaufnahme OPAL Plus 20 mA
Zulassige Belastung der Relais-Kontakte
(Widerstand) mAdisving
Zulassige Belastung des Ausgangs DIN
(OC-Ausgang) 50mA/12VDC
Mikrowellenfrequenz 24 GHz
Erfassbare Bewegungsgeschwindigkeit 03.3m/s
Alarmdauer 2s
Anlaufzeit 40s
Empfohlene Montagehdhe 24m
Sicherheitsgrad Grade 2
Einhaltung von Normen EN50131-1, %%%001133004
Schutzgrad IP IP54
Umweltklasse nach EN50130-5 lila
Betriebstemperaturbereich -40..455 °C
Max. Feuchtigkeit 93+3%
Abmessungen 65 138 x 58 mm
. OPAL 1749
Gewicht des Melders (ohne FuB) OPAL Plus 176

ﬂ |"* hte Batterien nicht rfen, sondem h
entsorgen.

TECHNISCHE DATEN: OPT-1

Batterie CR2032 3V
Reichweite 15m
Abmessungen des Gehauses 78x38x 16 mm
Gewicht 2g

Detektuly OPAL / OPAL Plus slouzi k detekci pohybu ve sledovaném prostoru. Jsou
urceny pro venkovni pouzm Tento manual se vztahuje k detektoru s verzi elektroniky
E (nebo novéjsi) a verzi frmware 2.01 (nebo novéjsi)

VLASTNOSTI

Pasivni |nfrace|veny senzor (PIR) a mikrovinny senzor.

Digitalni zpracovani detekce pohybu.

Digitalni teplotni kompenzace.

PET imunita az do 20 kg.

Imunita k falednym poplachtim od hybajicich se predmétl, ale ne na zménu
jejich pozice (napF: vétve stromUi),

Podhled.

Funkce antimaskingu na principu mikrovinné detekce.

Soumrakovy senzor [OPAL Plus].

Moznost nastaveniftestovani obou senzord zviast.

Nastaveni citivosti pomoci ovladace OPT-1 [OPAL Plus].

TH LED kontrolky.

Vzdalené povoleni/zakazani LED.

Vzdalené povoleni/zakazani rezimu konfigurace.

Kontrola signalové cesty a napajeciho napéti detektoru.

Tamper ochrana proti otevfeni krytu a odtrZeni od montazniho povrchu.

y kryt s vysokou pevnosti

POPIS

Poplach se spusti tehdy, pokud dojde k narueni obou senzorti (PIR a MW) béhem
intervalu kratsiho nez je 5 sekund.

Funkce antimasking

Detekci pohybu objektu ve vzdalenosti 10-20cm pred mikrovlnn)"m senzorem, je
interpretovéno jako pokus 0 zamaskovani detektoru a k rozpojeni relé naantimaskingu
na 2 sekundy. Objekly propoustéjici mikrovinné zéreni, ale prop
infracerveného zareni, nebudou funkci antimaskingu detekovany.

Kontrolni mechanizmy

Pokud napéti klesne pod 9V (+5%) na vice jak 2 sekundy nebo je porucha v signa-
lové ceste, detektor bude signalizovat poruchu. Porucha je signalizovana aktivaci
poplachového relé a svicenim véech LED kontrolek. Porucha bude signalizovana do
té doby, nez porucha pomine.

Vzdalené zapnutilvypnuti LED

LED miZe byt zapnutalvypnuta vzdélené, kdyZ je propojka nasazena na piny LED
v pozici OFF. LED svorka umoZfiuje vzdalené zapnutifvypnuti LED. LED je zapnuta,
kdyZ je svorka spojena se spolecnou zemi, a LED je vypnuita, kdyZ je svorka odpojena
od spoleéné zeme. Ke svorce LED Ize pfipojit OC vystup Ustfedny nastaveny jako napf.
STAV SERVISNIHO REZIMU, BI nebo TEST STAVU ZON.

Povolenilzakazani rezimu konfigurace na dalku

Svorka SVCE umozriuje povulenilzakézéni rezimu konfigurace na dalku. Vzdalena
konfigurace je povolena, pokud je svorka pripojena ke spolecné zemi. Ke svorce SVCE
Ize pripojit OC vystup iistredny nastaven jako nap. STAV SERVISNIHO REZIMU, BI
nebo TEST STAVU ZON.

SPECIFIKACE: OPAL | OPAL Plus

Napéjeci napéti 12VDC £15%
S " OPAL 12mA
Proudova spotreba v klidu OPAL Plus 15mA
Proudova spotieba maximalni O Ay
OPAL Plus 20mA

ZatiZitelnost relé (odporova zatéz) 40mA/16VDC
Zatizeni vystupu DIN (vstup typu OC) 50mA/12VDC
Frekvence mikrovin 24 GHz
Detekovatelna rychlost 0,3..3mls
Doba signalizace poplachu 2s
Doba spousténi 40s
Doporucena vyska instalace 24m
Stupe zabezpeceni Stupen 2
Shoda s normami EN50131-1, %%%031%0045
IP kryti P54
Trida prostredi dle EN50130-5 lila
Rozsah pracovnich teplot -40..465 °C
Maximalni relativni vihkost 93+3%
Rozméry 65138 x 58 mm
Hmotnost detektoru (bez drzaku) 8I§:t Plus :;g g

DESKA ELEKTRONIKY
® svorky:
AM - vystup anti-masking (NC relé).
TMP - tamper vystup (NC).
NC - poplachovy vystup (NC rele).
COM - spolecna zem
+12V - napgjeci vstup.
LED - vzdalené ovladani LED.
SVCE - vzdalené ovladani rezimu konfigurace.
DIN- vystup soumrakového senzoru (OC vystup).

@ piny na povoleni/zakazani LED kontrolek. Pokud mé byt signalizace LED zapnuta
nasadte propojku na piny (vzdalené ovladani povoleni/zakazani LED je neaktivni).
@® mikrovinny senzor.
@ zelena LED znazoriuje detekei pohybu na mikrovinném senzoru - sviti po dobu
4 sekund.
® cervena LED znazoniujici poplach - sviti 2 sekundy.
® 2luta LED znazorriujici detekci pohybu PIR senzorem - sviti 4 sekundy.
Béhem nabéhu detektoru stfidavé blikaji vSechny LED po dobu
40 sekund. V pfipadé poruchy sviti vSechny LED. LED kontrolky se
@ soumrakuvy senzor [pouze OPAL Plus]
®i fi

také vyuZivaji v rezimu nastavovani (viz: “Konfigurace detektoru”).

i detektoru pomoci ovladace OPT-1
[pouze OPAL Plus] Ovladac e v nabidce SATEL.

@ tlatitka a pouzivana pfi nas{avovanl citlivosti senzord.

tiatitko MODE pouzivané pfi ani detektoru (viz: “Korfi detektoru’).

@ dualni pyro senzor. Nedotykejte se senzoru, aby se nezaspinil.

@® tamper spina aktivovany otevienim krytu.

® montazni otvory.

Na druhé strané desky s elektronikou je tamper kontakt aktivovany sejmutim detektoru
zmontazniho povrchu.

L | Pii montazi detektoru na ihlovy nebo kulovy drzak je zapotfebi
namontovani pridavného tamper kontaktu (je dodavan v setu
OVLADAC OPT-1

s detektorem).
Ovladat je napajen lithiovou baterii CR2032 3V. Zivotnost baterie zavisi na zptsobu
pouZivani ovladace. Baterie vydrZi nejméné 8 tisic stisku tiacitka.
LED se rozsviti pfi jakémkoliv stisku tlacitka. VV pfipadé slabé baterie misto sviceni tato
LED blika. Viyméite bateri. Zptisob vymény baterie je znazomén na obrazku 2. Se
slabou baterii se snizuje dosah ovladace.

ﬂ Pouité baterie se nesmi vyhazovat, ale musi se likvidovat podle
stavajicich pravidel o ochrané Zivotniho prostedi.

SPECIFIKACE: OPT-1

Baterie CR2032 3V
Dosah 15m
Rozméry krytu 78x38x 16 mm
Hmotnost 2g

W3pewarens, OPAL/ OPAL Plus nossonset o6Hap [IBIDKEHVIE B OXP: 1 30HE.

MEYATHAA NNATA

OHNpeAHasHaueH [NA yCTaHOBKI BHE 1. PykoBOACTRO pacrpocTp Ha
V3BelL|aTenb ¢ MeyarHol nnatoiiBepci E (un Gonee noaHeit) v Mukporporpammoid
Bepen 2.01 (unm Gonee nosgre).

CBOWCTBA

[MNK- » CBY-garumim.

Linchpooit anropuT o6HapyKeHNA ABIKEHNS.

Linchpoasn koMneHcaLys Temnepaty bl

OriLy1s UrHOpUPOBaHIA XYBOTHBIX BecoM A0 20 k.

YCTOMUMBOCTb K NOXHBIM TPEBOraM, Bbi3BaHHbIM 06beKTaMM B ABIKEHNM,

0fJHaKO He MEHSIOLLYMM CBOETO MONOXEHYA (Hanp., BETBAMM).

30Ha (CMOTPAILAA Mof, U3BELIATENbY.

OyHKUA aHTUMACKApOBaHNSA, ocyluecTanAeman CBY-kaHarnom.

[latunk cymepex [OPAL Plus].

BoaMOXHOCTb OT/€MbHOM HACTPOVKWTECTUP0BAHIA AT HHKOB.

Hacrpolika uyBcTBUTENbHOCTH C MoMoLLpto Gpenoka OPT-1 [OPAL Plus].

Tpu Mofia AN paborbl M3BelLla

Y janeHHoe BKIIYEHVE/BBIKIIONEHIE CBETOAMO/I0B.

Y janeHHoe BKMI0YEHYE/BLIKMIONEHUE PEXUMA HACTPOMKY.

Kontpons pator TpakTau TUTaHIA.

‘TamnepHas 3aLLyTa oT BCKPLITUA KOPTIyca 1 OTpbIBa OT MOHT@XHO/

MOBEPXHOOTH.

+ Kopnyc, y Ak ar
MEXaHU4ECKO POUHOCTBIO.

OMUCAHUE

Wsewsatens Boizoser Tpesory, ecnu VK- n CBY-parumkw obHapyxar fBivkeHue 3a
BpeEMA Kopoye 4 cexyHy,

AHTUMacKupoBaHme

O6Hapyxene CBY-parunkom obbekra, fBikyLLeroca Ha paccrosHum 10-20 cm
or TIOMbITKOM LiaTens (eo Mackvpo-
BaHWA) 1 BbigblBaeT pasubikaHie KoHTaKTOB pene aHTMMACKUPOBAHUSA Ha BPEMA

YCOBIAM ¥ OT LLIACA BICOKOI

IBYX CeKyHp, TTonbiTka akpaHyp L p Ly
CBY-uany , HO TUK-uany ,Heﬁyﬂer thyHKveit
aHTMMACKVDOBaHUA.

OyHKUNN KOHTPONA

B cnyyae najy p 9B (+5%), p cBbILLIE 2 CeKyHa,
w rpam V3BelL|aTeNb CUTHANMaMpy eT

aBapuio. ABQPVIIO OVIfHaﬂVISMPYET BKITIOYEHIUE PENE M CBEYEHME BCEX CBETOAMOA0B.
CWHBI'IMSQL[MR aBapiv NPoACIPKAETCA B TEYEHWE BCEro BPEMEHM €€ HannumA.

YaneHHoe BKIIoUeHNe/BbIKMIOYEHNE CBETO/O08 BOMOXHO, ECTIA CBETOMMOMbI HE
6binA BKITI0YEHb € MOMOLL0 e .Y fianeHHo

nossonser knewma LED. CBeTopuofb BiTTio4eHb], ECTIA Ha KNeMy NofaeTca nacca
(0B). Ceetoauopt , €CTIMKIEMMa or Maccsl. K kemme MoxHo
TIOAKNONAT BbIXOA MpuGopa Tvna i konnexrop» OC,

Hblit, Hanpumep, kak MHAUKATOP CEPBICHOTO PEXUMA, MEPEKTIOUATENb
BUCTABIBHBIA wn MHBUKATOP TECTA 30H.

b/ i pexuMa HacTpoil

Y AareHHo BITIOYaTb/BLIKTTIOYETS PEXVM HACTpOIAKM Mo3BonsAeT knemma SVCE. Pexvm
HACTPOVIkvI BKITKOHEH, ECTIV Ha KIEMMY MofaeTcA Macca. K kneMme MxXHo MoAKTIoUTb
BbIXO/, Mp¥Gopa TN KOTKPBITBIA KonnekTopy OC, 3anporpaMMipoBaHHbIV, HampMep,
kax MIHAMKATOP CEPBUCHOTO PEXUMA, MEPEKTIIOYATEb BUCTABUITbHBIN
v MHAUKATOP TECTA 30H.

TEXHUYECKME JAHHBIE: OPAL / OPAL Plus

@ Kremmbi:
AM - Bbixop aHTMackupoBaHus (pene NC).
TMP - TamnepHsii Bbixog (NC).
NC - Bbixop Tpesor (pene NC).
COM - macca (0B).
+12V - Bxog nuTaHMA.
LED - BkmioYeHve/BbIKIOYEHNE CBETOAMO0B.
SVCE - BKITI0YEHME/BIKTIOUEHNE PEXVIMA HACTPOVIKM.
DIN - BbIX0 AaTu¥Ka CyMepeK (BbIXOA TUMa «OTKPBITbIN KonnexTopy OC).

@ wrbipsin 0y0fi08. ECit cBETOAMOMbI 0TKHbI
6biTh, , YCTaHOBMTE Mep Y Ha LLTbIpbKH (
BbIKITHOYEHME CBETOANOA0B ByeT 3abnokvpoBaHo).

® CBY-garwk.

@ 3eneHsIit CBETOANOB, MHAVLYPYIoLLY
TOpHT B Teuerve 4 cekyHy,

® KpacHbIVi CBETOANOZ, MHAMLVPYIOLLAV TPEBOTY — TOPHT B TEUeEHME 2 CeKyHy,

(® XenTbiii CBETOAVIOR, CUTHaNUAMpy LA oBHapykeHne fBiokerve MK-aarunkom
— FOPUT B TeveHme 4 cexyHa,

CBY-paruukom

. Bo Bpems ny Bee

(B | vraior nonepemenHo B Tevenne 40 cekynz. Bee cBeToAMOLI ropsT
B TeyeHMe BCEro BPeMeHIt Harnyis aBapu uaseluiatens. Takie

B pexume i

Y A
(cm.: «Hactpoiika uzsewwarensn).

@ parunk cymepex [OPAL P\us]
® VKq

HACTPOVIKY M3BELLIATENA C MIOMOLLEH0
6penoka OPT-1 [Toano OPAL Plus] Bpenok MOXHO HailTit B accopTUMeHTe
Komnarmun SATEL.

(® KHOMKM UCTIOMb3yKTCA BO BPEMS PErYIMPOBKN UyBCTBUTENILHOCTY M3BELLiATENEN.

KHonka MODE npeaHasHayeHa AnA HacTpoiiki usselljarens (cm.: «Hacrpoiika
W3BELLATENAY).

@ TMUK-garsk (aBoitHowt
He 3arpAHUTE.

(@ TamnepHbIi KOHTaKT, pearupyIoLLit Ha BCKDbITHE KOpMyca.

@® oTBEPCTIA NIOA KPENEXHbIE LLIYPyTbl.

). He Tporaitre nup , 4T06bI ero

Ha oBparHoit cTopoHe neyaTHoii inarbl DHbIii KOHT aKT, P
Ha OTPbIB OCHOBaHIS OT MOHTAXHOIA MOBEPXHOCTI.

B cnyyae y Ha YTTIOBOM WK wap

b
p y

TaMNepHbIit KOHTAKT (KOHTAKT NOCTABNIAETCS B KOMIEKTE
¢ usBelllaTenem).

BPENOK OPT-1

Murarve Gperioka ocyluecTansercs ot nuTuesoit Garapen CR2032 3V. Cpok cryxbbi
6arapen 3aBUCHT VCKIKOUUTENbHO OT criocoba akennyatalwm bpenoka. barapes
TI03BONAET OCYLLECTBNATH Kak MAHUMYM 8 ThiC. PErynpoBoK.

Haxarvie nio6oii KHOMKM COMpoBOXIAETCA CBEYEHIeM CBETOAMOAA Ha Bpenoke. Ecnn
3apAp GaTapen HU30K, CBETOAMOA HauMHAET MuraTh. B TakoM cnyyae Heobxogumo
3ameHnTb batapeto. Criocob 3ameHbl barapen npecraBneH Ha pucyHke 2. Ecnim
6arapes paspskeHa, AanbHOCTb AEHCTBUA Gpenoka yMeHbLLIAETCA.

HanpspxeHve muTanua 12BDC+15%
TMorpebnetue Toka OPAL 12vA
B JJEXXYPHOM pexuMe OPAL Plus 15mA
MaxcumansHoe OPAL 20mA
notpebnexye Toka OPAL Plus 20 mA
ngm?::::ﬂaf Harpy3Ka Ha KOHTaKTbI pene 40wA/16BDC
m:la_lk:v(l)lea)nhubm oK Bbixopa DIN (Bbixon 50mA/12BDC
CBY-yacrora 24Ty
O6HapyxvBaemas ckopocTb JIBIKEHNUA 03..3mlc
[JnuTenbHocTb curHana Tpesoru 2¢
Bpewms nyckoBoro cocTosHuA 4c
PexomeHgyemasn BbicoTa ycTaHoBKM 24m
Knacc sawpr Grade 2
CooTBeTCTBUE CTaHapTam SENEH, %’:?5[2)1133%%
CreneHb 3awumbi [P 1P54
Knacc cpepbl no ctangapty EN50130-5 llla
[lnanasoH pabouwx Temneparyp -40...455 °C
MakcvmansHas BnaxHocTe 93+3%
T"abaputHble pasmeps! 65x 138 x 58 Mm
Macca nsseLarens OPAL 1741
(6e3 kpoHLLTeHa) OPAL Plus 1761

U 6Garapen Henb3s BbIGpackiBaTe. Mx cnegyet
POBaTL COFMacko AeiicTBy l 10 oXpate
okpymalomen cpegbl.

TEXHWYECKUE [AHHBIE: OPT-1

barapes CR2032 3V
[llanbHocTb gencTeus 15m
['abapuTHble pasmeps! kopryca 78x%38x 16 MM
Macca 24r

Detektor OPAL/OPAL Plus umoZriuje zistenie pohybu v chranenom priestore. Je uréeny
na montaz do exteriérou. Prirucka sa tjka detektora s verziou elektroniky E (alebo
novsou) a programovou verziou 2.01 (alebo novsou).

VLASTNOSTI

Pasivny PIR detektor a detektor mikrovin.

Digitalny algoritmus detekcie pohybu.

Digitalna kompenzacia teploty.

Odolnost na pohybu zvierat s hmotnostou do 20 kilogramov.
Odolnost na falosné alarmy spustané pohybujlcimi sa objektmi,
ktoré ale nemenia svoje umiestnenie (napr. konare stromov).
Kontrola priestoru pod detektorom.

Funkcia antimaskingu realizovana detektorom mikrovin.
Detektor sumraku [OPAL Plus].

Moznost' osobit

Korfiguracia c\tllvosﬂ pomocou ovladaca OPT-1 [OPAL Plus].

Tri LED-ky na signalizaciu ¢innosti detektora.

Dialkové zaplnanlelvyplname LED- [ek

Dialkové zapi [vypinanie rezimu k

Kontrola signalneho kanalu detektora a napétia nap&jania.
Sabotazna ochrana pred otvorenlm krytu a odtrhnutim zo steny
Kryt odolny na atmosférické podmienky s vysokou mect olnost

POPIS

Detektor zahlasi alam, ked detektor PIR a detektor mikrovin zistia pohyb v ¢asovom
Useku kratSom ako 4 sekundy.

Antimasking

Zistenie objektu pohybujiceho sa vo vzdialenosti 10-20 od detektora
pomocou detektora mikrovin je chapane ako pokus zakryt' detektor a spdsobi zapnutie
relé signalizacie antimaskingu na 2 sekundy. Objekty prepUstajice mikroviny, ale
izolujuce Ziarenie IR, nie st funkciou antimaskingu zistovane.

Funkcie kontroly

V/pripade poskodenia signaineho kanélu alebo poklesu naptia pod 9V (+5%) na ¢as dihsi
ako 2 sekundy detektor zahlasi poruchu. Porucha e signalizovana zapnutim alarmového
relé a svietenim vSetkjch LED-iek. Signalizacia poruchy trva po cely cas jej vyskytu.
Dialkové zapinanielvypinanie LED-iek

Diafkové zapinaniefvypinanie LED-iek je mozné, ked neboli LED-ky vypnuté pomocuu
jumpera. Dialkové zapinanie/vypinanie LED-iek umoziuje svorka LED. LED-ky su
zapnuté, ked je na svorku pripojena zem napa;anla LED-ky st vypnuté, ked je od
svorky odpojena zem napajania. Na svorku je mozné pripojt vystup zabezpecovacej
Ustredne typu OC naprogramovany napr. ako STAV SERVISNEHO REZIMU, RELE Bl
alebo STAVTESTU VSTUPOV.
Dialkové zapinanielvypinanie rezimu k i

Dialkové zapinaniefvypinanie rezimu k ie umozriuje svorka SVCE. Rezim
konfigurécie je zapnuty, ked je na svorku pripojena zem napéjania. Na svorku je mozné
pripojit vystup zabezpecovacej Ustredne typu OC naprogramovany napr. ako STAV
SERVISNEHO REZIMU, RELE Bl alebo STAV TESTU VSTUPOV.

TECHNICKE INFORMACIE: OPAL | OPAL Plus

Napétie napajania 12VDC +15%
Odber priduv pohotovostnom  OPAL 12mA
rezime OPAL Plus 15mA
e - OPAL 20mA
Maximalny odber pridu OPAL Plus 20 mA
Pripustné zatazenie kontaktov relé (s odporom) 40mA/16 V DC
Pripustné zatazenie vystupu DIN
M‘S’mp bpu0C) ysip! 50 mA/12VDC
Frekvencia mikrovin 24 GHz
Zistovana rychlost pohybu 03..3mis
Cas signalizacie alamu 2s
Cas itartovacieho rezimu 40s
Odporiicana vyska montaze 24m
Stupen zabezpecenia Grade 2
A EN50131-1, EN50130-4,
Splnené normy EN501305
Stupei ochrany IP IP54
Trieda prostredia podla EN50130-5 llla
Pracovna teplota -40...455 °C
Maximaina vlhkost ovzdusia 93+3%
Rozmery 65x 138 x 58 mm
Hmotnost detektora OPAL 1749
(bez konzoly) OPAL Plus 176 g

DOSKA ELEKTRONIKY
@ svorky:
AM - vystup antimaskingu (relé NC).
TMP - sabotazny vystup (NC).
NC - alarmovy vystup (relé NC).
COM - zem.
+12V - vstup napajania.
LED - zapinaniefvypinanie LED-iek
SVCE - zapinaniefvypinanie rezimu prog

DIN - vystup detektora simraku (vystup typu OC).

@ jumper na zapnutie/vypnutie LED-iek. Ak majii byt LED-ky zapnuté, nasadit jumper
(dialkové zapinaniefvypinanie LED-iek nebude mozné)

@ detektor mikrovin. )

@ zelena LED-ka signalizuje zistenie pohybu detektorom mikrovin- svieti 4 sekundy.

® cervena LED-ka signalizuje alam - svieti 2 sekundy.

® 2zita LED-a signalizuje zistenie pohybu detektorom PIR - svieti 4 sekundy.

. Pocas Startovacieho rezimu detektora vSetky LED-ky striedavo blikaji
pocas 40 sekiind. VSetky LED-ky svietia pocas poruchy detektora.

LED-ky sa tieZ vyuZivaju na signalizaciu v rezime konfiguracie

(pozri: , Konfiguracia detektora”).

@ detektor simraku fiba OPAL Plus].

prijimac IR na konfiguraciu detektora pomocou ovladaca OPT-1 [iba OPAL Plus].
Ovladac je dos{upny v ponuke firmy SATEL.

® tlatidia vyuzivane pocas regulécie citivosti detektorov.

@® tlatidlo MODE nakorfiguraciu detektora (pozri: KONFIGURACIADETEKTORA').

@ detektor PIR (dvojity pirelement). Je zakazané dotykat' sa pirelementu, aby sa
nezaspinil.

@ sabotazny kontakt reagujiici na otvorenie krytu.

® otvory na skrutky.

Na druhej strane dosky elektroniky je umiestneny sabotazny kontakt reagujci na
odtrhnutie detektora zo steny.

V pripade uchytenia detektora na rohovej alebo gufovej konzole,
je nutné namontovat dodatocny sabotazny kontakt
OVLADAC 0PT-1

(kontakt je dodavany s detektorom).
Ovladac je napéjany litiovou batériou CR2032 3V. Zivotnost batérie zavisi vjluéne od
spdsobu pouzwama ovladaca. Batéria vystacl na najmenej 8 000 stiateni tiacidel.
Stlacenie I Iného tiacidla je sprevad: im LED-ky na ovladati. Ak je
batéria slaba, LED-ka namiesto svietenia blika. Vitedy je nutna vjmena batérie. Spdsob
vymeny batérie zobrazuje obrazok 11. Ked je batéria slaba, je mensi aj dosah ovladaca.

n PouZité batérie je zakazané vyhadzovat' Treba ich v siilade s predpis-
mi o ochrane Zivotného prostredia odovzdat' na zbemé miesto.

TECHNICKE INFORMACIE: OPT-1

Batéria CR2032 3V
Doszh 15m
Rozmery krytu 78x38x 16 mm
Hmotnost 2g



24 m
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MONTAZ

A Wszystkie potaczenia elektryczne nalezy wykonywaé przy wylaczo-
nym zasilaniu.
Jezeli czujka ma byé odporna naruch zwierzat, powinna byé mon-
towana na wysokosci 2,4 m bez odchylenia w pionie. Nalezy o tym
pamigtaé szczegdlnie przy montazu na uchwycie kulowym.

+ Instaluj czujke na zalecanej wysokosc (rys. 34).

« Jezeli duzy ruch uliczny w poblizu chronionego obszaru lub inne obiekty
poruszajgce si¢ poza obszarem detekeji powoduja, ze czujka zglasza alam
skieruj czujke lekko w dol lub zmniejsz czulos¢ detekeji (rys. 3-1).

+ Najlepsze warunki pracy czujki to takie, gdzie spodziewany ruch intruza bedzie
odbywac sie prostopadle do torow detekeji czuki (rys. 3-Il).

+  Nie instaluj czujki w miejscach, gdzie odleglos¢ od mogacych sig poruszac
obiektow (np. galezie drzew, krzewy, pranie itp.) bylaby mniejsza niz 3m
(rys. 3-V).

+ Nie kieruj czujki na obiekty mogace odbija¢ $wiatlo oraz na wentylatory
lub urzadzenia bedace zrodlem ciepla (rys. 3-V).

W przypadku wprowadzania do obudowy dwach lub wigcej kabli,

(8 | zaleca sig umi ie ich w koszulce iwej. Zmniej
ryzyko dostania si¢ wody do obudowy.

Otworz obudowe (rys. 4).

Wyjmij plytke elektroniki (rys. 5).

Wykonaj otwor na kabel w podstawie obudowy.

Przymocuj podstawe obudowy do $ciany (patrz: Montaz bezposrednio do Sciany”),

do uchwytu katowego (patrz: ,Montaz na uchwycie katowym’) lub kulowego (patrz:

Montaz na uchwycie kulowym”). Na rysunku 6 przedstawione zostaly mozliwe

sposoby montazu czujki.

Po przymocowaniu czujki, zamocu; plytke elektroniki.

Podlacz przewody do odpowiednich zaciskow.

Skonfigunj czujke (patrz: ,Konfigurowanie czujki’).
Zamknij obudowe czujki.

Montaz bezposrednio do Sciany
1. Przeprowadz kabel przez otwor wykonany w podstawie obudowy.
2. Przy pomocy kolkow i wkretow przymocuj podstawe obudowy do $ciany.

Montaz nauchwycie katowym

1. Zamontuj dodatkowy styk sabotazowy:

— przykre¢ uchwyt montazowy do styku sabotazowego (rys. 7-l),
— przykrec calos¢ do podstawy obudowy (rys. 7-lI1).

Rysunek 7 ilustruje montaz styku sabotazowego w jednej z dwoch
dopuszczalnych pozycji. Miejsce montazu styku sabotazowego zalezy
od sposobu montazu uchwytu katowego. Jezeli styk sabotazowy
ma by¢ zamontowany w drugiej pozycji, uchwyt do montazu styku
umies¢ z drugiej strony.

Wykonaj otwory pod wkrety i kabel w uchwycie.

Przeprowadz kabel przez wykonany otwor.

Przymocuj uchwyt przy pomocy kolkow i wkretow do Sciany.
Przeprowadz kabel przez otwor wykonany w podstawie obudowy.

. Przy pomocy wkretow przymocuj podstawe obudowy do uchwytu (rys. 9).
Montaz nauchwycie kulowym

1. Zamontuj dodatkowy styk sabotazowy:

— przykre¢ uchwyt montazowy do styku sabotazowego (rys. 8-l),

- zaloz nakladke zwigkszajacq powierzchnie styku (rys. 84),

- przykrec calos¢ do podstawy uchwytu kulowego (rys. 8-I1f).

oo s w

Prog detekcji Wylaczenie [P,,.]
minimalny 10 170
domysiny 2 100

maksymalny 30 80

. y arametry w trybie konfig ia zapisy

1 s3 w pamigci nieulotnej czujki i s3 zachowywane nawet po utracie
zasilania.
Jezeli czujka maby¢ odporna naruch zwierza, dla czujnikow
podczerwieni i mikrofalowego nie ustawiaj czutosci detekeji wyzszej
niz ustawiona fabrycznie.

Uruchomienie trybu konfigurowania

Naciénij na 2 sekundy przycisk MODE na plytce elektroniki czujki lub podaj mas¢ na

zacisk SVCE. Gdy uruchomiony zostanie tryb konfi zacznie migac zielona

dioda, co 0znacza, ze mozesz ustawic czulos¢ czujnika mikrofalowego.

Sygnalizacja w trybie konfigurowania

Ponizej opisany zostal sposob dzialania diod LED podczas konfigurowania poszeze-

golnych czujnikow.

Czujnik mikrofalowy

zielona dioda - miganie informuje o konfi iu czujnika mil
migania o czulosci (wyzsza czgstotiwos¢ migania = wyzsza czulos¢ czujnika),

26lta dioda - sygnalizuje wykrycie ruchu - $wieci przez 2 sekundy.

Czujnik PIR

26lta dioda — miganie informuje o korfig iu czujnika PIR, iwos¢ migania
o czulosci (wyzsza czestotiiwosc migania = wyzsza czulos¢ czujnika),

zielona dioda - sygnalizuje wykrycie ruchu - $wieci przez 2 sekundy.

Czujnik zmierzchu

czerwona dioda - miganie informuje o konfigurowaniu czujnika zmierzchu, czgsto-
tliwos¢ migania o ustawionym progu detekeji (wyzsza czgstotiiwosé migania =
wyzszy prog detekeji),

26lta dioda - $wiecenie informuje o spadku natezenia $wiatla ponizej progu.

Osiagnigcie dolnej lub gomej granicy zakresu regulacii jest sygnalizo-
[ | wane swieceniem diody LED przez 3 sekundy.

Konfig ie przy pomocy przyciskow czujki
Naciskajac przyciski - (zmniejszenie wartosci) i + (zwi ie wartosci) ustaw czulosé
1 prog detekeji czujnika.

) | Jed iskow - i + powoduje przywroceni
. ustawien fabrycznych dlarko’nfigurowanego czujnika. Przytrzymanie
weisnigtych przyciskow przez okres 3 sekund przywréci ustawienia
fabryczne dla wszystkich czujnikow.

Krotkie nacisniecie przycisku MODE umozliwia przejscie do korfigurowania kolejnego

czujnika. Czujka poinformuje miganiem odpowiedniej diody, ktory czujnik jest aktualnie
i (patrz lizacja w trybie konfi ia’).

Konfigurowanie przy pomocy pilota OPT-1 [OPAL Plus]

Skierujpilotana czujke i naciskajac przyciski @ (zmniejszenie wartosci) i O

wartosci) ustaw czulos¢/prog detekeji czujnika.

rzycisku A

gcie pl P lje przywrécenie ustawieri fabrycz-
nych konfigurowanego czujnika.

2. Przeprowadz kabel przez otwor w ramieniu uchwytu. .
3. Przymocuj uchwyt kulowy przy pomocy kolkow i wkretow do sciany (rys. 8-V).
4. Przeprowadz kabel przez otwor wykonany w podstawie obudowy.

5. Przy pomocy wkretow przymocuj podstawe obudowy d (rys. 10). N:
Podiaczaiie dodatk styku sab

Ze styku wyprowadzone sa trzy przewody:

— czamy - przewdd wspolny,

- niebieski - przewdd dla obwodu NC,

- szary - przewod dla obwodu NO.
Styk sabotazowy mozna podiaczy¢ szeregowo do wyjscia sabotazowego (TMP) na plytce
elektroniki lub podiaczy¢ do dodatkowego obwodu sabotazowego.

KONFIGUROWANIE CZUJKI

W czujce mozesz programowac parametry pracy kazdego czujnika niezaleznie:
- czulos¢ detekeji czujnika mikrofalowego,
- czulos¢ detekeji czujnika PIR,
- prog detekeji czujnika zmierzchu [OPAL Plus].

Kazdy z czujnikow ma 16 progow czulosci.

Rysunek 11 przedstawia obszary detekeji czujki ruchu (a - minimalny, b - domyslny,
¢ - maksymalny, d - strefe podejscia).

Rysunek 12 ilustruje sposob dziatania czujnika zmierzchu. Na osi czasu zaznaczone
jest opoznienie czasowe T (w trybie pracy T=15 min, w trybie konfi ia T=3 s).

iskajac przycisk Il (nastepny czujnik) lub O (poprzedni czujnik) przejdz do
konfigurowania kolejnego czujnika. Czujka poinformuje miganiem odpowiedniej diody,
ktory czujnikjest aktualnie (patrz lizacja wtrybie konfi ia’).
Zakoriczenie trybu konfigurowania

Nacisnij na 2 sekundy przycisk MODE znajdujacy sie na plytce elektroniki lub zdejmij
masg z zacisku SVCE.

Jezeli tryb konfigurowania zostat uruchomiony przy pomocy
przycisku MODE, zostanie wytaczony automatycznie po 20 minutach
od ostatniej operacji wykonanej przez uzytkownika.

URUCHOMIENIE | TEST ZASIEGU

1. Wiacz zasilanie. Wszystkie diody LED zaczna migac na przemian przez 40 sekund,
sygnalizujac rozruch czujki.

2. Gdy diody przestana migac, sprawdz, czy poruszanie sig w obszarze detekcji
czujki s Juj homienie przekaznika al oraz zaswieceni
czerwonej diody.

Qddzielne testowanie czujnikow

Oznaczona na rysunku litera H histereza natgzenia $wiatla oraz opoznienie czasowe
sprawiajg, e czujnik jest odpomny na krotkotrwale i przypadkowe zmiany natezenia Swiatfa.
Tabela 1 przedstawia wartosci natgzenia Swiatla dla trzech progow detekeji czujnika.

czujnikow przep iza sig wtrybie konfi ia czujki. U
trybu, wybor czujnika oraz sposob zmiany zakresu czulosci zostaly opisane szczegolowo
wrozdziale ,Konfigurowanie czujki”.

1

. Uruchom tryb konfigurowania.

2. Wybierz czujnik do testu.

3. Sprawdz czyy ie sigw obszarze spowodj k
przekaznika al oraz zaswit diody sygnalizujgce]

4. W razie potrzeby zmien czulos¢ i ponownie sprawdz dzialanie r:zujnika.

H OFF~

1 H ON
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INSTALLATION

A Disconnect power before making any electrical connections.
If the detector is to be pet immune, it should be mounted at 2.4 m
height with no vertical filt. It is especially important when mounting
on a ball bracket.

+  Install the detector at the recommended height (Fig. 3-1).

+  Iftraffic nearby or objects moving out of the protected area cause an alarm,
move the detector slightly downwards or reduce the detector sensitivity
(Fig. 31).

«  Install the detector so that the expected movement of an intruder will be across
the coverage pattern (Fig. 3-II1).

+  Dontinstall the detector closer than 3 meters from the moving objects
(eg. tree branches, bushes, laundry etc.) (Fig. 3-IV).

+ Don't direct the detector on reflective surfaces or on fans or a heat sources
(Fig. 3-V).

When putting two or more cables into the enclosure, it is advisable
to place them in heat shrink tube. It reduces the risk of getting water
into the enclosure.

Remove the front cover (Fig. 4).

Remove the electronics board (Fig. 5).

Make the opening for cable in the enclosure base.

Mount the enclosure base to the wall (see: “Wall mounting”), to the angle bracket

(see: “Angle bracket mounting’) orto the ball bracket (see: “Ball bracket mounting’).

In Figure 6 possible ways of mounting the detector are shown.

Atter mounting the detector, fix the electronics board.

Connect the wires to the corresponding terminals.

Configure the detector (see: ‘Detector configuring’).

. Replace the cover.

Wall mounting

1. Runthe cable through the opening in the enclosure base.

2. Using wall plugs (screw anchors) and screws, fasten the enclosure base to
the wall.

Angle bracket mounting

1. Attach extra tamper contact

- screwthe holder to the tamper contact (Fig. 7-1),

- screwthe tamper unit to the enclosure base (Fig. 7-II1).

Figure 7 shows mounting the tamper contact in one of two available
positions. The place of tamper contact installing depends on the way
of angle bracket mounting. If the tamper contact is to be installed in
the other position, place tamper contact holder on the other side.
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Prepare openings in the bracket for screws and a cable.
Pass the cable through the prepared opening.
Using wall plugs (screw anchors) and screws, fasten the bracket to the wall
Run the cable through the opening in the enclosure base.
. Using screws, fasten the enclosure base to the bracket (Fig. 9).
all bracket mounting
Attach extra tamper contact:
- screwthe holder to the tamper contact (Fig. 8-1),
- put the unit making the surface bigger on the tamper contact (Fig. 8-1),
- screwthe tamper unit to the ball bracket (Fig. 8-I11).
2. Runthe cable through the opening in the handle of the bracket
3. Using wall plugs (screw anchors) and screws, fasten the ball bracket to the wall
(Fig. 84v).
4. Runthe cable through the opening in the enclosure base.
5. Using screws, fasten the enclosure base to the ball bracket (Fig. 10).
Connecting the additional tamper contact
The additional tamper contact is provided with three wires:
- black - common wire,
~ blue - wire for NC circuit,
—grey —wire for NO circuit
The tamper contact can be connected in series to tamper output (TMP) on detector
electronics board or to additional tamper circuit.

DETECTOR CONFIGURING

The detector allows you to configure working parameters of each sensor separately:
- detection sensitivity of the microwave sensor,
- detection sensitivity of the PIR sensor,
- detection threshold of the dusk sensor [OPAL Plus].

Each sensor has 16 sensitivity thresholds.

Sm oo AW

Figure 11 shows the coverage areas of the motion detector (a — minimum, b - default,
¢ —maximum, d - creep zone).

Figure 12 shows the way the dusk sensor operates. On the timeline the T time delay
is presented (in operating mode T=15 min, in configuring mode T=3 s). Illustrated with
the letter H light intensity hysteresis and time delay make the sensor immune to short
and accidental changes of light intensity. Table 1 presents light intensity values for
three detection thresholds.

Light intensity [Ix]

Detection threshold Tuming on [P, Tuming off [P,]

minimum 10 170
default 2% 100
maximum 30 80

. All parameters set in the configuring mode are written in the detector
[ | non-volatile memory and are retained even after power loss.
If the detector is to be pet immune, for the infrared and microwave
sensors do not set the detection sensitivity higher than default.
Starting configuring mode
Press MODE button on the detector electronics board for 2 seconds or apply the com-
mon ground to the SVCE terminal. Atter starting the corfiguring mode, the green LED
starts to blink, it means that you can configure the sensitivity of the microwave sensor.
Signaling in the configuring mode
The way in which LEDs operate during configuring of the sensors is as follows.
The microwave sensor
greenLED - blinking informs ofmicrowave sensor configuring, biinking frequency informs
of sensitivity (higher blinking frequency = higher sensor sensttivity),
yellow LED - signals motion detection - ON for 2 seconds.
The PIR sensor
yellow LED - blinking informs of PIR sensor configuring, blinking frequency informs
of sensitivity (higher blinking frequency = higher sensor sensitivity),
green LED - signals motion detection - ON for 2 seconds.

The dusk sensor
red LED - blinkingii of dusk sensor blinking frequency informs onthe
set detection threshold (higher blinking frequency = higher detection threshold),

yellow LED - ON when the light intensity is below the set threshold.

Configuring by means of the detector buttons

By pressing buttons - (value decreasing) and + (value increasing) set the sensitivity /
detection threshold of the sensor.

Reaching the bottom or top limit of adjustment setting
is indicated by the LED which is ON for 3 seconds.

Pressing buttons - and + simultaneously restores default settings
for the configured sensor. Keeping the buttons pressed
for 3 seconds restores default settings for all sensors.

Pressing MODE button briefly allows starting configuring of another sensor. Blinking
of the proper LED will indicate which sensor is being configured (see: “Signaling in
the corfiguring mode”).

Configuring by means of OPT-1 keyfob [OPAL Plus]

Point the keyfob towards the defector and by pressing buttons @ (value decreasing) and
O (value increasing) set the sensitivity / detection threshold of the sensor.

I Pressing the button A restores default settings
[ | for the configured sensor.

By pressing M (the next sensor) or [ (the previous sensor) go to another sensor
configuring. Blinking of the proper LED will indicate which sensor is being configured
(see: “Signalinginthe configuring mode”).

End of configuring mode

Press MODE button on the electronics board for 2 seconds or remove the common
ground from the SVCE terminal.

If the configuring mode was activated by means of the MODE button,
itis automatically exited after 20 minutes since the last operation
performed by the user.

START-UP AND WALK TEST

1. Power-up the detector. All LEDs will begin altemately blinking for 40 seconds,
which indicates the detector wam-up.

2. When the LEDs stop blinking, check that moving within the coverage area will
activate the alarm relay and make the LED light up red.

Separate testing of sensors

Testing of the sensors is done in the detector configuring mode. Starting the mode,

choosing the sensor and the way of changing sensitivity are described in detail in

the chapter ‘Detector configuring”.

1. Start the configuring mode.

2. Choose the sensor to be tested.

3. Check that moving in the coverage area will activate the alam relay and make
the violation signaling LED light up.

4. Ifitis needed, readjust sensitivity and check the sensor operating.

BCTAHOBINEHHA 2 :
IHTeHcuBHiCTS cBiTNa [NK]
Mig vac yeix 2efHanb wmae bytn . _

A BANKHEHIM P Mopir BuABneHHs Bxruovenns [P, ] Bukniovenns [P
AlKkulo cnogilyBay Mae 6yTH CTiilkAM A0 pyXy TBapuH, BiH Mae GyTi MikiMansHAi 10 170
BCTaHOBMeHMM Ha BucoTi 2,4 M, 6e3 B no i. Maitre
e Ha yBasi, TIpY MOHTaX Ha Ky it Kp i 32 3aMOBYYBAHHAM 25 100

«  BcraHosiTb CriosilLlyBay Ha pekoMeHaoBaHy Bucoty (Man. 34). E 2

+ fliwo BenukwA pyx 06'exTB 32 MEXaMI 30HU BURBNEHHS abo
B PeAHiN i BifL TepuTopi, LLjo oxop: b,
BMKIVKae TPUBOTW, HEOBXIAHO HanpaBITY CTIOBLLYBaY TPOXYA
BHU3 60 3MEHLLIMTI YyTIIMBICTb BUABNIEHHA (Man. 3-l1).

+ Haipalj ymosu po6oTu crioilLysaya ByayTs Toj, Konv ouikyBaHuil pyx

p 6yae PHAIA i (man. 34II).

+  HeBcraHoBnioiTe criogilLlysay Ha BiacTaHi MeHLUe 3 M Bi 06'exia,
ki MOXYTb pyXaTyCh (Harpukniag, Tinki fiepes, KyLuj, binusHa Ta iHue)
(man. 3-1V).

+ Tlip yac BCTaHOBNIEHHS HE CKEpOBYVITE CrOBLLYBaY Ha AKepena Tenna
i BUXO/IM CUCTEMM KOHBMLOHYBaHHA NOBITPS, @ TaKOX Ha MpeAMeTH,
ki MOXyTb Bi6uBaTM CBITNO (Man. 3-V).

flkulo B Kopnye niaBoAATECA ABa abo Kinbka kaberis,
p YETLCS NOMi X B TepMoy it Tpy6ui.
Lle 2HmKye puaik nonagaHHs BOAM B Kopnyc.

Bigkpuitte Kopriyc (wan. 4).

[lemoHTyitTe nnary enexTpokiky (Man. 5).

Migrotyvire oteip Ans kabenio B 0CHOBI Koprycy.

TpukpiniTs ocHoBY Kopriycy Ao cTikv (aue. «MoHTax GeanocepesHso Ha CTiHiY),
0 KyTOBOTO KDOHLUTENHY (AvB. «BoT Ha KyTOBW K VH») abo
LOKy p VHY (ave. «Bet Ha Ky NbKOBIA KPOHLLTEVHY ).
MantoHok 6 rpe/icTaBnAe MOXMMBI COCOGY yCTaHOBKY CTIOBILLYBaYa.

[icnA BeTaHOBNEHHA CroBilLlyBaya, MPUKPINITb MNaTy enekTpoHikA.

i eAHaie NpoBoAN A0 BIATOBIAHMX KITEM.

HanaluryiiTe criogiliiyBay (aue. «HanalwryakHs criogilLysayay).

3akpwitTe Kopryc criogiLysaya.

1.
2.
3.
4
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MonTax 6e3nocepeaHo Ha cTiHi

1. TpoTArHiTb kabenb Kpisb OTBIp, AKA NIATOTOBMEHAV B OCHOBI KOpMYCY.

2. 3afioniomoroto LypyriiB Ta po3nipHIX Ao6eriB MpUKpiriTh 0CHOBY Kopriycy
L0 CTiHM.

BTaHOBMeHHS Ha KYTOBMI KPOHLLTEIH

1. BCTaHOBITb A0AATKOBHV TaMMEPHAI KOHTAKT:
~ TIpUKPINITB KPOHLLTEIH A0 TamMnepHoro KoHTakTy (man. 7-l),
— MpUKPINiTh L A€Tani 10 ocHom kopriycy (man. 7-lI1).

Tnp T KOHTal
B OZHOMY 3 1BOX MOXTMBMX NonoxeHs. Micie MoHTaxy TamnepHoro
KOHTaKTY 3aneXuTb Bifj cnocoby BCTaHOBMEHHA KyTOBOro
KPOHLLTelHY. SIKLLO TaMnepHUit KOHTAKT Mac GyTv BCTaHOBNEHMiA
B iHwWe pi Ana KOHTaKTY NOBUHHO
3HAXOZUTUC 3 THLLIO CTOPOHM.

Migrotyiie oTBopy AN LuypyniB i kaBerto B KPOHLLTENH.

TpoTArHiTh Kabenb Kpisb MATOTOBNEHMV OTBIP.

3a /10MoMOroto LLypyriB Ta po3nipHIX Ao6enis MpUKpiniTs

OCHOBY KOPMyCY A0 CTiHY.

5. Tporsirkits kabemb kpisb OTBIp, AKVIA MATOTOBNEHWIA B OCHOBI KOpTIYCY.

6. 3a A0MOMOroio LypyriiB MPYKPIMiTL OCHOBY KOPMYCY AO KPOHLLTEVHY (Man. 9)

Ha P

1. BCTaHOBITb 40AATKOBHV TAMTMEPHAIA KOHTAKT:

~ TTpuKpIiTh KPOHLLTENH A0 TaMMIEPHOTO KOHTaKTY (Man. 8-1),

— BCTaHOBITb HaKMajKy ANA 36inbLLEHHA KOHTaKTHOI oBepXHi (Man. 8-1),

~ TIpUKDINITB BCi (4TO 3HAYMT KBCIN?) A0 OCHOBM KYMIbKOBOTO KDOHILITENHY
(wan. 8-Il).

TporsrHiTh kaBerb Kpiab OTBIp B TPUMaYi KPOHILTENHa.

3a f10MoMOroto LLypyriB Ta poanipHAX AoBenis MPUKPIMiTh KPOHLLTENH A0 CTIH

(man. 8V).

TporsirHiTb kaBertb Kpiab OTBIp, AKVIA MATOTORIIEHWVA B OCHOBI KOPTIYCY.

32 /40MOMOr0K0 LLIYpYTIB MPUKPITIT OCHOBY KOpMycy A0 KpoHLLTeviHy (Man. 10).

i PHOTO KOHTaKTY

TaMNEPHOro KOHTaKTY BUBEAEHI TPV MPOBOAY:

~ YOPHWV - 3arafbHVA MPOBIA,

~ cuHiit - npoBig, AnA wreiicy NC,

~ cipuit - nposig, AnA wneiihy NO.

TamnepHwiA KoHTaKT Moxe BTV 3'€HaHWIA MOCNiB0BHO 40 TaMmepHoro aixoay (TMP)

Ha ninari abo Moe ByTi N e4HaHAV A0 A0AATKOBOTO TamepHOTo Lunevicpy.

EEa ]

W
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. Bei napamerpu, siki 6yru BeTaHOBIeHi Y peXuMi HanawTyBaHHs,
1 3anuCYIOTLCA B HeaaneXHiit nam'aTi cnosillyBavai 26epiraoTees
HAaBiTh NiCNA Bif €AHAHHS KMBIEHHS.
flkuo cnosiluysay Mae 6yTy cTiiikum Ao pyxy TBapuH, Ana IY-
i HBY-cnosiluyBavis He BeTaHoBMITe BinbLl BICOKY
YYTIMBICTE BUABMEHHS, HiX 32 3aMOBYYBaHHAM.

3anyck pexuMy HanawTyBaHHa

HarvchiTb kHoriy MODE Ha rinari criosilLiyBaya ipoTsroM 2 ceKyHp, abo 3aMKHITb kemy

SVCE Hamacy 0 B. [pvt 3arycky pexiuMy HanaLLTyBaHHS, 3eNeHNA CBITTI0Ri0A MoumuHae

MepextiTy. Ll o3Havae, LLo MoxHa HanawuTysaTy yyTnmeicTs HBY-criosilyBaya.

Curranizalis B pexumi HanawTyBaHHa

Hinkue onmeyeTs e crioci6 po6oTy CBITNOAi0AIB NPy HaNaLLTYBaHH OKPEMVX AaT4MKI.

HBY-cnosityeay

3€NEHUA CBITNOAIOR, - MEPEXTIHHA MOBIAOMARE NP0 HaNaLLTYBaHHA MikpOXBTIb0BOTO
CrIOBilLlyBaYa, YacToTa MEPEXTIHHA — Mpo YyTImBicTb (BinbLu BUcOKa yacToTa
MepexTiHHA = BinbLL BUCOKa YyTMMBICTb CrIOBilLlyBavYa),

KOBTUVE CBITNIOAIOR, — HAVKAL A BUABTIEHHA PyXY — CBITUTLCA MPOTATOM 2 CEKYHA,

ppasep Ly

KOBTWVA CBITNOAIOA — MEPEXTIHHA NOBIZOMASE MPO HaNLLTYBaHHS iHpaiepBoHoro
CrIoBilLlyBaYa, YacToTa MEPEXTIHHA — Mpo YyTImBicTb (BinbLu BUcoKa yacToTa
MepeXTiHHA = BinbLL BUCOKa YyTMMBICTb CrIOBilLlyBavYa),

3€MIEHVIA CBITNOAIOZ — IHAVKALIA BURBNEHHS PyXy — CBITUTLCS MPOTATOM 2 CeXyHa,

[flamyux cymitiox

YEPBOHWYA CBITNOAiO], — MEPEXTIHHA NIOBIAOMNAE NP0 HaNLLITYBaHHA /[T4MKA CYTIHOK,
4acToTa MepEXTIHHA — MPO BCTaHOBMEHMI MOPOr BUABNEHHS (BUCOKA YacToTa
MEpEXTIHHA = BUCOKUA MOpOT BUSBNEHHS),

KOBTWVA CBITNOi0f, — CBiYEHHA MPoB) npo i i caiTna
HYDKYE MOPOTOBOTO 3HaYEHHS.

° CaiTnogioa curHaniaye npotaroM 3 cekyHzA AOCATHEHHS HUKHBOTO
a60 BepXHbOro PiBHA Aiana3oHy HaNawTyBaHHA.

HanaluryBanHs 2a 4oN0OMOrok KHOMOK CNOBilLyBaya
Haruckatoum KHorim = 3HaveHHs) i + (36 3HaUeHHs)
YyTIUBICTb / MOpIr BUABNEHHS COBiLLlyBavya.

on i+

. HanawTyBakHA ANA CNOBILLUYBaYa, Akl NporpamyeThes. HatueHits
i it YTi KHOMKM N 3 cekyHA, Wob BigHoBUTH
3aBO/ICkKi HANAWITYBaHHA ANA BCiX CNOBilLyBaYiB.

Koporke HaruckarHs k+onkv MODE fo3Bonsie nepeiiTit A0 HanaluTyBaHHA HacTy THoro
crioilLlysaya. MpUCTpiit MOBIAOMIAE MEPEXTIHHAM CBITAOAIOAY MPO CTIOBILLYBaY, AUV
TIPOrpaMyeTbCA B fiaHWVi MOMEHT (A «CHTHaNi3aLjA B PEXUMI HanalLTyBaHHAY).

Hanawrysants wyrnueocri 2a gonomoroto [4-6penka OPT-1 [OPAL Plus]

CrepyBary 6penok Ha criogilLyBay i ® )i

(361 3HAYEHHA) yTmBicTb / nopir 1A CrIOBLLY

I YTH KHONKY A AN B HanawTyBaHe
1 cnosillyBaya.

Haructyru onky B (HacTynHui crosiwyeav) abo 1 DeAHMiA crioBiLyBav),

W06 nepeiTi 1o HanaLLTyBaHHA Yeprooro criogilLyeaya. CnosilLlysay nosigomns

MEpEXTIHHAM CBITMOAOAY NP0 CMIOBilLlYBaY, AKWA aKTyanbHO MPOTPaMyETLCA (AUB.
«CwrHanisallin B pEXvMi HanalLTyBaHHsY).

3aBepleHHS PeXuMy HanawTyBaHHA

Harucirs nporsrom 2 cexyHg k+onky MODE, fika sHaxoawiTbes Ha ninari, ao sig egaite
Big, Mack koHTakt SVCE.

IKILO peXM HANALUTYBaHHS 3aNYCKAEThCA HATUCHEHHSAM KHOMKN
MODE, git 6yze 3aBepLueHnil aBTOMaTH4HO Yepes 20 XBUMWH nicns
OCTaHHBOI onepauii KopueryBayem.

3ANYCKI TECT PALIVCY il
1. YBiMKHITb XvtBneHks. Boi ceiTnogioay o Yepsi mepextsirs nporsirom 40 cexynp,

HANALITYBAHHA CMOBILLYBAYA

It DY KOXHOTO CrIOB MOXHa 3arporp

— yyTnuBicTb BUABNEHHA Ans HBY-criogilLyBaya,

~ YyTnuBiCTb BUABNEHHA ANA |Y-criosiluyBaua,

— mopir BUABNIEHHA ANA atynka cyTiHok [OPAL Plus].
KoxeH criogilutysay mae 16 noporis uyTnvBocri.

ManioHok 11 npeacTasnse 30Hy iluyBaya pyxy (a - Miki
b-3a y ,C— d-30Hanig

LLy )

MantoHok 12 peacranse crioci6 po6oTi gaTunka cyTiHoK Ha oci yacy nokasana 3arpuma
T (B pobovomy pexwmi T =15 X8, B pexwmi HanaluTysanHa T = 3 ). 3asHaueHit Ha
ManioHky ik H ricTepesic iHTEHCMBHOCTI CBITNa, a TaKox 3aTpuMka pobuTh criosilLyBay
GinbLu CTIlkVM A0 MATTEBUX | BUNaZKOBIX 3MiH iHTEHCMBHOCTI cBiTna. Tabmuuys 1
TIPEACTABNAE 3HAUEHHSR IHTEHCUBHOCTI CBITNA /4NA TPbOX MOPOTiB BUABNEHHA AATUMKa.

yH04M 3y cK CoBilllyBaya.
2. Konw cBiTnozioam nepecTaHyTh MEpEXTITH, MEPEBipTe, LU0 PyX B 30H BUABNEHHA
CIOBiLLlBAYa aKTUBYE PeNe TPUBOT Ta BUKIUKAE CBIYEHHR YEPBOHOTO CBTNIOA0Aa.
TecTyBaHHS OKPeMHIX cnoBilLyBayiB
TecTyBaHHA CTIOBilLBAYIB BUKOHYETbCA Y PEXVMI HarNalLTYBaHHA COBilLlyBaya.
BratoyeHHs pexvmy, eubip criosiluiyBaya, a Takox crioci6 amiHu AianasoHy YyTMBOCTI
[A0KNajHo oncaKi B Po3AiNi HanalurysaHHA cnoiluyBava”.
1. 3anycTith peXIUM HanalLTyBaHH.
. Bubepitb crioiluyBay AnA Tecty.
3. Mepesipre, 4 pyxy paiyci Ail CNOBiLLYBa|a MPU3BEAE A0 BBIMKHEHH TP
pene oro CrioBilLlyBaya i 40 3aropaHHs cBITN0fioAa ANA iHAiKaLli MopyLLEHHS.
4. Ao HeobXigHo, 3MIHITL YyTAMBICTb, @ MOTiM NepeBipTe poboty crosilLyBaya.

MONTAGE

n Alle elektrischen Anschliisse sind bei abgeschall
Stromversorgung auszufiihren.
Soll der Melder die Haustiere erkennen, dann montieren Sie ihn in

einer Hohe von 2,4 m senkrecht ohne Abweichung. Beachten Sie es
besonders bei der Montage an der Kugelhalterung.

+ Montieren Sie den Melder in der empfohlenen Hohe (Abb. 3-).

« Wird der Melder wegen einem groRen StraBenverkehr oder wegen anderen
Objekten, die sich auBer seiner Reichweite bewegen, einen Alam melden,
richten Sie den Melder leicht nach unten oder machen Sie die Empfindlichkeit
des Melders geringer (Abb. 3-I1).

+  Die besten Betriebsbedingungen des Melders sind dann, wenn die eventuelle
B des Einbrechers senkrecht zu den Detektionsstrahlen des Melders
erfolgt (Abb. 3-1l).

+ Installieren Sie den Melder nicht in Plétzen, in welchen die Entfemung
von sich bewegenden Objekten (z.B. Aste, Stréucher, Wasche usw.)

Kleiner als 3 m st (Abb. 34V).

Lichtstarke [Ix]
Erkennungsschwelle Ausschalten P ..]
minimal 10 170
voreingestellt 25 100
maximal 30 80

Alle im Konfigurationsmodus eingestellten Parameter werden im
nichtfliichtigen Speicher des Melders gespeichert und bleiben auch
nach dem Stromverlust gespeichert.

Soll der Melder Haustiere erkennen, dann stellen Sie fiir den
Mikrowellen- und Infi nicht hdhere Erk h
als voreingestellt.

Aktivierung des Konfigurationsmodus
Halten Sie den Taster MODE auf der Elektronikplatine des Melders 2 Sekunden lang
gedriickt oder schlieBen Sie die Masse an die Klemme SVCE an. Nach der Aktivierung

+  Richten Sie den Melder weder auf Objekte, die das Licht zurti kénnen,
noch auf Ventilatoren oder auf Geréte, die Warme emittieren (Abb. 3-V)

Sollen durch das Gehéuse zwei oder mehrere Kabel durchgefiihrt

des Korfigurationsmodus fangt die griine LED zu blinken. Es bedeutet, dass Sie die
Empfindiichkeit des Mil einstellen kdnnen.
a— ;

ignalisierung im
Unten wurde die Funkt\;nsweise der LEDs bei der Konfiguration der Sensoren

Gffnen Sie das Gehause (Abb. 4).

Nehmen Sie die Elektronikplatine heraus (Abb. 5).

Bohren Sie einen Loch in der Gehéuseunterlage fiir das Kabel.

Fixieren Sie die Gehauseunterlage an der Wand (siehe: ,Montage direkt an der
Wand"), an der Winkelhalterung (siehe: ,Montage an der Winkelhalterung”) oder
an der Kugelhalterung (siehe: ,Montage an der Kugelhalterung®). In der Abbildung
6 wurden magliche Montagearten des Melders dargestellt

Nachdem Sie denMelder angebracht haben, montieren Sie die Elektronikplatine.
SchlieRen Sie die Leitungen an entsprechende Schraubenklemmen an.
Konfigurieren Sie den Melder (siehe: ,KONFIGURATION DES MELDERS").

. SchiieBen Sie das Gehéuse des Melders.

werden, empfehlen wir sie mit einem pfschl
Es wird das Risiko verringern, dass Wasser ins Gehéuse eindringt.

A~ =
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Montage direkt an der Wand
1. Fithren Sie das Kabel durch den Loch in der Gehéuseunterlage durch.
2. Mit den Spreizdiibeln und Schrauben bringen Sie die Geh#

an die Wand an.

Montage an der Winkelhalterung

1. Montieren Sie den zusatzlichen Sabotagekontakt:
- schrauben Sie die Halterung an den Sabotagekontakt an (Abb. 7-1),
- schrauben Sie das Ganze an die Gehéuseunterlage an (Abb. 7-Ill).

Mikrowellensensor

grine LED - das Blinken informiert tiber Konfiguration des Mikrowellensensors, das
Blinkfrequenz tiber Empfindlichkeit (hdhere Blinkfrequenz = hohere Empfindlichkeit
des Sensors),

gelbe LED - signalisiert die Bewegungserkennung - leuchtet 2 Sekunden lang.

Infrarotsensor

gelbe LED - das Blinken informiert iiber Konfiguration des Infrarotsensors, das
Blinkfrequenz tiber Empfindlichkeit (hchere Blink =héhere Empfindlichkeit

des Sensors),

griine LED - signalisiert die Bewegungserkennung - leuchtet 2 Sekunden lang.

Dammerungssensor

rote LED - das Blinken informiert tiber Konfiguration des Démmerungssensors, das
Blinkfreq tber eingestellte Erk hwelle (hohere Blinkfrequenz =
hohere Erkennungsschwelle),

gelbe LED - das Leuchten informiert, dass die Lichtstarke unter die Erkennungsschwelle
gefallen ist

0

Ol | Beim Erreichen der unteren oder oberen Erkennungsschwelle wird
[8 | die LED 3 Sekunden lang leuchten.

Konfiguration mit Hilfe der Taster im Melder
Driicken Sie die Taster - (Verringerung des Wertes) und + (Erhdhung des Wertes), um
die Empfindiichkeit / Erk hwelle des Sensors ei

von zwei méglichen Positionen. Der M i

hangt von der Montageart der Winkelhalterung ab. Soll der
Sabotagekontakt in der anderen Position montiert werden, dann
befestigen Sie die Montagehalterung auf der anderen Seite.

In der Abbildung 7 die Montage des Sabotagekontaktes in einer
e i des Sab

2. Bohren Sie Locher in der Halterung fiir Schrauben und fiir das Kabel.

3. Fiihren Sie das Kabel durch den Loch durch.

4. Bringen Sie die Winkelhalt it Spreizduibel t andie Wandan.
5. Fiihren Sie das Kabel durch den Loch in der Gehéuseunterlage durch.

6. Befestigen Sie die Gehéuseunterlage mittels Schraut die Halterung (Abb. 9).
[}

ontage an der Kugelhalterung
Montieren Sie den zusatzlichen Sabotagekontakt:
- schrauben Sie die Halterung an den Sabotagekontakt an (Abb. 8-1),
- setzen Sie die Kappe fiir VergroBerung der Oberflache des Kontaktes
(Abb. 8),

- schrauben Sie das Ganze an die Unterlage der Kugelhalterung (Abb. 8-11).
Fiihren Sie das Kabel durch den Loch im Arm der Halterung durch.
Bringen Sie die Halt it Spreizdiibeln und Schrauben an die Wand an (Abb. 84V)
Fiihren Sie das Kabel durch den Loch in der Gehauseunterfage durch.
Befestigen Sie die Gehéuseunteriage mittels Schrauben an die Hatterung (Abb. 10).
hluss des zusatzlichen Sab
Aus dem Sabotagekontakt sind drei Leitungen gefiihrt

- schwarz - gemeinsame Leitung,

- blau-NC-Leitung,

- grau-NO-Leitung
Den Sabotagekontakt kann man seriell an den Sabotageausgang (TMP) an der
Elektronikplatine oder an die zusétziche Sabotageschleife anschlieRen.

KONFIGURATION DES MELDERS
In dem Melder kénnen Sie die Betriebsparameter jedes Sensors unabhéngig pro-
grammieren:

— Empfindlichkeit des Mikrowellensensors,

— Empfindlichkeit des Infrarotsensors,

- Enl hwelle des D

Jeder der Sensoren hat 16 Erkennungsschwellen.
In der Abbildung 11 sind die Erf bereiche des B Iders dargestellt

> o o o

[OPAL Plus]

Um den konfigurierten Sensor auf Werkseinstellungen zuriickzu-
setzen, driicken Sie gleichzeitig die Taster - und +. Um alle Sensoren
auf Werkseinstellungen zuriickzusetzen, halten Sie beide Taster 3
Sekunden lang gedriickt.

Um zur Korfiguration des néchsten Sensors iberzugehen, driicken Sie kurz den Taster
MODE. Der Melder wird durch Blinken der entsprechenden LED informieren, welcher
der Sensoren gerade konfiguriert ist (siehe ,Signalisi im Konfigurati jus’
Konfiguration mit Hilfe des Handsenders OPT-1 [OPAL Plus]

Richten Sie den Handsender auf den Melder und driicken Sie die Taster @ (Verringerung
des Wertes) und O (Erhéhung des Wertes), um die Empfindlichkeit/ Erkennungsschwelle
des Sensors einzustellen.

Um den konfigurierten Sensor auf Werkseinstell iickz

1 setzen, driicken Sie den Taster A.
Driicken Sie den Taster Bl (nachster Sensor) oder O (voriger Sensor), um zur
Konfiguration des folgenden Sensors tiberzugehen. Der Melder wird durch Blinken der
entsprechenden LED informieren, welcher der Sensoren gerade konfiguriert ist (siehe
,Signalisierungim Konfigurationsmodus”).
Beendigung des Konfigurati !
Halten Sie den Taster MODE auf der Elektronikplatine 2 Sekunden lang gedriickt oder
trennen Sie die Masse von der Klemme SVCE.

O | Wenn der Konfigurationsmodus mit Hilfe des Tasters MODE aktiviert
wurde, dann wird er automatisch 20 Minuten nach der letzten vom

Benutzer durchgefiihrten Operation ausgeschaltet.

INBETRIEBNAHME UND TEST DER REICHWEITE

(a—minimal, b - voreingestellt, ¢ - maximal, d - Unterkriechzone).
Die Abbildung 12 zeigt die Furktionsweise des Dammerungssensors. Auf der Zeitachse ist

die Z d Tmarkiert (im Befriebsmodus T=15 min, im K fus T=3
s). Die mit dem Buchstaben H markierte Hysterese der Lichtstérke und die Zeitverzgerung
hend Jict kurzzettige und zufélige Andk derLichtstérke.

Die Tabelle 1 zeigt die Werte fiir die Lichtstérke fiir drei Erkennungsschwellen des Sensors.

1. Schalten Sie die St gung ein. Alle LEDs werden den Anlauf des Melders
signalisieren, indem sie 40 Sekunden lang abwechselnd blinken.
2. Wenn die LEDs erloschen, ob die Bewegung im Erf: l h den
Alarmausgang akfiviert und die rote Diode aufleuchtet.
p Testen der Sensoren
Die Sensoren werden im Konfigurati jus getestet. Die Aktivierung des Modus,

Auswahl des Sensors und Methode der Anderung des Empfindichkeitsbereichs wurden

genau im Kapitel ,Korfiguration des Melders” beschrieben.

1. Aktivieren Sie den Konfigurationsmodus.

2. Wahlen Sie den Sensor aus, welchen Sie testen wollen.

3. Priifen Sie, ob das Bewegen im geschiitzten Bereich das Alarmrelais aktiviert
und ob die Verletzung mit dem Leuchten der LED signalisiert wird.

4. Falls nétig andem Sie die Empfindiichkeit und priifen Sie wieder die Funktion
des Sensors.

MONTAZ

Odpojte napajeni pred montézi detektoru.

Pokud ma byt detektor s odolnosti proti malym zvifatiim, musi se
montovat do vySky 2,4 m bez vertikalniho naklonéni. Toto je obzvlasté
duleZité pfi montazi na kulovy drZak.

+ Namontuite detektor do doporucené vysky (Obr. 3-1).
+ Pokud se v okoli objektu vyskytuje provoz nebo pohybuiici se objekty,
presurite mimeé detektor dolu nebo snizte citlivost detektoru (Obr. 3-II).
+ Namontuite detektor tak, aby pfipadny pohyb narusitele byl kolmo
na paprsky (Obr. 3-I1).
+ Nemontujte detektor bliZe nez 3 metry od pohybujicich se predmeét
(napF. vétvi strom, kefd, susaku pradla, apd.) (Obr. 3-V).
+ Nesméruite detektor pfimo na odrazné plochy, vétraky nebo
tepelné zdroje (Obr. 3-V).
Pfi zavadni dvou a vice kabelii do krytu se doporucuje kabely dat
[ | do smritovaci buZirky. Snizuje se tim moznost vniku vody do krytu.

Oteviete kryt (Obr. 4).

Vlyjméte desku s elektronickymi soucastkami (Obr. 5).

Viytvorte otvor pro protazeni kabelu v zadni ¢asti krytu.

Upevnéte zadni cast krytu pfimo na sténu (viz: ‘Montaz nazed"); na hlovy drzak
(viz: “Montaz na Uhlovy drzak”) nebo na kulovy drzak (viz: “Montaz na kulovy
drzak”). Na obrazku 6 jsou znazomény moznosti montaze detektoru.

Po montazi zadni ¢asti krytu, upevnéte desku s elektronikou.

Pfipojte vodice k piislusnym svorkam.

Nastavte parametry detektoru (viz: Nastaveni detektoru”).

Uzavrete kryt detektoru.

AN
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MontaZ nazed'
1. Protahnéte kabel vytvorenym otvorem v zadni casti krytu.
2. Pomoci hmozdinek a §roubl pripevnéte zadni Gast krytu ke zdi.
MontazZ na ihlovy drZak
1. Pfipevnéte doplikovy tamper kontakt:
- piisroubuite drzak k tamper kontaktu (Obr. 7-1),
- piisroubuite jednotku tamperu k zadni ¢asti krytu (Obr. 7-II).

Obrazek 7 znazoriiuje montaz tamper kontaktu v jednom ze dvou
moznyjch pozic. Umisténi tamper kontaktu zavisi zpiisobu montaze
iihlového drZaku. Pokud ma byt tamper kontakt namontovan v druhé
pozici, umistéte drzak tamper kontaktu na druhou stranu.

Pfipravte otvory v drzaku pro Srouby a kabel.
Protahnéte kabel vytvorenym otvorem
Pomoci hmoZdinek a $roubt pipevnéte drzak ke zdi.
Protahnéte kabel vytvorenym otvorem v zadni casti krytu detektoru.
. Pomoci $roubt upevnéte zadni cast krytu k drzaku (Obr. 9).
ontaz na kulovy drZak
Pfipevnéte doplrikovy tamper kontakt:
- prisroubuite drzak k tamper kontaktu (Obr. 8-1),
- vlozte soucastku zvétsujici povrch tamper kontaktu (Obr. 84),
- piisroubuite jednotku tamperu ke kulovému drzaku (Obr. 8-Ill).
2. Protahnéte kabel otvorem vnitrkem drzaku.
3. Pomoci hmoZdinek a §roubdi pfipevnéte kulovy drzak k montaZnimu
povrchu (Obr. 84V).
4. Protahnéte kabel vytvorenym ofvorem v zadni casti krytu detektoru.
5. Pomoci §roubti upevnéte zadni East krytu ke kulovému drzéku (Obr. 10).
Pripojeni piidavného tamper kontaktu
Pfidavny tamper kontakt je vybaven tfemi vodici:
- ¢cerny - spolecny vodic,
— modry - vodi¢ NC obvodu,
- Sedy - vodic NO obvodu
Tamper kontakt Ize zapojt do série s vystupem tamperu (TMP) na desce elektroniky
nebo jako dalsi tamper obvod

NASTAVENI DETEKTORU

Detektor umozriuje nastaveni pracovnich parametru pro kazdy senzor zviast:
~ citlivost detekce mikrovinného senzoru,
- citiivost detekce PIR senzoru,
— Uroveri osvitu soumrakového senzoru [OPAL Plus].

Kazdy senzor ma 16 krokt trouni.
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Obrazek 11 znazoriuje oblast pokryti pohybového detektoru (a—minimum, b-standard,
¢ - maximum, d - podhled).
Obrézek 12 znézorfiuje zplisob funkce senzoru. Na casové ose velké

T znazoruje zpozdéni (v pracovnim rezimu T=15 min, v nastavovacim rezimu T=3 s)
Pismeno H na obrazku 10 znazorriuje hysterezi intenzity svétla a spolu s ¢asovym
zpozdénim zaruéi odolnost viigi kratkodobym vykyvim intenzity svétla. Tabulka 1
znézoriuje hodnoty intenzity svétla pro tfi rozhodovaci Grovné.

Intenzita svétla Ix]

Sepnuti [P,,] Vypnuti [P,_]

minimum 10 170
standard 25 100
maximum 30 80

. Vsechny parametry nastavené v konfiguracnim refimu jsou zapsany
[ | ve st paméti detektoru a zust po ztraté napajeni.
Pokud ma byt detektor imunni viii malym zvifatiim, nenastavujete
citlivost PIR a MW senzoru vySe nez standard.
Spusténi konfiguracniho reZimu
Pridrzte tiacitko MODE na 2 sekundy na desce elektroniky detektoru, nebo prizemnéte
svorku SVCE. Po spusténi konfiguracniho rezimu zacne blikat zela LED, to znamena
moznost nastavit citlivost mikrovinného senzoru

Signalizace v konfiguraénim rezimu

Zpusob signalizace LED béhem konf senzorje

Mikrovinny senzor

zelena LED - blikani informuje o nastavovani mikrovinného senzoru, frekvence blikani
informuje o nastavené citlivosti (rychlejsi blikani = vyssi citivost senzoru),

Zluta LED - signalizace detekce pohybu — sviti po dobu 2 sekund.

PIR senzor

Zluta LED - blikani informuje o nastavovani PIR senzoru, frekvence blikani informuje
o nastavené citlivosti (rychlejsi blikani = vyssi citiivost senzoru),

zelena LED - signalizace detekce pohybu - sviti po dobu 2 sekund.

Soumrakovy senzor

cervena LED - blikani informuje o nastavovani soumrakového senzoru, frekvence
blikani informuije o nastaveném prahu detekce (rychlejsi blikani = vyssi prah detekce),

Zluta LED - sviti, pokud je intenzita svétla pod nastavenym prahem.

Dosazeni spodni nebo horni hranice nastaveni je znazoméno
(8 | rozsvicenim pfislu$né LED na 3 sekundy.

Nastavovani pomoci tlacitek detektoru
Stiskem tatitka - (hodnotu sniZite) a + (hodnotu zvysite) nastavite citlivost / detekéni
prah soumrakového senzoru.

Rychlym stiskem tlacitka MODE se pepnete na nastavovani dalsiho senzoru. To
jaky senzor se nastavuje je znazoméno blikanim pfislusné LED (viz. “Signalizace
v konfiguracnim rezimu’).

Nastavovani pomoci ovladace OPT-1 [OPAL Plus]

Namite ovladat na detektor a stiskem tlacitek @ (hodnotu sniZite) a © (hodnotu
zvysite) nastavte citivost / detekéni prah senzoru.

Soucasnym stiskem tlacitek - a + dojde k obnové standardnich
nastaveni pro pfislusny senzor. Soucasnym stiskem tlacitek po dobu
3 sekund dojde k obnové standardnich nastaveni pro vSechny senzory.

Stiskem tlacitka A dojde k obnové standardniho nastaveni pro
prisluSny senzor.

Stiskem tlacitek B (dalsi senzor) nebo LI (pfedchozi senzor) prejdete na nastaveni
dalSiho senzoru. To jaky senzor se nastavue je znazornéno blikanim piislusné LED
(viz: “Signalizace v konfiguracnim rezimu’).
Ukonceni konfiguracniho rezimu
Stisknéte na 2 sekundy tlacitko MODE na desce elektroniky nebo odpojte spolecnou
zem od svorky SVCE.

O | Pokud je konfiguraéni rezim aktivovan pomoci tlaitka MODE, pak

se rezim automaticky ukonéi po 20 minutach od posledniho stisku

tlacitka uZivatelem.

SPUSTENIA TEST CHUZI

1. Zapnéte napéjeni detektoru. Detektor zacne nabihat, to je signalizovano stfidavym
blikanim vSech LED po dobu 40 sekund.

2. Po doblikani LED, zkontrolujte pohybem ve stiezeném prostoru, zda dojde
poplachového relé a rozsviceni cervené LED.

Oddzlené testovani senzori

Testovéni senzorti se provadi v konfiguragnim rezimu. Spustte reZim, vyberte senzor

azplisob zmény citivost, tak jak je detailné popsan v kapitole “Nastaveni detektoru”.

1. Spustte konfiguracni rezim.

2. Vlyberte senzor, ktery cheete otestovat.

3. Zkontroluite pohybem ve strezeném prostoru, zda dojde poplachového relé
arozsviceni signalizacni LED.

4. Podle potieby prenastavte citlivost a zkontrolujte funkei senzoru.

YCTAHOBKA
A Bee : [OMKHEI NP bCA TONBKO NpK
OTKIKOHEHHOM 3MEKTPOMMTaHIM.

Ecrv n3sewwarens #onxeH GbiTk YCTOMMUB K ABIXEHMIO KUBOTHBIX,
BbICOTa MOHTAXA AONKHA COCTABNATE 2,4 M 6e3 HaknoHa no
BepTykany. CrieqiyeT NOMHUTL 06 3ToM 0coBeHHO B cryyae
YCTaHOBKM Ha WapoB oM KPOHLLTeiiHe.

¢« Vapeuye cneyer Hap i BbicoTe (puc. 34)

+ Ecnv oXVBEHHOE YMUHOE ABIDKEHHE BONMaY OXpaHREMON 30HbI MMM ApyTvie
06exTb, MepeABUTaIOLLMECS BHE 30HbI 0BHAPYXEHIR, BbI3bIBAIOT NIOXHbIE
TpeBoru, HeobXOBMNO HNPaBUTL U3BELLIATENb CNIETKA BHI3 MM YMEHBLLATL
uyBCTBUTENbHOCTb 0BHapyeHus. (prc. 3-1).

« 0 ycnosis pabotb! u3seLy 7\ , €cnn
Vi Hap TIEPECeyET 0Xp 30Hy C TP it
IBiokeHuA okono 90° no oTHoLLeHo K useLLiaTento (puc. 3-11).
« Hep LLaTeNb Ha p Meblue 3 M o7

06eKTOB, KOTOPbIe MOTYT HaXxOAVTCA B ABIOKEHUA (Harp., BETK flEpeBbeB, KYCTbl,
6enbe unp.) (pue. 34V).

+ He HanpaBnsuiTe W3BelLiaTenb Ha 06bEKTLI, KOTOpbIE MOTYT OTP@XaTh CBET, a Taioke
Ha

WA YCTp , M3y yasoluyte Tenno (puc. 3-V).

Ecnu B Kopnyc nofBoAATCA ABa Ui Gonblue kaGenei,
I oy b TepMoy Tpy6Kn.
370 YMeHBLUMT PUCK NPOHWUKHOBEHMA BOZBI B KOPNYC.

1. Orkpoitre kopryc (pvc. 4).

2. [lemorTvpyiie nevarHylo mnary (puc. 5).

3. TloproToBbTE OTBEPCTHAE M0 Kaben B 0CHOBaHMM Kopryca,

4. Tlpukpermte ocHoB aHve kopriyca K cTeHe (ou.: (MoHTaxX HEMoCPEACTBEHHO Ha CTEHEN),
K YrTIOBOMY KpOHLLTEIHY (cM.: «MoHT)K Ha LIapoBOM KDOHLLTEHEN) Ui K LapoBoMy
KpoHLuTeiHy (oM. (MokTax Ha Luapos om kp iiHen). Ha pucyHke 6 p

€r1oco0b! MOHT @a U3BeLL

5. Tocne MpHKpENnEHAs UIBELLATENR YCTaHOBTE NevaTHyko rnary.

6. MMoKnio4¥Te MPOBOAA K COOTBETCTBYHOLLAM KNENMaN.

7. Hacrpoiire ussewarens (cw.: <HacTpoiika useljarensy).

8. Sakpoiire kopnyc u3BeLjaTens,

MoHTax HenocpeacTBeHHO Ha cTeHe

1. Tposegure kabenb Yepe3 OTBEPCTHE, MOATOTOBMEHHOE B OCHOBaHUY Kopnyca

2. ComolListo LuypyrioB 1 pacriopHbIx AoBeneii MpUKkpEMUTe 0cHOBaHAE Kopyca K CTeHe.

MoHTax Ha WapoBoM KpoHWTeilHe

1. YeTaHOBUTE fL0MONHHTENbHbIV TaMNEPHbIN KOHTaKT:

- MPKPYTVTE KOHLLTENH K TaMriepHoMY KoHTakTy (puc. 7-),
~ MPVKPENTE KDOHLLTE/H ¢ TaMrepHbIM KoHT akToM K kopnycy (puc. 7-Ill).

. Ha pucyHke 7 npeAcTaneH MOHTaX TaMNEPHOTO KOHTaKTa B OZHOM
W2 IBYX BOIMOXHBIX N03uLuit. MecTo MoHTaxXa TamMneporo

KOHTaKTa 3aBYUCHT OT cnocoba MOHTaXa YTIoBoro KpoKwTeitHa. Ecrm

TaMnepHbIil KOHTAKT AONIKeH BbITh YCTaHOBIEH Ha BTOPOI NO3MLNH,

TO KPOHILITeIMH ZNIA MOHTKa KOHTAKTa CrieflyeT pasMecTuTL

© Zpyroil CTOPOHBI.

2. TTojroToBbTE OTBEPCTHR MO LLYPYMb! ¥ KaBEmb B KPOHLTEVHE.

3. Tposegure kabenb Yepe3 MOLFOTOBIEHHOE OTBEPCTHE.

4. C rioMoLLisfo Luypyrios v AjoBenei mputkp P H K CTeHe.
5. TpoBeauTe kabenb Yepe3 OTBEPCTHE, MOATOTOBNEHHOE B OCHOBaHUY Kopnyca
6. C noMoLLibto LLypyrioB MpUkp Kopriyca Kkp iiHy (puc. 9)

MoHTa Ha WapoBoM KpoHWTeilHe
1. YCTaHOBUTE ONONHUTENbHbIA TAMMEPHBIA KOHTaKT!
~ MPKPYTVTE KDOHLLTENH K TaMriepHOMY KoHTakTy (puc. 8-),
~ YCTAHOBMTE JMEMEHT, KOTOPbII YBENU|MBAET NOBEPXHOCT CTLIKOBKM (pHc. 8-),
pUKp BCEK LLapoBOro kp uHa (puc. 8-111).

OcBelweHHOCTS [Miokc]

TMopor o6HapyxeHns Bxniouenme [Py, ] Buikmiouenme [P ]

MAHAMANbHbI 10 170
110 yMOM4aHMo 25 100
MaKCAMANbHbIA 30 80

. Bce napamerpel, y B pexume HacTpoil
1 B 3Hep il namsTh
W1 COXPAHAIOTCA AaKe NOCTe NPONaAaHIs MMTaHNS.
Ecrn n3seLuaren 4ormkeH 6bITh YCTOMMMB K ABIKEHMIO KIBOTHBIX,

Ans CBY- n UK-parumka He ycTaHaBnMBaiTe YyBCTBUTENLHOCTS
oBHapyXeHWs BbiLue 3aBOZICKOr0 2HAYEHUA.

3anyck pexuMa HacTPoMKN

HeokmuTe 1 yepxuTe Haxaroit B TeueHue 2 cekyHa kHonky MODE Ha nnare usewarens

unu samkeure knemmy SVCE Ha maccy. Koraa Byaer akTusupoBaH pexwm HacTpoitk,

HauHET MUraTh 3eneHblii CBETOAMOZ, 3T0 03HaYAET, 4TO MOXHO HACTPOMTb YyBCTBUTENb-

HocTb CBY-gatuvka

CurHammu3ayms B pexume HacTpoitkn

Hine cnegyer oncaHue CBETOAMOAHON UHAUKALIN BO BPEMS HACTPOWKA OTAENbHIX

BaTHKOB.

CBY-damyux

3eNeHblit CBETO/O], — BCTLILLIKA CBETOAMOA 03HavaloT HacTpoitky CBY-garuuka,
VX 4acTOTa UHAMLYPYET YYBCTBUTENbHOCTb (HACTble BCMbILIKA = BbICOKASA
UyBCTBUTENLHOCTb),

KENTbIV CBETOAMO/, — MHAVKALY )it W B TeueHve 2 CekyHy,

HK-damyuk

KENTbIii CBETOAMO/ — BCTbILLIKA 03Ha4aloT HacTpoilky WK-paTunka, ux yactora
VIHAMLYIDY €T Yy BCTBUTENbHOCTb (4aCTbIE BCMbILIKA = BbICOKAR YYBCTBUTEMBHOCTS),

11 CBETOAMOZ — MHAVKaL) )it VT B TEYEHME 2 CEKyH,

[flamyuk cymepex

KpacHbI/i CBETOAMOR, — BCMbILLKM 03HAYIOT HACTPOIAKY AaTuVKa CMEpeK, X YacTota
VHIMIYPYET Nopor 06HapYKeHUA (YacTble BCTIbILLKM = BbICOKUI TIopor 0BHapyKeHHS),

KENTbIA CBETOAMOA — MHAMKALY YPOBHA VL HAKE Topora.

JlocTiieHne HiKHe#t UM BepXHelt FPaHLibl Npeaena perynupoBkA
1 MHAMUUYET CBeyeHine CBETO/MO/A B TeueHMe 3 CekyHp.

Hacrpoiika ¢ noMolLblo KHOMOK M3BewWwATeNs
C riomoLLto KHorKM = (| 3HaueHuA) U + (y 3HaueHs)
I nopor g

. OpHoBpEMeHHOE HaXaTie KHOMOK - 1 + BbI2bIBAET BOCCTAHOBMEHME
y P patymka. Y,

HaXaThIX KHOMOK B TeueHue 3 ceKyHZ BOCCTaHOBMT 3aBOACKME

YCTaHOBKM [yN1A BCEX AATYNKOB.

Koporkoe waxarue kHorkn MODE nossonsieT nepeiiTt k HacTpoWike ouepesHoro Aar-

Uika. Bembilukw cooTser L AMOR Lvp P W faTumk

(cm.: «CurHanu3aLyA B peXvME HacTPOKI

Hacrpoiika ¢ nomoio 6penoka OPT-1 [OPAL Plus]

HarpassTe Gperiok Ha usBeLLaTens v ¢ nomowubo konok @ (ymersLueH#e sHaverns) u O
/i

y HaueH/s) P g
L | Haxarie kHonku A\ BbI20BeT it HacTpoi
onpeeneHHoro Aar4mka.
C rowoworoaror B creapouyi )t sy g gy repcinn
KHacTp AylolLiero Aarunca. Maew {AALYDYET G TIONOLLB10 BCTbILLIEK COOTBET-
CTBylolLErD vt gk (cm.: «Ci p poiin).
3 pexuma i

2. Mposeaye kabens 4epe3 OTBEPCTHE B KPOHLLTENHE.

3. YeraHoBUTE LL2pOBLIA KDOHLLITE/HH G NIOMOLLBO LLYPYrIOB ¥ pacriopHsIx fjobenei k crexe
(pvc. 84V).

4. TTposepyme kabens Yepe3 OTBEPCTHE, MOATOTOBMEHHOE B OCHOBAHIM KoprTyca.

5. CroMOLL{b40 LLypYTIOB MPUKDETIATE OCHOBAHME KOprTy Ca Ky TIOBOMY KD iy (puc. 10).

Mogk 0 PHOro KoHTaKTa

W13 KoHTaKra BbIBe/ieHs! TpY MPOBOAA:

- YepHbliA - 6Lyt poBog,

~ CHHWi - npoBog, A4 Wnedicpa NC,

- ceplit - npoBog, An unevidpa NO.
TaMniepHBIA KOHTAKT MOXHO MO K Bbixony (TMP)
Ha MleyaTHoVt rare wnv Mogy K wneviy.

HACTPOWKA U3BELLATENA
B w3BeluiaTene MOXHO OTAEMEHO MPOTpaMMA pameTy
~ YyBCTI CBY.
~ uyBCTI WK-3Bewsarens,
- iopor 06HapyxeHust faruvka cymepex [OPAL Plus].
Kakzpit 13 gaTutkos umeeT 16 noporos 4yBCTBUTENbHOCTH,

paﬁom K2KA0ro U3 AaT4HKOB:

Ha pucyHie 11 mpeacrasneHa soHa LLIATENA [BYKEHNS (2
Has, b-noy , € d-30Ka PALLIEA MO M3BELL|ATENbY).
Ha pricyke 121y 6 pad pek Ha ocyt Bpemen

p &
BpeMeHHan 3agepika T (8 pabouem pexvvie T = 15 Muk, 8 pexwme HacTpoitkv T =3 c).
Tpeaen aKTMBMpoBaHWS (YHKLMK JaTuMka CyMepex (TUcTepesic), 0603HaueHHbIA Ha
pucyHKe GykBoit H, 1 BpeMeHHas 3afepika NoBONAKOT U3BELLATENIO BbiTh YCTOMYMBLIM

Cnep:ya HaKaTb KHOMKY MODE wa nevarkoii mmare Ha BPEMS 2 CEKYHA AN OTCOEAMHUTD
knemmy SVCE ot maccs! (0 B).

Ecrn pexum HacTpoiikin Gb1n BKkoueH ¢ nomoLuysio knonkin MODE,
To oH Byper ¢ no 20 munyT
¢

3ANYCK W TECT JANBHOCTU JEUCTBUA

1. Birmowe nvranue. B IV0bl Ha4HY T MAraTh
UHLVLYPYS: 3aMyCK M3BELLIATENA

2. Korjja cBETOZMORbI NPEKPATAT MUraTb, MDOBEPLTE, BKIHOUAT 1 [IBIAKEHHE B OXPaHAEMO
30HE Pene TPEBOMM U BbI30OBET CBEYEHAE CRETORMOAA.

OTenbHoe TeCTUPOBaKMUE AATYMKOB

TecTupoBaHue JaT4MKOB OCYLUECTBNIRETCA B PEKUME HACTPOIKM M3BeLLaTeNs. Janyck

pexvMa, Bbifop AaTuitka i criocob UIMeHEHAR Mpefena YyBCTBUTENEHOCTH MOAPOGHO

onMcars! B pasene «HacTpoiika ussewjaTensy.

1. BKTI0UMTE PEXUM HACTPOMKY.

2. Bblbepure fatuuK 4nA TECTUPOBEHUS.

3. TlpoBepsTe, 4TO fBIKEHHE B OXPaHAEMOM 30HE BIIOYAT Pene TPEBOrv 1 3aropur
CBETOAVOA, CHTHANUIMPYIOLLIAVE Hapy LIEHKE.

4 Benyvae V3MEHMTE pHo poB epbTe pabory

Teverne 40 cexyHa,

Kip p ueny 1L Tabnmya 1
3HaYEHHE 0CBELLEHHOCTM ANA TPEX MoporoB obHapyXeHNs UsBelLiaTens

il

MONTAZ

Vsetky elektronické prepojenia treba vykonat'pri vypnutom napajani.
Ak ma byt detektor odolny na pohyb zvierat, musi byt montovany vo
vyske 2,4 m bez naklonenia. Treba na to pamitat zvlast' pri montazi
na gufovii konzolu.

+  Detektor treba instalovat'v odporicanej vyske (obr. 3-1).

+ Ak poulicny ruch alebo iné objekty pohybujlice sa mimo priestor detekcie
sposobujli, e detektor hlasi alam, treba detektor nasmerovat jemne nadol,
alebo zmensit citivost detekeie (obr. 3-11).

+  Najlepsie podmienky pre cinnost' detektora budu vtedy, ked predpokladany
pohyb narusitela bude viest kolmo na kanaly detekcie pohybu (obr. 3-II1).

+  Detektor sa nesmie instalovat na miestach, kde je vzdialenost od
pohybujlcich sa objektov (napr. konare stromoy, kriky, susiaca sa bielizeri
apod.) mensia ako 3m (obr. 34V).

+ Jezakazané smerovat detektor na objekty, ktoré mozu odrazat svetlo alebo
naventilatory a zdroje tepla (obr. 3-V).

V pripade privedenia dvoch alebo viacerych kablov do krytu sa
odporii¢a umiestnit ich v teplom stahovacej buZirke. Zmensi to riziko
vniknutia vody do krytu.

Otvorit kryt detektora (obr. 4).

Viytiahnut' dosku elektroniky (obr. 5).

V zakladni vytvorit' ofvor na kabel

Pripevnit zakladiu krytu na stenu (pozri: Montaz priamo na stenu”), na rohovi
konzolu (pozri: Montaz na rohov(i konzolu”) alebo gufov(i konzolu (pozri: Montaz
na gulovll konzolu®). Na obrazku 6 st zobrazené mozné spdsoby montaze
detektora.

Po pripevneni detektora pripevnit dosku elektroniky.

Pripojit vodice na zodpovedajlice svorky.

Nakonfigurovat detektor (pozri: ,Konfiguracia detektora”).

Zatvorit kryt detektora.

Montaz priamo na stenu
1. Pretiahnut kabel cez otvor v zakladni krytu.
2. Pomocou hmoZdiniek a skrutiek pripevnit zakladriu krytu na stenu.

1.
%
3
4

® N> o

Montaz na rohovii konzolu

1. Namontovat dodatocny sabotazny kontakt:
- priskrutkovat uchytenie sabotazneho kontaktu (obr. 7-),
- priskrutkovat' celok na zakladriu krytu (obr. 7-Ill).

. Obrazok 7 zobrazuje montaZ sabotazneho kontaktu v jednej z dvoch
pripustnych pozicii. Miesto montaze sabotazneho kontaktu zavisi
od spdsobu montaze rohovej konzoly. Ak ma byt sabotazny kontakt
namontovany v druhej pozicii, treba uchytenie na montaz kontaktu

umiestnit z druhej strany.

V uchyteni vytvorit' otvory pre skrutky a kabel.
Cez vytvoreny otvor pretiahnut kabel.
Pripevnit uchytenie pomocou hmoZdiniek a skrutiek na stenu.
Pretiahnut’ kabel cez otvor v zakladni krytu.
. Pomocou skrutiek pripevnit' zakladiiu krytu na uchytenie (obr. 9).
lontaz na gufovii konzolu
Namontovat' dodatocny sabotazny kontakt:
- priskrutkovat uchytenie sabotazneho kontaktu (obr. 8-),
- nasadit element zvacsujlici povrch kontaktu (obr. 8-1),
- priskrutkovat celok na zakladriu gulovej konzoly (obr. 8-II).
Cez otvorv ramene konzoly pretiahnut kabel.
Pomocou hmoZdiniek a skrutiek pripevnit' gufov(i konzolu na stenu (obr. 8V).
Pretiahnut'kabel cez otvor v zakladni krytu.
5. Pomocou skrutiek pripevnit zakladriu krytu na gufov konzolu (obr. 10).
Pripojenie dodato¢ného sabotazneho kontaktu
Kontakt matri vodice:
- Cierny - spolocny vodic,
— modry - vodi¢ pre obvod NC,
- Sedy - vodic pre obvod NO.
Sabotazny kontakt je mozné sériovo pripojit na sabotazny vystup (TMP) na doske
elektroniky alebo pripojit k dodatocnému sabotaznemu obvodu.

KONFIGURACIA DETEKTORA

V detektore je mozné naprogramovat' parametre cinnosti pre kazdy detektor osobitne:
- citlivost’ detekcie detektora mikrovin,
~ citlivost detekcie detektora PIR,
— prah detekeie detektora simraku [OPAL Plus].

Kazdy z detektorov ma 16 prahov citlivosti

SE oo swN
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Obrazok 11 zobrazuie oblasti detekcie detektora pohybu (a—minimaina, b - prednasta-
vena, ¢ - maximalna, d - priestor pod detektorom).

Obrazok 12 zobrazuje spdsob ¢innosti detektora simraku. Na ¢asove] osije vyznacené
¢asové oneskorenie T (v rezime ¢innosti T = 15 min, v rezime konfiguracie T= 3 s).
Histeréza intenzity svetla oznacena na obrazku pi H a casové oneskoreni

Intenzita svetla [Ix]

Prah detekcie Zapnutie [P, Vypnutie [P ]

minimalny 10 170
prednastaveny 25 100
maximélny 30 80
. Vsetky p é v rezime konfiguracie sii zapi édo
1 pamite detektora a sii uchované aj po strate napajania.

Ak ma byt' detektor odolny na pohyb zvierat, nesmie sa pre detektor
PIR a detektor mikrovin nastavovat citlivost' detekcie vyssia ako je
tovarensky nastavena.

Spustenie rezimu konfiguracie

Stlacit na 2 sekundy tlacidlo MODE na doske elektroniky detektora a pripojit zem

napéjania na svorku SVCE. Po spusteni rezmu konfiguracie zacne blikat zelenaLEDa,

¢o znamena, Ze je mozné nastavit cilivost detektora mikrovin.

Signalizacia v reZime konfiguracie

Nizsie je popisany spdsob innosti LED-iek pocas konfiguracie jednotlivych detektorov.

Detektor mikrovin )

zelena LED-ka - blikanie informuje o konfigurécii detektoramikrovin, frekvencia blikania
o citlivosti (vysSia frekvencia blikania = vyssia citlivost’ detektora),

Zlta LED-ka - signalizuje zistenie pohybu  svieti 2 sekundy.

Detektor PIR

7ita LED-ka- blikanie informuje o korfiguraci detektora PIR, frekvencia blikania o citiivosti
(vyssia frekvencia blikania = vy$sia citlivost’ detektora),

zelena LED-ka - signalizuje zistenie pohybu  svieti 2 sekundy.

Detektor stimraku

¢ervena LED-ka - blikanie informuje o konfiguracii detektora simraku, frekvencia blikania
o nastavenom prahu detekcie (vysSia frekvencia blikania = vy$si prah detekcie),

Zlta LED-ka - svietenie informuje o poklese intenzity svetla pod nastaveny prah.

. Dosiahnutie dolnej alebo hornej hranice rozsahu regulacie je signali-
[ | zované svietenim LED-ky pocas 3 sekiind.

Konfiguracia pomocou tlacidiel detektora
Stiacanim Hacidla - (zmensenie hodnoty) a + (zvécsenie hodnoty) nastavit’ citivost/
prah detekcie detektora.

Sii¢asné stlacenie tlacidiel - a + spsobi navrat tovarenskych nasta-
veni pre konfigurovany detektor. PodrZanie stlaéenych tlacidiel pocas
3 sekiind vrati tovarenské nastavenia pre vSetky detektory.

Krétke stlacenie tlacidla MODE umoZriuje prechod na korfiguraciu nasledujiceho
detektora. Detektor bude blikanim prisiusnej LED-ky informovat, ktory detektor je
aktualne konfi y (pozri: lizacia v rezime konfiguracie”).

Konfiguracia pomocou ovlada¢a OPT-1 [OPAL Plus]

Namierit oviada na detektor a stlaganim tlacidla @ (zmensovanie hodnoty) a O
(zvacsovanie hodnoty) nastavit citlivost/prah detekcie detektora.

D | Stlacenie tlaidla A spdsobi navrat tovarenskych nastaveni konfigu-
[ | rovaného detektora.

Stlacanim tiacidia M (nasledujici detektor) alebo [ (predchadzajuci detektor) prejst na
konfiguraciu nasledujliceho detektora. Detektor bude biikanim prislusnejLED-ky informo-
vat, ktory detektor je aktuane j (pozri: ,Signalizaciav rezime korfiguracie”).

Ukonéenie rezimu konfiguracie
Stiacit na 2 sekundy tlacidlo MODE na doske elektroniky alebo odpojit zem napéjania
20 svorky SVCE.

Ak bol rezim konfiguracie spusteny pomocou tlacidla MODE,
bude automaticky vypnuty po 20 miniitach od poslednej operacie
vykonanej uZivatefom.

SPUSTENIE A TEST DOSAHU

1. Zapnit napajanie. Vsetky LED-ky zacn(i striedavo blikat pocas 40 sekind, ¢im
signalizuju spustaci rezim detektora.

2. KedLED-ky prestant blikat, skontrolovat, ¢i pohyb v priestore detekcie detektora
spsobi spustenie alamového relé a rozsvieti sa cervena LEDka.

Osobitné testovanie detektorov

Testovanie detektorov sa vykonava v rezime konfiguracie detektora. Spustanie rezimu,

vyber detektora a sposob zmeny rozsahu citlivosti sii podrobne popisané v kapitole

Konfiguracia detektora’.

1. Spustit rezim konfiguracie.

2. Vybrat detektor na testovanie.

spdsobuil, ze detektorje odolny na kratkodobé anahodné zmeny intenzity svetla. Tabulka
1 zobrazuje hodnoty intenzity svetla pre tri prahy detekcie detektora.

3 ', Gipohybv priestore spdsobi spustenie alarmového
relé a rozsvieti sa LED-ka signalizacie narusenia.
4.V pripade potreby zmentt citlivost a znovu skontrolovat' ¢innost detektora.
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The OPAL / OPAL Plus detector allows detection of motion in the protected area. It is
designed for outdoor use. This manual applies to the detector with electronics version
E (or newer) and firmware version 2.01 (or newer).

FEATU RES

Passive infrared (PIR) sensor and microwave sensor.

Digital motion detection algorithm.

Digital temperature compensation.

Petimmunity up to 20 kg.

Immuntty to false alarms caused by moving but not changing their position
objects (eg. branches of trees).

Creep zone.

Microwave based anti-mask feature.

Dusk sensor [OPAL Plus].

Capability of separate sensor configuringtesting.

Sensitivity corfiguring by means of OPT-1 keyfob [OPAL Plus].

Three LED indicators.

Remote LED enable/disable.

Remote configuring mode enable/disable.

Supervision of detector signal path and supply voltage.

Tamper protection against cover removal and tearing enclosure from the wall.
Weatherproof enclosure featuring a very high mechanical strength.

DESCRIPTION
The alarm will be triggered when infrared sensor (PIR) and microwave sensor detect
motion within a time period shorter than 4 seconds.

Anti-mask feature

Detection by the microwave sensor of an object moving at a distance of 10-20 cenfimeters
from the detector s interpreted as an attemptto mask the detector and results in activation
of anti-masking relay for two seconds. Objects permeable to microwaves, butisolating
the infrared radiation are not detected by the anti-mask feature.

Supervision features

Inthe event ofthe voltage drop below 9V ( 5%) for more than 2 seconds or the signal
path failure, the detector will signal atrouble. The trouble is indicated by the activation of
alarmrelay andthe steady light of all LED indicators. The trouble signaling will continue
aslong as the trouble persists.

Remote LED enableldisable

The LED can be enabled/disabled remotely when the LED is not enabled by means of
the jumper. The LED terminal is provided to allow remote LED enable/disable. The LED
is enabled, when the terminal is connected to the common ground, and disabled, when
the terminal is disconnected from the common ground. You can connect to the LED
terminal an OC type control panel output programmed e.g. as the SERVICE MODE
STATUS, Bl SWITCH or ZONE TEST STATUS.

Remote configuring mode enableldisable

The SVCE terminal is provided to allow remote configuring mode enable/disable.
The configuring mode is enabled, when the terminal is connected to the common ground.
You can connect to the SVCE terminal an OC type control panel output programmed e. g.
asthe SERVICE MODE STATUS, BI SWITCH or ZONE TEST STATUS.

SPECIFICATIONS: OPAL / OPAL Plus

ELECTRONICS BOARD
@ terminals:
AM - ani-masking output (NC relay).
TMP - tamper output (NC).
NC - alarm output (NC relay).
COM - common ground.
+12V - power input.
LED - remote LED control.
SVCE - remote control of configuring mode.
DIN - dusk sensor output (OC type output).
@ pins to enable/disable the LED indicators. Ifthe LED indicators are to be enabled,
place the jumper on pins (the remote LEDs enable/disable is not available then).
® microwave sensor.
@ greenLED indicating motion detection by microwave sensor— ON for 4 seconds.
® red LED indicating alarm — ON for 2 seconds.
® yellow LED indicating motion detection by PIR sensor - ON for 4 seconds.
During the detector warm-up all LEDs blink alternately for about 40 se-
conds. All LEDs are ON during detector trouble. LEDs are also used
for signaling in configuring mode (see: “Detector configuring”).
@ dusk sensor [OPAL Plus only].
infrared receiver allowing to corfigure the detector by means of OPT-1 keyfob
[OPAL Plus only]. The keyfob is offered by SATEL.
@ buttons used during sensors sensitivity setting.
MODE button used for the detector configuring (see: ‘Detector configuring’).
@ dual element pyrosensor. Do not touch the pyroelectric sensor, so as not to
soil it.
® tamper contact activated by cover removal.
® fixing screw holes.

On the other side of the electronic board is a tamper contact activated by removing
the detector from the wall.

When mounting the detector on the angle or ball bracket,
itis necessary to install additional tamper contact
(itis included in the detector delivery set).

OPT-1 KEYFOB

The keyfob is CR2032 3V lithium battery powered. Battery life depends entirely on
the way the keyfob is used. The battery lasts for at least 8 thousand button pressings.
The keyfob LED is ON if any button is pressed. If the battery is low, the LED blinks
instead of being ON. You should replace the battery then. The way of battery replacing
is shown in Figure 2. Ifthe battery is low, the keyfob range decreases.

The used batteries must not be discarded, but should be disposed
of in accordance with the existing rules for environment protection.

SPECIFICATIONS: OPT-1
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Le détecteur OPAL / OPAL Plus permet de détecter des mouvements dans I'espace
protége. Il est congu pour étre installé al'extérieur. La notice est applicable au détecteur
avec/¢électronique en version E (ou ultérieure) et le logiciel enversion 2.01 (ou ultérieure).

CARACTERISTIQUES
Capteur passif |nf|arouge (PIR) et capteur micro-ondes.
A\gunthme numenque de detechon de mouvement.

de

. Immunlte aux mouvements des ammaustqu a 20 kilos.

+  Immunité aux fausses alarmes causées par les objets qui bougent mais qui ne
changent pas leur position (p. ex. les branches d'arbre).

Protection de zone anti-rampement.

Fonction antimasking réalisée par le capteur micro-ondes.

Capteur crépusculaire [OPAL Plus).

Possibilté de test /programmation séparéfe des capteurs.

Configuration de la sensibilté a I'aide de la télécommande OPT-1 [OPAL Plus].
Trois voyants LED pour signalisation du fonctionnement du détecteur.

Voyants LED activés/désactivés a distance.

Mode de configuration activé/désactivé a distance.

Surveillance de la voie de signal du détecteur et de la tension dalimentation.
Autoprotection a l'ouverture du boitier et au détachement du support

Boitier résistant aux intempéries avec une trés haute résistance mécanique

DESCRIPTION

Une alarme se déclenche lorsque le capteur passif infrarouge (PIR) et capteur mi-
cro-ondes détectent un mouvement dans un intervalle de temps inférieur a 4 secondes.
Antimasking

Lorsque le capteur micro-ondes détecte un objet se déplagant a une distance de 10-20
centimeétres du détecteur, ceci est interprété comme une tentative de masquage
du detecteur et le relais antimasking sactive pour 2 secondes. Les objets laissant
pénétrer les hyperfréquences mais isolant le rayonnement infrarouge ne sont pas
detectés par la fonction antimasking.

Fonctions de surveillance

Dans le cas du défaut de la voie de signal ou de la chute de la tension au-dessous
de 9V (£5%) pendant plus de 2 secondes, le détecteur signale une panne. La panne est
signalée par |'activation du relais d'alarme et tous les voyants LED s'allument. Lapanne
est signalée aussi longtemps qu'elle dure.

Voyants LED activésldésactivés a distance

Les voyants LED peuvent étre activés/désactivés a distance, s'ils ne sont pas activés/
désactivés a [aide du cavalier. La bome LED permet d'activer/désactiver les voyants
LED. Les voyants LED sont activés, sila borne est connectée a la masse. Si elle est
déconnectée a la masse, les voyants LED sont désactivés. La borne peut étre reliée
aa sortie type OC de la centrale d'alarme programmeée p. ex. comme INDICATEUR
MODE SERVICE, COMMUTATEUR BISTABLE OU INDICATEUR TEST DE ZONES.
Mode de configuration activéldésactivé a distance

La bome SVCE pemet de configurer a distance le mode de configuration. Le mode
de corfiguration est activé, si la bome est connectée a la masse. La borne peut étre
reliée a la sortie de la centrale d'alarme type OC de la centrale d'alarme programmée
p. ex. comme INDICATEUR MODE SERVICE, COMMUTATEUR BISTABLE OU
INDICATEUR TEST DE ZONES.

SPECIFICATIONS TECHNIQUES: OPAL | OPAL Plus

Tension d'alimentation 12V DC +15%
Consommation de courant OPAL 12mA
en état de veille OPAL Plus 15mA
Consommation maximale OPAL 20mA
de courant OPAL Plus 20mA
Charge maximale des contacts du relais

(résistante) i dsine
Charge maximale de la sortie DIN

(sorfe type OC) 50 mA/12VDC
Fréquence micro-ondes 24 GHz
Vitesse détectable de mouvement 0,3..3mls
Durée de signalisation de [alarme 2s
Durée de démarrage 40s
Hauteur d'installation recommandée 24m
Niveau de protection Grade 2
Normes respectées ENSO131-1, %%55%1133%4
Niveau de protection IP IP54
Classe environnementale selon EN50130-5 llla
Températures de fonctionnement -40...485 °C
Humidité maximale 93+3%
Dimensions 65x 138 x 58 mm
Poids du détecteur OPAL 1749
(sans support) OPAL Plus 176 g

CARTE ELECTRONIQUE
@ bornes

AM - sortie antimasking (relais NC).
TMP - sortie anti-sabotage (NC).
NC - sortie alarme (relais NC).
COM - masse.
2V - entrée d'alimentation.
LED- actwatlorvdesactwahon des voyants LED.
SVCE - ion/désactivation du mode de p i
DIN - sortie du capteur crépusculaire (sorhe type OC).

@ broches pour activer/désactiver les voyants LED. Pour activer les voyants LED,
places le cavalier sur les broches (activation/désactivation des voyants LED
a distance sera impossible).

@ capteur micro-ondes.

@ voyant vert indiquant la détection d'un mouvement par le capteur micro-ondes
est allumé 4 secondes.

® voyant rouge signalant une alarme - est allumé 2 secondes.

@® voyant jaune indiquant la détection d'un mouvement par le capteur PIR - est
allumé 4 secondes.

. Pendant le démarrage du détecteur, tous les voyants clignotent

{3 | altemativement environ 40 secondes. Tous les voyants sont allumés
pendant une panne du détecteur. Les voyants sont aussi utilisés
en mode de configuration (voir : « Configurer le détecteur »).

@ capteur crépusculaire [OPAL Plus unlquement]

@® récepteur inf: t | du détecteur a l'aide
de la télécommande OPT-1 [OPAL Plus uniquement]. La télécommande est
offerte parla société SATEL.

@ boutons utilisés pour le réglement de la sensibilité des capteurs.

@ bouton MODE pour configurer le détecteur (voir : « Configurer le détecteur »).

@ capteurPIR (pyroélément double). Ne pas toucher le pyroélément pour ne pas
le salir.

@® contact d'autoprotection réagissant a louverture du boitier.

® trous pour vis de fixation.

Le contact d'aut réagissant au d

coté delacarte e\ectmmque

. Sile détecteur est monté sur le support angulaire ou a bille, il est
nécessaire d'installer un contact d’autoprotection supplémentaire

TELECOMMANDE OPT-1

(le contact est fourni avec le détecteur).
La télécommande est alimentée par la pile au lithium CR2032 3V. La durée de vie
de la pile dépend uniquement du mode d'uilisation de la télécommande. Elle permet
deffectuer aumoins 8 mille pressions surles boutons.
Le voyant s'active si un bouton est pressé. Sila pile est faible, e voyant clignote au lieu
d'étre allumé. Il est nécessaire de remplacer la pile. Le mode de remplacement de la pile
est présenté sur la figure 2. Sila pile est faible, la portée de la télécommande diminue.

A

SPECIFICATIONS TECHNIQUES : OPT-1

it du support est placé de 'autre

Il est interdit de jeter les piles usées. Le Client est tenu de s’en
débarrasser conformément aux régles en vigueur sur la protection
del'environnement.

Pile CR20323V
Portée 15m
Dimensions du boitier 78x 38 x 16 mm
Poids 249

El detector OPAL / OPAL Plus posibilita detectar un movimiento en el area protegida.
Esta disefiado para ser instalado en exteriores. El presente manual se aplica al detector
con electronica en version E (o posterior) y firware en version 2.01 (o posterior).

PROPIEDADES

Sensor pasivo de iento (IRP)y sensor de
Algoritmo numérico de deteccion de movimiento.
Compensacion digital de temperatura.
Inmunidad contra animales hasta 20 kg de peso.
Inmunidad contra falsas alarmas activadas por los objetos desplazandose
pero sin cambiar su posicion (p.ej., ramas de arboles).

Zona bajo del detector (“angulo cero”).

Funcion de antienmascaramiento realizada por el sensor de microondas.
Sensor crepuscular [OPAL Plus].

Capacidad de programar/comprobar por separado los sensores.
Configuracion de sensibilidad mediante el mando OPT-1 [OPAL Plus].

Tres diodos LED para indicar el funcionamiento del detector.
Activacion/desactivacion remota del diodo LED.

Activacion/desactivacion remota del modo de corfiguracion.

Supervision de ruta de sefial del detector y tension de alimentacion.
Proteccion antisabotaje contra la apertura de la caja y retirada de la superficie.
Cajaresistente a las condiciones atmosféricas caracterizada también por una
alta resistencia mecanica.

DESCRIPCION

El detectorindica una alamma cuando el sensor infrarrojo (IRP) y el sensor de microondas
detecten un movimiento en un intervalo de tiempo mas corto que 4 segundos.
Antienmascaramiento

La deteccion por el sensor de mlcmondas un objeto desplazandose a una distancia
de 10-20 centimet del detector sera como un intento de enmascar
el detectory a que el relé de anti to se active por un periodo
de dos segundos. Los objetos permeables a microondas, pero los que aislan laradiacion
infrarroja no seran detectados por la funcion de antienmascaramiento.

Funcion de supervision

En caso del deterioro de laruta de sefial o descenso de latension por debajo de 9V (+5%)
por un periodo de tiempo més largo que 2 segundos, el detector indicara una averia.
La averia sera sefialada cuando el relé de alarma se active y cuando todos los diodos
LED iluminen. La indicacion de la averia continuara mientras dicha averia persista.
Activacionldesactivacion remota de diodos LED

La activacion/desactivacion remota de diodos LED es posible, cuando los
diodos LED no han sido activados mediante el jumper. EI contacto LED po-
sibilita la activacion/desactivacion remota de diodos LED. Los diodos LED
estan activados, cuando el contacto esta conectado con masa. El diodo LED
esta desactivado, cuando el contacto esta desconectado de masa. Es posible
conectar con el contacto la salida de la central de alarmas tipo OC programada
como, p.€j., INDICADOR DE MODO DE SERVICIO, CONMUTADOR BIESTABLE
0 INDICADOR DE TEST DE ZONAS.

Activacionldesactivacion remota del modo de configuracion

El contacto SVCE posibilitala activacion/desactivacion remota del modo de configuracion.
El modo de corfiguracion esta activado cuando el contacto esta conectado con masa.
Es posible conectar con el contactolasalida de la central de alarmatipo OC programada
como, p.j, INDICADOR DE MODO DE SERVICIO, CONMUTADOR BIESTABLE
0INDICADOR DE TEST DE ZONAS,

ESPECIFICACION TECNICA: OPAL / OPAL Plus

Tension de alimentacion 12V DC £15%
Consumo de coriente OPAL 12mA
enmodo de espera OPAL Plus 15mA
Consumo méximo de corriente WL At
OPAL Plus 20mA
Capacidad de carga admisible
de ?:ontactos de rlgle (resistencia) plma oG
gaaﬁsglg:g doect;arga admisible de salida DIN 50mA/12VDC
Frecuencia de microonda 24 GHz
Velocidad detectable de movimiento 0,3..3mls
Duracion de sefializacion de alama 2s
Duracion de arranque 40s
Altura de instalacion recomendada 24m
Clase ambiental Grade 2

" EN50131-1, EN50130-4,
Normas cumplidas EN501305

Grado de proteccion [P 1P54
Clase ambiental segin EN50130-5 llla
Temperatura operacional -40..485 °C
Humedad maxima 93+3%
Dimensiones 65x 138 x 58 mm
Peso del detector OPAL 1749
(sin soporte de fijacion) OPAL Plus 176 g

PLACA ELECTRONICA
@ contactos:
AM - salida de antienmascaramiento (relé NC).
TMP - salida de sabotaje (NC).
NC - salida de alarma (relé NC).
COM - masa.
2V - entrada de alimentacion.
LED - control remoto de diodos LED.
SVCE - control remoto de modo de programacion.
DIN- salida del sensor crepuscular (salida tipo OC).

@ pins para activar/desactivarlos diodos LED. Silos diodos LED deben seractivados,
colocar el jumper sobre los pins (la activacion/desactivacion remota de diodos
LED sera imposible).

@ sensor de microondas.

@ diodo LED verde paraindicar unmovimiento detectado por el sensor de microondas
- encendido durante 4 segundos.

® diodo rojo para indicar alarma — encendido durante 2 segundos.

® diodo LED amarillo para indicar un movimiento detectado por el sensor IRP -
encendido durante 4 segundos.

Duran(e el arranque del de(ec(onodos los diodos parpadean
durante api 40seg Todos

los diodos estan encendidos mientras la averia del detector persista.

Los diodos estan empleados también para la sefializacion en modo

de configuracion (ver: “Configuracion del detector”).

@ sensor crepuscular [tnicamente OPAL Plus].

receptor para configurar el detector utilizando el mando OPT-1 [Unicamente
OPAL Plus]. El mando esta disponible en la oferta de la compafiia SATEL.

@® botones y utilizados durante el gjuste de la sensibilidad de sensores

@® boton MODE para configurar el detector (ver: “Configuracion del detector”).

@ sensor IRP (pirosensor doble). No se debe tocar el dicho pirosensor para
no ensuciarlo.

@ proteccion antisabotaje contra la apertura de la caja.

® orificios para tornillos de fjacion.

Alotrolado de laplaca electronica esta colocada la proteccion antisabotaje que reacciona
ante la retirada de la base de la superficie.

. Cuando el detector esta instalado en el soporte tipo angular
o con rétula giratoria, es imprescindible montar una proteccion
je adicional (la p je esta prop

en el set de entrega con de(ector).

MANDO OPT-1

El mando esta alimentado por una pila de litio de 3V tipo CR123A. La duracion de vida
de lapila depende Unicamente de la manera de la que el mando esta utilizado. La pila
se gastara cuando se realicen por lo menos 8 mil pulsaciones de botones.

La pulsacion de cualquier boton del mando esta indicada por el encendido de un
diodo LED. Sila pila esta baja, el diodo en vez de brillar parpadeara. Entonces, es
imprescindible reemplazar la pila. Elmétodo de reemplazar|a pila esta demostrado en
lafigura 2. Cuando la pila esta baja, el alcance del mando es menor.

0 Las pilas gastadas no deben tirarse, es necesario tratarlas conforrne
con las iones vigentes alap

ESPECIFICACION TECNICA: OPT-1

Pila CR2032 3V
Alcance 15m
Dimensiones de la caja 78x38x 16 mm
Masa 249

De OPAL / OPAL Plus detector is voor detectie van beweging in het beveiligde gebied
Deze handleiding heett betrekking op detectoren met elektronische versie E (of nieuwer)
en firmware versie 2.01 (of nieuwer).

EIGENSCHAPPEN

Passiefinfrarood (PIR) detector en radar detector.

Digitale bewegingsdetectie algoritme.

Digitale temperatuur compensatie.

Kleine dieren immuniteit optie tot 20 kg.

Immuniteit tegen valse alarmen welke veroorzaakt worden door beweging
maar waarbij de objecten niet van positie wijzigen (bijv. boomtakken).
Kruip zone.

Radar gebaseerde anti-mask.

Schemersensor [OPAL Plus].

apartte
Mogelikheid te confi via de OPT-1 handzender
[OPAL Plus].

Drie LED indicaties.

LED op afstand in/uit te schakelen.

Configuratie mode op afstand in/uit te schakelen.

Supervisie van de detector signaalbanen en voedingsvoltage.

Sabotage schakelaar tegen het openen en van de behuizing.
Weerbestendige behuizing met een zeer hoge mechanische sterkte.

BESCHRIJVING

Het alarm zal worden geactiveerd als zowel de infrarood detector (PIR) en de radar
detector binnen 4 seconden geactiveerd zijn.

Anti-mask optie

Detectie door de radar sensor van een bewegend object op een afstand van 10-20 cen-
timeter vanaf de detector wordt gezien als een poging de detector te maskeren, met
als resultaat het openen van het anti-mask relais contact voor 2 seconden. Objecten
welke radar doorlaten maar infrarood stralen isoleren, worden niet gedetecteerd door
de anti-mask optie.

Supervisie opties

Indien het voltage voor meer dan 2 seconden onder de 9V (+ 5%) komt of er is een
signaalbaan storing, dan zal de detector een storing signaleren. De storing wordt
weergegeven door activering van het alarm relais en alle LED indicaties zullen aan
zijn. De storing zal aanhouden zolang deze bestaat

De LED op afstand inluitschakelen

De LED kan op afstand in/uit worden geschakeld indien de LED niet d.m.v. de jumper
ingeschakeld is. De LED aanslumng kunt u aansiuiten o de LED op afstand in/
uit te schakelen. De LED is Id als de aansl fen wordt met
de common ground. U kunt de LED aansluiting aansluiten op een OC type uitgang
van het alamsysteem en bijv. programmeren als SERVICE MODE STATUS, MAAK/
BREEK of ZONE TEST STATUS.

De configuratie mode op afstand inluitschakelen

De SVCE aanslumng maakt het mogelik om op afstand de conf;gurahe mode infuitte
schakelen. De mode is hakeld als de word
met de common ground. Sluit de SVCE aansluiting aansluiten op een OC type ultgang
van het alamsysteem en bijv. programmeren als SERVICE MODE STATUS, MAAK/
BREEK of ZONE TEST STATUS.

SPECIFICATIES: OPAL | OPAL Plus

Voedingsvoltage 12VDC £15%
’ OPAL 12mA
SRR OPAL Plus 15mA
. . OPAL 20mA
Maximum verbruik OPAL Plus 20 mA
Relais belasting 40mA/16VDC
DIN uitgang belasting (OC type) 50mA/12VDC
Radar frequentie 24 GHz
Detectie snelheid 03.3m/s
Alarm signaleringstijd 2s
Opwarm ijd 40s
Aanbevolen installatiehoogte 24m
Beveiligingsklasse Grade 2
Nageleefde normen EN50131-1, %%%001133004
IP classificatie IP54
Milieuklasse conform de EN50130-5 lila
Werking temperatuurbereik -40..455 °C
Maximale luchtvochtigheid 93+3%
Afmetingen 65 138 x 58 mm
. OPAL 1749

Detector gewicht (zonder beugel) OPAL Plus 176

ELEKTRONISCHE PRINT
® Aansluitingen:
AM - anti-mask uitgang (NC relais).
TMP - sabotage uitgang (NC).
NC - alarm uitgang (NC relais).
COM- common ground.
+12V - voedingsingang.
LED - op afstand aansturen v.d. LED.
SVCE - op afstand aansturen van de configuratie mode.
DIN- lichtsensor uitgang (OC type).

@ Jumpervoor het infuitschakelen van de LED indicaties. Indien de LED indicaties
ingeschakeld dienen te zijn dan plaatst u de jumper over de pinnen (op afstand
in/uitschakelen van de LED's is niet mogelijk dan).

® Radar detector.

@ Groene LED —AAN voor 4 seconden bij detectie door de radar detector.

® Rode LED-AAN voor 2 seconden indien in alarm.

® Gele LED - AAN voor 4 seconden bij detectie door de PIR detector.

. Tijdens het opwarmen van de detector zullen alle LED’s knipperen

voor ongeveer 40 seconden. Alle LED's zullen AAN zijn bij een
detector storing. De LED's worden ook gebruikt voor signalering
in de configuratie mode (zie: “Detector configuratie”).

@ Lichtsensor [alleen OPAL Plus].

Infrarood ontvanger voor het corfigureren van de detectorviade OPT-1 handzender
[alleen OPAL Plus]. De handzender kunt u separaat bestellen.

@ Knoppen voor het instellen van de gevoeligheid van de detectoren.

@ MODE knop voor configuratie van de detector (zie: ‘Detector configuratie”).

@ Dual pyro-sensor element. Raak de pyro-sensor nooit aan, deze kan
beschadigen.

@ Sabotage schakelaar reagerend bij het openen van de behuizing.

® Bevestigingsschroefgaten.

Aan de andere kant van de printis een sabotage schakelaar gesitueerd welke reageert

bij het verwijderen van de detector van het montage opperviak.

Indien de detector op de hoek of kogelgewricht beugel gemonteerd

wordt dan is het nodig om de extra sabotage schakelaar te monteren

(bijgeleverd).

OPT-1 HANDZENDER

De handzender wordt gevoed door een CR2032 3V lithium batterij. De levensduur
van de batterij hangt af van hoeveel de handzender gebruikt wordt. De batterij levensduur
gaat minimaal 8000 x in drukken van een knop mee.

De handzender LED gaat AAN bij het indrukken van een knop. Bij een lage bat-
terij zal de LED gaan knipperen i.p.v. AAN zijn. Bjj een lage batterij zal het bereik
van de handzender tot de detector verminderen. Hoe u de batterij dient te vervangen
wordt getoond in Figuur 2.

A

Gebruikte baﬂeruen rnogen niet worden weggegooid, maar dienen te

worden ingel met de b e regels voor
de bescherming van het milieu.
SPECIFICATIES: OPT-1
Batterij CR2032 3V
Bereik 15m
Behuizing afmetingen 78x38x 16 mm
Gewicht 29

OPAL / OPAL Plus ilmaisimia kaytetaan tilavalvontaan ulkotiloissa. Téma manuaali
soveltuu tunnistimille, joiden laite versio on E (tai uudempi) seka firmware versio
2.01 (tai uudempi).

OMINAISUUDET
Passiivinen infrapuna (PIR) ilmaisin seka mikroaalto ilmaisin.
Digitaalinen liiketunnistus algoritmi.
Digitaalinen lampdtilan kompensointi.
Lemmikkielain immuniteetti 20 kg asti.
Immunitteetti vikahalytyksille likkuviin kohteisiin, jotka pysyvat paikoillaan
(kuten pensaat ja tuulessa likkuvat puut).
Rymintakeila tunnistimen ohitusyritysten valvontaan.
Mikroaalto pohjainen anti-maski(peitto) suojaus.
Hamératunnistin [vain OPAL Plus].
En tunnistin tyypeille oma sétoftestaus.

yydensaatsjen ohjelmointi OPT-1 kauko-ohjaimella [OPAL Plus].
Kolme merkki LED-ia.
Etaohjaﬂava LED\en paa}lelpows asetukset

kayttoon k |

ay!
IIma|S|men signaalireitin ja kayﬂqannlﬂeen valvonta
kotelon isen ja

valvuniaan.
+  Mekaanisesti luja saankestava kotelointi.

KUVAUS
Halytys lipastaan, mikali, (PIR) seka mikroaaltotunnistin, molemmat reagoivat 4se-
kunnin aikaikkunassa.

Anti-maski ominaisuus

PIIRIKORTTI
@ litimet:
AM - anti-maski ulostulo (NC rele).
TMP - kansikytkin ulostulo (NC).
NC - hélytys ulostulo (NC rele).
COM - yhteinen maa(-).
+2V - jannitesydtto.
LED - LEDi etdohjaus.
SVCE- ohjelmointifilan etakéynnistys.
DIN- hamarakytkimen ulostulo (OC ulostulo).

@ pinnit LEDi imaisu péélle/pois Mikali LED ilmaisu otetaan kéyttﬁdn siltaal

mahdollista).
@ mikroaaltoilmaisin.
@ vihrea LED mikroaallon liketunnistuksen iimaisusta - ON 4 sekuntia.
® punainen LED halytyksen imaisusta — ON 2 sekuntia.
® keltainen LED PIR-imaisimen liketunnistukselle - ON 4 sekuntia.

. limaisimen |&mpenemisaikana LEDit vilkkuvat vuorotellen noin
40 sekuntia. Kaikki LEDit syttyvat, jos ilmaisimessa on vikatila.

LEDeja kéytetaan myds ohjelmointitilan ilmaisuun.

(katso: “llmaisimen asetuksetlohjelmointi”).

@ hamératunnistin [valn OPAL Plus]

OPT-1 kauko-ohjaimell

[valn OPAL Plus] Kauko-ohj
s

ontyy SATELin
n

Mikroaalto pohjainen antimaski tunnistaa ilmaisi lvonta-alueell

10-20cm tuodun esteen, josta aiheutuu antimaski releulostulon aktivointi 2-sekunniksi,

IR puolen peitto ei vaikuta antimaskin toimintaan.

Valvonta ominaisuudet

Mikali imaisimen kéyttdjannite putoaa alle 9V (+ 5%) yli 2 sekunniksi tai signaalipolun

vikailmenee, vikatila aktivoituu. Vika ilmaistaan halytyslzhdon lipaisulla, ja kaikkien ledien

syttymisellé. Vikatila iimaisu jatkuu, niin kauan kun vikatilaiimenee.

LED merkkivalojen etéohjaus péallelpois

LED merkkivalot voidaan kytkea péll , kun niité i ole kytketty kayttoon
“Jumper” liittimellé. LED varten. LED merkki

ovatkéiytdssé, kunLED kytkentap»ste on maadowteﬂu (COM).ja pois kéytdsté, kun LED
ky er ole yhtey LED voidaan kytkea OC

llaja ulostulo ohjelmoituna esim. HUOLTOTILA,

stulo
Bl KYTKIN tal SILMUKKATESTIT\LA
Etaasetus ohjelmointi toimil palle-lpoi
SVCE kytkentépiste on tarkoitettu asetusten ohjelmommllan etakytkentaan palle/
pois. Asetustila on kaytdssa kun SVCE kytkentépiste on maadoitettuna (COM). SVCE
kytkentapiste voidaan kytked PGM/OC tyyppiseen (-) ulostuloon halytinkeskuksella ja
ohjelmoida ulostulotyypiksi esim. HUOLTOTILA, BI KYTKIN tai SILMUKKATESTITILA.

TEKNISET TIEDOT: OPAL / OPAL Plus

@ MODE painikett Keiytetaan yhdistelméiimaisimen ohjelmointi (katso: “Il
asetukset/ohjelmointi”).
@ Kaksi elementtinen pyrosensori. Ala koske tai likaa pyrosensoria.
)} kotelon
@® kiinnitys ruuvien reiat.

Pirikortin toisella puolella on liséksi iimaisimen seinésté imoittamista valvova kan-
sisuojakytkin.

. Jos ilmaisin asennetaan kayttden kulma- tai “pallo” asennusjalkaa,
I8 | tulee asentaa mukanatuleva kansisu ojakytkin.

OPT-1 KAUKO-OHJAIN

Kauko-ohjain onvarustettu CR2032 3V paristolla. Pariston kestoon vaikuttaa oleellisesti
kéyttn maéré. Paristo kesta vahintéan 8000 néppéin painallusta.

Kauko-ohjaimen LED syttyy aina kun sen painiketta painetaan. Jos pariston jannite on
alhainen, LED vilkkuu. Paristo on télléin vaihdettava. Pariston vaihto on esitetty kuvassa
2. Jos pariston jannite on alhainen, sen kantomatka lyhenee.

A

Kaytettyjé paristoja ei saa laittaa normaali jitteen sekaan, vaan ne on
kulloinkin voimassa

Jannitesyotto 12VDC £15%
' OPAL 12mA
Kulutus lepotilassa OPAL Plus 15mA
e OPAL 20mA
Maksimi virrankulutus OPAL Plus 20 mA
Relekérkien maksimikuormitus
(resistiivinen kuomma) nddiobe
DIN (YG/PAIVA) ulostulon kesto
(OC tyyppinen eli avokollektori ulostulo) il
Mikroaallon taajuus 24 GHz
Tunnistusnopeus 0.3..3m/s
Halytysilmaisun kesto 2s
Lampenemisaika 40
Suositeltu asennuskorkeus 24m
Turvallisuusluokitus Grade 2
- ; EN50131-1, EN50130-4,
Standardienmukaisuus EN50130-
IP-luokka 1P54
Ympéristoluokka EN50130-5 mukaan lila
Toimintalampdtila-alue -40..455 °C
Maksimi kosteus 93+3%
Ulkomitat 65x 138 x 58 mm
- o OPA| 1749
limaisimen paino (iman jalustaa) OPAL Plus 176

olevien ympéristomasriysten mukaisest.

OMINAISUUDET: OPT-1

Paristo CR2032 3V
Kantama 15m
Kotelon ulkomitat 78x38x 16 mm
Paino 2g

II rlevatore OPAL / OPAL Plus rende possibile la rilevazione di movimento allintemo
di un‘area protetta. E stato progettato per linstallazione estema. Il presente manuale
si riferisce ai rilevatori con scheda di versione E (oppure superiore) e con versione
fimware 2.01 (oppure superiore).

CARATTERISTICHE
Sensore infrarossi passivo (PIR) e sensore a microonda.
Algontmo digitale di rilevazione del movimento.

p digitale della t
Dlscnmlnazmne animali con peso fino a 20 Kg.
Filtro anti oscillazione - resistenza ai falsi allarmi causati dal movimento
della vegetazione, ecc.
Zona anti-strisciamento.
Funzione di anti-mascheramento realizzata per mezzo delle microonde.
Sensore crepuscolare [OPAL Plus].
Programmazione/test di rilevazione separati delle due tecnologie.
Configurazione della sensibilita con il telecomando ad infrarossi OPT-1
[OPAL Plus].
Tre LED di segnalazione dello stato del rilevatore.
AbllltazwneldlsablIrlaztone dei LED da remoto.

della modalita p ione da remoto.

Supenvisione del segnale ricevuto dal sensore ¢ della tensione
di alimentazione.
+  Protezione anti-manomissione contro I'apertura dell alloggiamento

o laimozione.
+ Contenitore protetto contro gli agenti atmosferici.

DESCRIZIONE
II rilevatore segnala Iallarme, quando entrambe le tecnologie registrano il movimento
in un intervallo di tempo di 4 secondi.
Funzione di anti-mascheramento
Larilevazione, da parte del sensore a microonde, di un oggetto in movimento, ad una
distanza di 10-20 centimetri dal rilevatore, viene interpretata come un tentativo di ma-
scheramento ed ha come effetto, I'apertura dei contatti del relé anti-mascheramento
per due secondi.
Oggetti che lasciano passare le microonde, ma che isolano i raggi ad infrarossi, non
vengono rilevati dalla funzione di anti-mascheramento.
Funzioni di Supervisione
[I rlevatore & in grado di segnalare un guasto quando latensione di alimentazione scende
sottoi 9 V (+ 5%) per pill di 2 secondi o in caso di anomalie nel segnale rilevato dai
sensori. Il guasto & indicato dall attivazione del relé di allarme e dall'accensione di tutti
i LED. La segnalazione di guasto rimane attiva fino alla scomparsa del problema.
Controllo remoto dei LED
L'Abilitazione/disabilitazione dei LED da remoto € possibile solo se il jumper LED
NON E INSERITO.
Condizioni per sblocco/blocco LED:

- ingresso LED cortocircuitato a massa (COM) = LED attivi,

- ingresso LED scollegato dalla massa (COM) = LED disattivi.
Esempio di utilizzo: allingresso LED puo essere collegata un'uscita OC della centrale
di allarme programmata come MODO PROGRAMMAZIONE. In questo modo, ogni
volta che [nstallatore attivera la modalita di programmazione, i LED del rilevatore si

p o un test di

Controllo remoto della modalita programmazione
[Imorsetto SVCE permette di abilitare/disabilitare da remoto la modalita di programma-
zione. La modalita € attiva se il morsetto € cortocircuitato a massa (COM).
Esempio di utilizzo: allingresso SVCE puo essere collegata un'uscita OC della centrale
di allarme programmata come MODO PROGRAMMAZIONE. In questo modo, ogni
volta che linstallatore atfivera la modalita di programmazione, i rilevatori atfiveranno
la modalita di p perp la della sensibilita tramite
iltelecomando OPT-1

SPECIFICHE TECNICHE: OPAL / OPAL Plus

Tensione di alimentazione 12VDC +15%
Assorbimento di corrente, OPAL 12mA
in stato i pronto OPAL Plus 15mA
Assorbimento di corrente, OPAL 20 mA
massimo OPAL Plus 20mA
it e 4OmA! 16V DC
E;;;iaéltdai ﬁ;}zaon%o) massima delluscita DIN 50mA/12VDC
Frequenza microonda 24 GHz
Velocita di movimento rilevabile 03.3mls
Tempo di segnalazione di allarme 2s
Tempo diinizializzazione 40s
Altezza di installazione consigliata 24m
Livello di sicurezza Grado 2

e EN50131-1, EN50130-4,
Conformita ai requisiti EN50130-

Livello protezione IP IP54
Classe ambientale secondo EN50130-5 llla
Range della temperatura di lavoro -40...455 °C
Unmidita massima 93+3%
Dimensioni 65x 138 x 58 mm

OPAL 1749

Peso del rilevatore (senza snodo) OPAL Plus 176g

SCHEDA ELETTRONICA
@ terminal
AM - uscita anti-mascheramento (relé NC).
TMP - uscita anti-manomissione (NC).
NC - uscita di allarme (relé NC).
COM - massa.
+12V - ingresso alimentazione 12 VDC.
LED - ingresso abilitazione/disabilitazione LED.
SVCE - ingresso abilitazione/disabilitazione PROGRAMMAZIONE.
DIN - uscita sensore crepuscolare (uscita OC).
@ pin per/abilt /disabilitazione del LED. La lazione € abilitata, quando
i pin sono cortocircuitati (il controllo remoto del LED non sara possibile).
® sensore a microonde.
@ LEDverde di lazione della rilevazione del
amicroonde - si ilumina per 4 secondi.
® LED rosso di segnalazione di a!larme -si \IIumma per2 secondl
® LED giallo di I della to da parte del sensore
aPIR - siillumina per 4 second

to da parte del sensore

Durante I'avviamento del rilevatore tutti i LED cominciano a lampeg-
giare consecutivamente per 40 secondi. Tutti i LED sono accessi
per tutto il tempo del guasto del rilevatore. | LED vengono utilizzati
anche perla segnalazione durante la modalita di configurazione (vedi:
“Configurazione”).

@ sensore crepuscolare [solo OPAL Plus].

ricevitore ad infrarossi che permette la configurazione del rilevatore
con il telecomando OPT-1 [solo OPAL Plus]. Il telecomando € disponibile
nel catalogo SATEL.

® tastivengono utiizzati durante la regolazione della sensibilita dei sensori.

@® tasto MODE per la configurazione del rilevatore (vedi: “Configurazione”).

@ sensore piroeletirico a doppio elemento. Non toccare il sensore per evitare
la sua contaminazione.

@® contatto anti-manomissione.

® fori per le vit di fissaggio.

II contatto antimanomissione, che reagisce allo strappo dalla superficie di montaggio,
€ montato nella parte inferiore della scheda elettronica.

In caso dell'installazione del rilevatore sullo snodo ad angolo

o sul supporto amuro con giunto a sfera é necessario il montaggio
del contatto anti-manomissione addizionale

(il contatto viene fornito in dotazione).

TELECOMANDO OPT-1 USO E ALIMENTAZIONE

IItelecomando viene alimentato dalla batteria al iio CR2032 3V. La durata dellavita della
batteria, dipende esclusivamente dallamodalita di uilizzo deltelecomando. La batteria
permette di premere i pulsanti circa 8 mila volte.

Il LED del telecomando si accende fisso alla pressione di qualsiasi tasto. Quando
la batteria € scarica, il LED lampeggia alla pressione di qualsiasi tasto. In questo caso
sara necessario cambiare la batteria. La modalita di sostituzione della batteria viene
illustrata el disegno 2. Quando la batteria € bassa, il campo di copertura diminuisce.

n Le batterie scariche devono essere trattate in conformita con
le vigenti disposizioni di legge relative alla protezione dell'ambiente.

SPECIFICHE TECNICHE: OPT-1

Batteria CR2032 3V
Copertura 15m
Dimensioni 78x38x 16 mm
Peso 2g

Az OPAL / OPAL Plus érzékeldk a védett kiiltéri tertileten bekdvetkezd mozgas érzé-
kelésére szolgalnak. A kézikonyv az E (vagy Ujabb) elektronikai és 2.01 vagy Gjabb)
fimware verzioval rendelkezd érzékelkre vonatkozik.

TULAJDONSAGOK

Passziv infravoros (PIR) és mikrohullam érzékeld.

Digitalis mozgasérzékelési efjaras.

Digitalis hdmérsékletkompenzacio.

Max. 20 kg. kisallatvédelmi opcio.

Helyzetikket nem valtoztato mozgo objektumok (pl. faagak) altal okozott téves
jelzésekkel szembeni védelem.

Magaalalato zona.

Mikrohullam alapu kitakaraselleni védelem.
Alkonyérzekeld [OPAL Plus].

Erzekele5| modok kiilén beallltasallesztelese

Erze g bealitasa OPT-1 ta

Haromjelzo LED.

LED-ek mikddésének tavoli engedélyezéseltiltasa.
Beallitasi mod tavoli engedélyezésefitasa.
Tapfesziitség és jelzési itvonal feltigyelete.
Kettds, fedel kinyitasa és az érzékeld falrol tortend eltavolitasa elleni
szabotazsvédelem.

+ Magas mechanikai szilardsaggal rendelkez6 vizallo burkolat.

LEIRAS

Amennyiben az infravords (PIR) és a mikrohullami érzékel6 4 mp-nél rovidebb iddtar-
tamon beltil mozgast érzékel, akkor az eszkoz riasztast fog jelezni

Maszkolas elleni védelem

Amikrohullamu érzékeld ltal, egy az egység eldtt 10~20 cm-es tavolsagban mozgd

targy érzékelése kitakarasi kisérletekent kerdl é é es eza kolas elleni
védelem relé kontaktusa i

I [OPAL Plus]

ARAMKOR! LAP
@ csatlakozok:
AM - maszkolas elleni kimenet (NC relé).
TMP - szabotazskimenet (NC).
NC - riasztaskimenet (NC relé).
COM - kozos fold.
+2V - tapfesziitség bemenet.
LED - LED-ek tavoli vezérlése.
SVCE - beallitasi mod tavoli vezérlése.
DIN - alkonyérzékeld kimenet (OC tipusti kimenet).

@ jelz6 LED-ek mikodésének engedeb/ezeserelhltasara szolgalo érintkezok. Ajelzo
LED-ek mikodése arovidzar p gede ', (ebben
azesetben aLED-ek milkdésének tavoli gedélyezé ‘tlltasa nem|

@ mikrohullamu érzékeld.

@ mikrohullam érzékeld altali mozgasérzékelést jelzé zold LED - BE 4 mp-re.

® riasztast jelz6 piros LED - BE 2 mp-re.

® PIR érzékeld altali mozgasérzékelést jelz6 sarga LED - BE 4 mp-re.

. Kb. 40 mp-ig, az érzékelé bemelegedési iddszaka alatt, az 6sszes LED
felvaltva villog. Erzékelohiba esetén az dsszes LED folyamatosan
vilagit. A LED-ek a beallitasi modban (lasd: “Erzékeld beallitasa”)
lathato jelzések megjelenitésére is szolgalnak.

@ alkonyérzékeld [csak OPAL Plus].
érzékeldnek a SATEL altal gyartott OPT-1 infravérds tavvezérld segitségével
torténd bealitasat lehetove tevd infravoros vevd [csak OPAL Plus].
® eérzékelok érzékenységének beallitasara szolgalo - és + nyomogombok.
érzékeld beallitasara szolgalo MODE nyomogomb (lasd: “Erzékeld beallitasa’).
uglel pyroérzékel. Az érzékeld beszennyezését elkeriilendd ne érintse

k 2 mp-re torténd aktivalasat A
szamara étjarhato targyak altal kitakart infravéros sugarzast a maszkolas elleni
védelem nem érzekeli.

Feliigyeleti tulajdonsag

Amennyiben a fesziitség tobb, mint 2 mp ideig 9V (+5%) érték ala esése vagy ajelzési
(tvonal hibéja esetén az érzékeld az érzékeld hibat fog jelezni. A hibat a nasztasrelé
akfivalasa és az dsszes LED folyamatosan vilagito fénye jelzi. A hibajelzés mindaddig
tart, amig a hiba fennll.

LED-ek miikodésének tavoli engedélyezéseltiltasa

Amennyiben LED-ek mukddését lehetéve tevd rovidzar eltavolitasra kerilt, akkor
azok mikadese tavolrol engedélyezhetdtilthato. A LED csatlakozo az 6sszes LED
mikodésének tavoli engedélyezéséreftiltasra szolgal. ALED-ekm se a csatlakozo
kozos foldre toneno csatlakoztatasaval engedelyeztethetu és a kozos foldrol torténd
levélasztasaval filthato le. ALED csatlak pla |SZERVIZMOD ALLAPOT,
BI KAPCSOLO vagy ZONATESZT ALLAPOT tipust 0C kimenete csatlakoztathato.
Beallitasi mod tavoli engedélyezéseltiltasa

Az SVCE csatlakozd szolgal a beallitasi mod tavoli engedélyezéséreftiltasara. A beal-
litasi mod a csatlakozo kozos foldre torténd csatlakoztatasaval engedélyeztethetd. Az
SVCE csatlakozora pl. a vezérlopanel SZERVIZMOD ALLAPOT, Bl KAPCSOLO vagy
ZONATESZT ALLAPOT tipust1 OC kimenete csatiakoztathato.

MUSZAKI ADATOK: OPAL | OPAL Plus

Tapfesziitseg 12V DC £15%
Készenléti aramfogyasztas L iy

OPAL Plus 15mA
Maximalis aramfogyasztas WL A

OPAL Plus 20mA
Relékimenet terhelhetdsége (ellenallas terhelés) 40mA/16VDC
alnl;lel:]sg)enete terhelhetdsége (OC tipust 50mA/12VDC
Mikrohullamd frekvencia 24 GHz
Erzékelési sebesség 03..3mls
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Bemelegedési idd 40s
Ajanlott szerelési magassag 24m
Biztonsagi Grade 2
Alkalmazott szabvanyok ENSO1314, %’\,{‘55%1133%_4'
IP kod IP54
Kérnyezeti osztaly EN50130-5 szerint llla
Mikodesi hmérséklettartomany -40...455 °C
Maximalis paratartalom 93+3%
Meéretek 65x 138 x 58 mm
Erzekels tomege (falikonzol OPAL 1749
nélkil) OPAL Plus 176 g

meg a pyroelektromos érzékeldt.
@ fedel ettavolitasat jelz6 szabotazskapcsolo.
® régzitdesavarok nyilasai
Az aramkori lap masik oldalan talélhato az érzékeld falrol torténd eltavolitasat jelz6
szabotazskapcsolo.

Az érzékeldnek afix szogii vagy gombesuklés fakitartora torténd
felszerelése esetén a kiegészito (falitartoval egyiitt szallitott)
OPT-1 TAWEZERLG

Atavvezérlé megtaplalasat egy CR2032 3V litium telep biztositja. A telep élettartam
kizérolag a tawezérl hasznalatanak modjatol ﬁJgg de Iegalabb 8,000 gumbnyomas
Atawvezérld LED-e barmelyik gomb askor bekapcsol. Alacsony

esetén a LED folyamatos vilagitas helyett villogo fényt ad, ilyenkor ki ell cserélni a
tavvezérlt mikodtetd telepet Atelep kicserélésének modja a 2. abran lathato. Atelep
lemeriilése esetén a tavvezérd mikodési tavolsaga lecsokken.

Az elhasznalt telepet tilos kidobni, elhelyezésérdl a hatalyos
‘l - édelmi szabalyoknak megelelen kell gondoskodni

MUSZAKI ADATOK: OPT-1

Telep CR2032 3V
Mikaddeési tavolsag 15m
Haz méretei 78x38x 16 mm
Tomeg 2g
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INSTALLATION

A Disconnect power before making any electrical connections.
If the detector is to be pet immune, it should be mounted at 2.4 m
height with no vertical tilt. It is especially important when mounting
on aball bracket.

+  Install the detector at the recommended height (Fig. 3).

«  Iftraffic nearby or objects moving out of the protected area cause an alam,
move the detector slightly downwards or reduce the detector sensitivity
(Fig. 3-11)

+  Install the detector so that the expected movement of an intruder will be across
the coverage pattem (Fig. 3-I11).

+ Dontinstall the detector closer than 3 meters from the moving objects
(eg. tree branches, bushes, laundry etc.) (Fig. 34V).

+ Don' direct the detector on reflective surfaces or on fans or a heat sources
(Fig. 3-V)

Remove the front cover (Fig. 4).

Remove the electronics board (Fig. 5).

Make the opening for cable in the enclosure base.

Mount the enclosure base to the wall (see: “Wall mounting”), tothe angle bracket

(see: “Angle bracket mounting”) or to the ball bracket (see: “Ball bracket mounting’).

In Figure 6 possible ways of mounting the detector are shown.

After mounting the detector, fix the electronics board.

Connect the wires to the corresponding terminals.

Configure the detector (see: ‘Detector configuring”).

Replace the cover.

Wall mounting

1. Runthe cable through the opening in the enclosure base.

2. Using wall plugs (screw anchors) and screws, fasten the enclosure base to
the wall.

Angle bracket mounting

1. Attach extra tamper contact:

—screw the holder to the tamper contact (Fig. 74),

—screw the tamper untt to the enclosure base (Fig. 7).

Ol | Figure 7 shows mounting the tamper contact in one of two available
positions. The place of tamper contact installing depends on the way
of angle bracket mounting. If the tamper contact is to be installed in
the other position, place tamper contact holder on the other side.

When putting two or more cables into the enclosure, it is advisable
to place them in heat shrink tube. It reduces the risk of getting water
into the enclosure.

Prepare openings in the bracket for screws and a cable.
Pass the cable through the prepared opening.
Using wall plugs (screw anchors) and screws, fasten the bracket to the wall.
Runthe cable through the opening in the enclosure base.
. Using screws, fasten the enclosure base to the bracket (Fig. 9).
all bracket mounting
Attach extra tamper contact:
—screw the holder to the tamper contact (Fig. 84),
— put the unit making the surface bigger on the tamper contact (Fig. 84),
—screw the tamper untt to the ball bracket (Fig. 8-I1l).
2. Runthe cable through the opening in the handle of the bracket
3. Using wall plugs (screw anchors) and screws, fasten the ball bracket to the wall
(Fig. 84V).
4. Runthe cable through the opening in the enclosure base.
5. Using screws, fasten the enclosure base to the ball bracket (Fig. 10).
Connecting the additional tamper contact
The additional tamper contact is provided with three wires:
—black - common wire,
—blue - wire for NC circuit,
— grey — wire for NO circuit.
The tamper contact can be connected in series to tamper output (TMP) on detector
electronics board or to additional tamper circuit.

DETECTOR CONFIGURING

The detector allows you to configure working parameters of each sensor separately:
— detection sensitivity of the microwave sensor,
— detection sensitivity of the PIR sensor,
— detection threshold of the dusk sensor [OPAL Plus].

Each sensor has 16 sensitivity thresholds.

W oo e W

Figure 11 shows the coverage areas of the motion detector (a— minimum, b - defautt,
¢ - maximum, d - creep zone).

Figure 12 shows the way the dusk sensor operates. On the timeline the T ime delay
is presented (in operating mode T=15 min, in configuring mode T=3 s). lllustrated with
the letter H light intensity hysteresis and time delay make the sensor immune to short
and accidental changes of light intensity. Table 1 presents light intensity values for
three detection thresholds.

Light intensity [Ix]

Detection threshold Turning off [P,,.]
minimum 10 170
default 2% 100
maximum 30 80

. All parameters set in the configuring mode are written in the detector
I8 | non-volatie memory and are retained even after power loss.
Ifthe detector is to be pet immune, for the infrared and microwave
sensors do not set the detection sensitivity higher than default.

Starting configuring mode

Press MODE button on the detector electronics board for 2 seconds or apply the com-

mon ground to the SVCE terminal. Atter starting the corfiguring mode, the green LED

starts to blink, it means that you can configure the sensitivity ofthe microwave sensor.

Signaling in the configuring mode

The way in which LEDs operate during configuring of the sensors is as follows.

The microwave sensor

green LED - blinking informs of microwave sensor configuring, blinking frequency informs
of sensitivity (higher blinking frequency = higher sensor sensitivity),

yellow LED - signals motion detection — ON for 2 seconds.

The PIR sensor

yellow LED - blinking informs of PIR sensor configuring, blinking frequency informs
of sensitivity (higher blinking frequency = higher sensor sensitivity),

green LED - signals motion detection - ON for 2 seconds.

The dusk sensor

red LED - blinking informs of dusk sensor configuring, blinking frequency informs on the
set detection threshold (higher blinking frequency = higher detection threshold),

yellow LED - ON when the light intensity is below the set threshold.

Reaching the bottom or top limit of adjustment setting
[ | isindicated by the LED which is ON for 3 seconds.

Configuring by means of the detector buttons
By pressing buttons - (value decreasing) and + (value increasing) set the sensitivity /
detection threshold of the sensor.

Pressing MODE button briefly allows starting configuring of another sensor. Blinking
of the proper LED will indicate which sensor is being configured (see: “Signaling in
the configuring mode”).

Configuring by means of OPT-1 keyfob [OPAL Plus]

Point the keyfob towards the detector and by pressing buttons @ (value decreasing) and
O (value increasing) set the sensitivity / detection threshold of the sensor.

Pressing buttons - and + simultaneously restores default settings
forthe configured sensor. Keeping the buttons pressed
for 3 seconds restores default settings for all sensors.

| Pressing the button A restores default settings
[ | forthe configured sensor.

By pressing I (the next sensor) or O (the previous sensor) go to another sensor

configuring. Blinking of the proper LED will indicate which sensor is being configured

(see: “Signaling in the configuring mode”).

End of configuring mode

Press MODE button on the electronics board for 2 seconds or remove the common

ground from the SVCE terminal.

If the configuring mode was activated by means of the MODE button,
itis automatically exited after 20 minutes since the last operation

performed by the user.

START-UP AND WALK TEST

1. Power-up the detector. All LEDs will begin alternately blinking for 40 seconds,
which indicates the detector warm-up.

2. When the LEDs stop blinking, check that moving within the coverage area will
activate the alam relay and make the LED light up red.

Separate testing of sensors

Testing of the sensors is done in the detector configuring mode. Starting the mode,

choosing the sensor and the way of changing sensitivity are described in detail in

the chapter “Detector configuring”.

1. Startthe configuring mode.

2. Choose the sensor to be tested.

3. Check that moving in the coverage area will activate the alarm relay and make
the violation signaling LED light up.

4. Ifitis needed, readjust sensitivity and check the sensor operating.

H OFF~

1 H ON
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INSTALLATION

A Avant d'effectuer tous raccordements électriques, mettre le systéme
d'alarme hors tension.
Sil'option de I'immunité aux animaux est prévue a étre activée
dans le détecteur, il doit étre installé 2 une hauteur de 2,4 m, sans
I'inclinaison verticale. Cela est particuliérement important lors
du montage sur le support a bille.

+ Installez le détecteur a une hauteur recommandée (fig. 3-|).

+ Sile trafic a proximité de l'espace protége ou d'autres objets se déplagant
hors de lazone de détection font déclencher une alarme, dirigez le détecteur
légérement vers le bas ou réduisez la sensibilité de détection (fig. 3-11).

+  Installez le détecteur de telle fagon que le mouvement probable de lintrus
se trouve perpendiculai t ala zone de ture (fig. 3-1l1).

+  Ninstallez pas le détecteur dans les lieux a moins de 3 metres des objets qui
peuvent bouger (p. ex. branches d'arbre, buissons, linge* (fig. 3-V).

+  Norientez pas le détecteur sur des surfaces réfléchissantes ou sur des
ventilateurs et des sources de chaleur (fig. 3-V).

Si deux ou plus de cables sont conduits dans le boitier, il est
recommandé de les mettre dans un tube thermorétractable pour
diminuer ainsi le risque de pénétration de I'eau dans le boitier.

Ouvrez le bottier fig. 4).

Retirez la carte électronique (fig. 5).

Faites un trou pour le cable dans l'embase du boitier.

Fixez I'embase au mur (voir : « Montage mural »), au support angulaire
(voir: «Montage surle support angulaire ») ou a bille (voir: Montage sur le support
abille »). Lafigure 6 présente les modes dinstallation possibles du détecteur.
Une fois le détecteur fixé, fixez la carte électronique.

Connectez le fils aux bornes corespondantes.

Configurez le détecteur (voir : « Configurer le détecteur »).

. Fermez le boitier du détecteur.

Montage mural

1. Faites passerle cable par le trou dans l'embase du boitier

2. Alaide des chevilles et vis, fixez l'embase du bottier au mur.

Montage sur le support angulaire

1. Installez le contact d'autoprotection:

— vissez le support au contact d'autoprotection (fig. 7-1),

- vissez toute ['unité a l'embase du boitier (fig. 7-II1).

Lafigure 7 illustre le montage du contact d’autoprotection dans
I'une des positions possibles. Le lieu de montage du contact
d'autoprotection dépend du mode de montage du support angulaire.
Si vous choisissez la deuxiéme position, placez le support pour le
montage du contact d’autoprotection de I'autre cdté.

9.
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2. Faites des trous pour les vis et le cable dans le support.

3. Faites passer le cable par le trou effectué.

4. Fixezle support au mur a 'aide des chevilles et des vis.

5. Faites passer le cable par le trou effectué dans l'embase du boitier.
6. Fixer l'embase du boitier au support a I'aide des vis (fig. 9).

ontage sur le support a bille
1. Installez un contact d'autoprotection supplémentaire :
- vissez le support de montage au contact d'autoprotection (fig. 8-),
- placez une plaquette augmentant la surface du contact (fig. 8-1),
- vissez toute ['unité a l'embase du support a bille (fig. 8-111).
Faites passer le cable a travers le trou dans le bras du support.
Fixez e support a bille a'aide des chevilles et des vis au mur (fig. 84V)
Faites passer le cable a travers le trou effectué dans lembase du botier
Alaide des vis, fixez [embase du bottier au support a bille (fig. 10).
d'un contact d'autop pplé i

Le contact d'autoprotection est munie de trois fils :

- noir - fil commun,

- bleu—fil pourle circuit NC,

- gris - fil pourle circuit NO.
Le contact d'autoprotection peut étre branché en série a la sortie de sabotage (TMP)
sur la carte électronique ou branché au circuit de sabotage.

CONFIGURER LE DETECTEUR
Le détecteur permet de p éparé les p étres de foncti t
de chaque capteur:
— sen: de détection du capteur micro-ondes,
- sensibilité de détection du capteur PIR,
- seuil de détection du capteur crépusculaire [OPAL Plus].
Chacun des capteurs a 16 seuils de sensbilite.
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Lafigure 11 présente les zones de couverture du détecteur de mouvement (a— minimale,
b - par défaut, ¢ maximale, d - zone anti-rampement).

La figure 12 illustre le mode de foncti t du capteur crépusculaire. Sur 'axe
de temps, et présentée la temporisation T (en mode de fonctionnement T=15 min,
en mode de configuration T=3 s). L hystérésis de lintensité lumineuse, marquée par
la lettre H, et la temporisation rendent le capteur résistant aux changements courts et
accidentels de [intensité de la lumiére. Le tableau 1 présente les valeurs de lntensité
lumineuse pour trois sedils de détection du capteur.

Intensité lumineuse [Ix]

Seuil de détection Allumé [P,,] Eteint [P ]

minimal 10 170
par défaut 25 100
maximal 30 80

. Tous les paramétres réglés en mode de configuration sont enregistrés
{3 | dans la mémoire non volatile du détecteur et sont sauvegardés méme
apres la perte d'alimentation.
Si l'option de I'immunité aux animaux est prévue a étre activée dans
le détecteur, ne définissez pas la sensibilité de détection supérieure
a celle définie d'usine.

Activer le mode de configuration

Appuyez le bouton MODE sur la carte électronique pendant 2 secondes ou connectez

lamasse ala bome SVCE. Lorsque le mode de configuration est activé, le voyant vert

commence a clignoter. Cela signifie que vous pouvez définir la sensibilité du capteur

micro-ondes.

Signali en mode de

Le mode fonctionnement des voyant LED lors de la configuration des capteurs est

le suivant

Capteur micro-ondes

voyant vert - le clignotement informe de la configuration du capteur micro-ondes,
la fréquence de clignotement informe de la sensibilité (fréquence de clignotement
plus élevée = sensibilité plus haute du capteur),

voyant jaune - signale la détection dun mouvement - allumé 2 secondes.

Capteur PR

voyantjaune - le clignotement informe de la corfiguration du capteur PIR, la fréquence
de clignotement informe de la sensibilité (fréquence de clignotement plus élevée =
sensibilité plus haute du capteur),

voyant vert - signale la détection d'un mouvement allumé 2 secondes.

Capteur crépusculaire

voyant rouge - le clignotement informe de la corfiguration du capteur crépusculaire,
la fréquence de clignotement informe du seuil de détection défini (frequence
de clignotement plus élevée = seil de détection plus haut),

voyant jaune - sil est allumé, il informe de la chute de lintensité lumineuse au-des-
sous du seuil.

. Lorsque la limite inférieure ou supérieure des paramétres réglés est
1 atteinte, le voyant LED est allumé pendant 3 secondes.

Configurer al'aide des boutons du détecteur
Enappuyant sur les boutons - (valeur diminue) et + (valeur fixezla senshilté /
le seuil de détection du capteur.

. Pour restaurer les réglages d'usine du capteur configuré, appuyez

[ | enméme temps sur les boutons - et +. Si vous maintenez enfoncés
les boutons pendant 3 secondes, les réglages d'usine seront
restaurés pour tous les capteurs.

La pression courte du bouton MODE permet de passer a la configuration d'un autre
capteur. Le clignotement d'un voyant respectif indiquera le capteur en cours de confi-
guration (voir: « Signalisation en mode de configuration »).

igurer al'aide de la télé fe OPT-1 [OPAL Plus]
Orientez |a télécommande vers le détecteur et en appuyant surles boutons @ (valeur
diminue) et O (valeur augmente), fixez la sensibilté / le seul de détection du capteur.

Pour restaurer les réglages d'usine du capteur configuré, appuyez
sur le bouton A.

En appuyant sur le bouton Bl (capteur suivant) ou O (capteur précédent), passez
ala corfiguration d'un autre capteur. Le clignotement dun voyant respectif indiquera

le capteur en cours de ion (voir: « Signalisation en mode de »).
Finir le mode de configuration

Appuyez le bouton MODE surla carte électronique pendant 2 secondes ou déconnectez
lamasse a la borne SVCE.

Sile mode de configuration est activé al'aide du bouton MODE,
il sera automatiquement désactivé au bout de 20 minutes a partir
de lademiére opération effectuée par I'utilisateur.

DEMARRAGE ET TEST DE PORTEE

1. Mettezle détecteur sous tension. Tous les voyants LED commencent a clignoter
en altemance pendant 40 secondes indiquant le démarrage du détecteur.

2. Lorsque les voyants amétent de clignoter, vérifiez que le déplacement dans
la zone de détection donne lieu  la mise en fonctionnement du relais d'alame
et que le voyant rouge s'allume.

Test séparé des capteurs

Le test s'effectue en mode de corfiguration du détecteur. Pour les informations détaillées

surl'activation dumode, le choix du capteur et le mode de changement de la sensibilité,

référez-vous au chapitre « Corfigurer le détecteur ».

1. Activez le mode de configuration.

2. Sélectionnez le capteur a tester.

3. Veérifier que le déplacement dans I'espace surveillé donne lieu a la mise
en fonctionnement du relais d'alarme et que le voyant s'allume.

4. En cas de besoin, changez la sensibilité et vérifiez encore une fois
le fonctionnement du capteur.

INSTALACION

A Todas las conexiones eléctricas deben ser realizadas
con laalimentacion desactivada.
Si el detector debe ser inmune al movimiento de los animales, debe
ser montado en laaltura de 2,4 m sin angulo de inclinacion vertical.
Es imp tomarlo en ideracio ialmente durante
lainstalacion sobre el soporte angular.

«  Instalar el detector en la altura recomendada (fig. 3-1).

+  Siuntréfico intenso en la vecindad de la zona protegida u otros objetos en
movimiento fuera del area protegida ocasionan que el detector indique una
alama, sera necesario dirigir el detector hacia abajo o reducir la sensibilidad
del detector (fig. 3-II).

+  Paraun funcionamiento mejor del detector, es necesario colocarlo
de tal manera donde un posble intruso atravesaria el area protegida
perpendicularmente respecto al detector (fig. 3-1I1).

+  Evitarinstalar el detector en los lugares donde la distancia de los objetos
desplazandose (p.€j., ramas de arboles, arbustos, ropa tendida, etc.) seria
inferior a 3 m (fig. 3-1V).

+ Nodirigir el detector hacia objetos que pueden reflejar la luz y hacia
ventiladores o dispositivos que emiten calor (fig. 3-V).

Intensidad de luz [Ix]

Activacion [U,,]

Umbral de deteccion

Desactivacion [U,_]

minimo 10 170
por defecto 25 100
méximo 30 80

. Todos los parametros ajustados en modo de configuracion

[ | estin guardados en lamemoria non volatil del detector y estan
almacenados incluso en caso de la pérdida de alimentacion.
Si el detector debe ser inmune ante el movimiento de los animales, no
se recomienda ajustar, para los sensores infrarrojos y de microondas,
una sensibilidad de deteccion superior al valor ajustado por defecto.

Activacion del modo de configuracion

Presionar durante 2 segundos el boton MODE en la placa electronica del detector
o conectar el contacto SVCE con masa. Cuando se inicie el modo de configuracion,
¢l diodo verde empezara a parpadear lo que significa que es posible ajustarla sensibilidad
del sensor de microondas.

Cuando se introduzca dos o mas cables en la caja, es
utilizar un tubo termocontraible para disminuir el riesgo de infiltracion
del agua en el interior de la caja.

Abrir la caja (fig. 4).

Retirar la placa electronica (fig. 5).

Hacer orificio para el cable en la base de la caja.

Fijarlabase de la caja directamente ala pared (ver. ‘“Instalacion directamente en
lapared”), o sobre el soporte angular (ver: “Instalacion sobre el soporte angular’)
o con rétula giratoria (ver: “Instalacion sobre el soporte con rétula giratoria”).
Lafigura 6 presenta los ejemplos de instalacion posible del detector.

Fijar el detector y después, la placa electronica.

Conectar los conductores con los contactos convenientes.

Configurar el detector (ver: “Configuracion del detector’).

Cerrar la caja del detector.
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Instalacion directamente en la pared
1. Guiar el conductor por el orificio realizado en la base de la caja.
2. Fijarlabase de la caja a la pared ufilizando los tacos y tornillos de fijacion.

Instalacion sobre el soporte angular

1. Instalar la proteccion antisabotaje adicional
- atomillar el soporte de fijacion a la proteccion antisabotaje (fig. 7-1),
- atomillar todo a la base de la caja (fig. 7-I11).

. En lafigura7 esta presenta la instalacion de la proteccion

1 antisabotaje en una de las dos posiciones disponibles. El lugar
e instalacion de la p ion antisabotaje depende de la manera
de montar el soporte angular. Si la proteccion antisabotaje debe
serinstalada en la segunda posicion, el soporte para instalar
laproteccion antisabotaje debe ser colocado al otro lado.

2. Hacer orfficios para los tornillos y el cable en el soporte.

3. Guiar el conductor por el orificio realizado.

4. Fijar el soporte ala pared utilizando los tacos y tomillos de fijacion.

5. Guiar el conductor por el orificio realizado en la base de la caja.

6. Fijarla base de la caja al soporte utilizando los tomillos de fijacion (fig. 9).

Instalacion sobre el soporte con rétula giratoria

1. Fijar la proteccion antisabotaje adicional:

—atomnillar el soporte de fjiacion para la proteccion antisabotaje (fig. 84),

~ colocar el elemento para extender la superficie de la proteccion
antisabotaje (fig. 8-),

- atomnillar todo a la base de la caja (fig. 8-I11).

Guiar el conductor por el orfficio en el mango del soporte.
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on en modo de 0

Acontinuacion esta presentado el significado de las indicaciones de diodos LED durante

la configuracion de los sensores particulares.

Sensor microondas

diodo verde - indica la confi ion del sensor de mil Jas,
la frecuencia de parpadeo indica la sensibilidad (mas alta frecuencia de parpadeo =
més alta la sensibilidad del sensor),

diodo amarillo - indica un movimiento detectado - encendido durante 2 segundos.

SensorIR

diodo amarillo - parpadeando indica la corfiguracion del sensor [RP y la frecuencia
de parpadeo informa sobre la sensiilidad (mas alta frecuencia = mas alta la
sensibilidad del sensor),

diodo verde - indica un movimiento detectado - encendido durante 2 segundos.

Sensor crepuscular

diodo rojo— feando indica la configuracion del sensor y lafrecuencia
de parpadeo informa sobre el umbral de deteccion ajustado (mas alta frecuencia
de parpadeo = mas alto umbral de deteccion),

diodo amarillo - brillando indica la caida de intensidad de luz por debajo del umbral.

. El limite inferior o superior del campo de regulacion esta indicado con
[ | un diodo LED encendido durante 3 segundos.

Configuracion utilizando los botones del detector
Presionando los botones - (para disminuir el valor) y + (para aumentar el valor) ajustar
la sensibilidad / el umbral de deteccion del sensor.

. Para restaurar los ajustes de fabrica para el sensor configurado, es

[B | necesario presionar simultaneamente los botones - y +. Cuando se
mantenga presionados los botones durante 3 segundos, se restau-
raran los ajustes de fabrica para todos los sensores.

Para configurar el siguiente sensor, es necesario presionar momentaneamente el boton
MODE. El detector indicara con un diodo parpadeante cual de los sensores estara
configurando en el momento dado (ver “Senalizacion en modo de configuracion”).
Configuracion utilizando el mando OPT-1 [OPAL Plus]

Dirigir el mando hacia el detector y presionando el boton @ (para disminuir el valor)y O
(para aumentar el valor) ajustar la sensibilidad / el umbral de deteccion.

Para restaurar los ajustes de fabrica del sensor configurado, es preci-
(A | < presionar el boton A.

P nfigurar el siguiente sensor, es necesario presionar el boton Ml (siguiente sensor)

Fijar el soporte tiporo [ y
Guiar el conductor por el orfficio realizado en la base de la caja.
5. Fijarlabase dela cajaal soporte tipo rotula utilizando los tomillos defijacion (fig. 10).
Conexion de proteccion antisabotaje adicional
Tres conductores son guiados desde el contacto:

- negro - conductor comun,

- azul - conductor para el circuito NC,

- gris - conductor para el circtito NO.
El contacto de proteccion antisabotaje puede ser conectado en serie con la salida de
sabotaje (TMP) enla placa electronica o conectar con un circuito antisabotaje adicional.

CONFIGURACION DEL DETECTOR

Es posible programar por separado los parametros de funcionamiento del sensor:
- sensibilidad de deteccion del sensor de microondas,
- sensibilidad de deteccion del sensor IRP,
~ umbral de deteccion del sensor crepuscular [OPAL Plus].

Cada uno de los sensores posee 16 umbrales de sensiilidad

defijacion (fig. 8-1V).

o

Lafigura 11 muestra los areas de cobertura de deteccion del detector de movimiento
(a—minima, b - por defecto, ¢ - maxima, d - zona bajo del detector (“angulo cero”).

La figura 12 presenta el modo de funcionamiento del sensor crepuscular. En el eje
temporal esta marcado el retardo de tiempo T (en modo de funcionamiento T= 15 min,
en modo de configuracion T =3 s). En la imagen, la histéresis de intensidad de luz
designada con la letra H y el retardo de tiempo hacen que el sensor sea resistente
alos cambios breves y accidentales de la intensidad de luz. La tabla 1 presenta
los valores de intensidad de luz para tres umbrales de deteccion.

o O (sensor precedente). EI detector indicara con un diodo adecuado parpadeante
cual de los sensores estara corfigurando en el momento dado (ver: “Sefalizacion en
modo de corfiguracion”).

Finalizacion del modo de i0

Presionar durante 2 segundos el boton 2 MODE que esta colorado en la placa electronica
o desconectar masa del contacto SVCE.

Si el modo de configuracion ha sido activado mediante el boton
MODE, se desactivara automaticamente después de 20 minutos
desde a tiltima operacion realizada por el usuario.

PUESTA EN MARCHA Y PRUEBA DE ANDADO

1. Activarlaalimentacion. Todos los diodos LED empezaran aparpadear altemamente
durante 40 segundos, indicando el arranque del detector.

2. Cuando los diodos dejaran de parpadear, es necesario comprobar si algin
movimiento detectado en la zona de deteccion del detector ocasionara que se
active el relé de alamayy el diodo se encienda en rojo.

Prueba de sensores por separado

El detector esta sometido a la prueba en modo de configuracion. En el apartado

“Configuracion del detector” estan descritos detalladamente: la activacion de modo,

seleccion de sensory lamanera de cambio del umbral de sensibilidad.
Activar el modo de corfiguracion.

2. Seleccionar el sensor para la prueba.

3. Comprobarsi el movimiento dentro del area supervisada resuita en la activacion
del relé de alarma y en el encendido del diodo LED.

4 Encaso de idad, cambiar la ibilidad L

p de nuevo
el funcionamiento del sensor.

INSTALLATIE

n Koppel altijd de voeding los voordat u enige elektrische aansluitingen
maakt.
Indien de detector diervriendelijk dient te zijn, installeer de detector
dan op een hoogte van 2.4 m zonder dat u deze verticaal kantelt. Dit is
belangrijk indien u de detector op een kogelgewricht beugel monteert.

+  Installeer de detector op de aanbevolen installatiehoogte (Fig. 3-)

«  Indien verkeer dichtbij of objecten die it het beveiligde gebied een alarm
veroorzaken, dient u de detector meer naar beneden te richten of de detector
gevoeligheid te reduceren (Fig. 31).

+ Installeer de detector zo dat een indringer dwars door het dekkingsgebied
dient te lopen (Fig. 3-II1).

+ Installeer de detector op meer dan 3 meter van bewegende objecten (bijv.
boomtakken, struiken, wasliinen etc.) (Fig. 3-V)

+ Installeer de detector niet kijkend naar reflecterende ondergronden ofin
de nabijheid van ventilatie of verwarmingsbronnen (Fig. 3-V).

Indien er twee of meer kabels in de behuizing ingevoerd worden
wordt aanbevolen deze te voorzien van krimpkous, of de gaten goed
af te dichten. Dit voorkomt het risico dat er water in de behuizing
zal komen.

Open de behuizing (Fig. 4).

Verwijder de elektronische print (Fig. 5).

Maak gaten in de behuizing voor de bekabeling.

Installeer de detector op de muur (zie: “Muurmontage”); op de hoekbeugel
(zie: ‘Hoekbeugel montage”) of op de k icht beugel (zie: “K i
montage”). In figuur 6 worden de montage mogelijkheden getoond.

Na installatie van de detector maakt u de print vast.

Sluit de bekabeling aan op de ponderend

Configureer de detector (zie: “Detector configuratie”).

Sluit de behuizing van de detector.

e =

Muurmontage
1. Voer de bekabeling in door de opening van de behuizing.
2. Plaats de behuizing plat op de muur en schroef deze vast.
Hoekbeugel montage
1. Plaatsing van de extra meegeleverde sabotage schakelaar:
— Schroef de sabotage schakelaar op de houder (Fig. 7-)
— Schroef de sabotage unit op de basis van de behuizing (Fig. 7-lll).

Figuur 7 toont hoe de sabotage schakelaar in één van de twee posities
1 geplaatst kan worden. De plaatsing hangt af van hoe de hoekbeugel
geplaatst wordt. Indien nodig kunt u de sabotage schakelaar aan de
andere kant plaatsen.

Maak openingen in de beugel voor de schroeven en de bekabeling.

Voer de kabel door in de daarvoor gemaakte opening van de beugel.

Plaats de beugel op de muur en schroef deze vast.

Voer de bekabeling in door de speciale bekabelingsopening van de behuizing
Maak de behuizing vast op de beugel met de meegeleverde schroeven (Fig. 9).

oo sw

Kogelgewricht montage
1. Plaatsing van de extra meegeleverde sabotage schakelaar:
— Schroef de sabotage schakelaar op de houder (Fig. 8),
— Plaats de sabotage schakelaar vergroter op de sabotage
schakelaar (Fig. 84),
— Schroef de sabotage unit op de kogelgewricht beuge! (Fig. 8-I11).
Voer de bekabeling door de opening van de beugel
Plaats de kogelgewricht beugel op de muur en schroef deze vast (Fig. 84V).
Voer de bekabeling in door de speciale bekabelingsopening van de behuizing
Maak de behuizing vast op de beugel met de meegeleverde schroeven (Fig. 10).
Aansluiten van de extra sabotage schakelaar
De extra sabotage schakelaar is voorzien van drie draden:
- zwart - common,
~ blauw - NC circuit,
- grijs —NO circuit.

oW

Lichtintensiteit [Ix]
Detectie Gaatuit [P, ]
drempelwaarde
minimum 10 170
standaard 25 100
maximum 30 80

. Alle ingestelde p: in de config mode worden

1 geschreven in het geheugen van de detector en blijven ook na een
spanningsuitval behouden.
Indien de detector diervriendelijk dient te zijn dan dient u de detectie
gevoeligheid van de PIR en Radar detectoren niet hoger in te stellen
dan “standaard”.

De configuratie mode starten

Druk voor ongeveer 2 seconden op de MODE knop op de print van de detector of zet

de common ground op de SVCE aansluiting. Na het starten van de configuratie mode

zal de groene LED gaan knipperen, wat betekent dat u de gevoeligheid voor de Radar

detector kunt gaan configureren.

Weergave in de configuratie mode

De LED's geven het volgende weer tjdens het configureren van de detectoren:

De Radar detector

Groene LED knippert - u kunt de Radar detector configureren. De frequentie van knip-
peren informeert u over de gevoeligheid (hoe sneller deze knippert = hoe hoger
de detector gevoeligheid),

Gele LED - signaleert bewegingsdetectie — AAN voor 2 seconden.

De PIR detector

Gele LED knippert - u kunt de PIR detector configureren. De frequentie van knipperen
informeert u over de gevoeligheid (hoe sneller deze knippert = hoe hoger de
detector gevoeligheid),

Groene LED - signaleert bewegingsdetectie — AAN voor 2 seconden.

De Lichtsensor

Rode LED knippert - ukunt de Lichtsensor configureren. De frequentie van knipperen
informeert u over de ingestelde drempelwaarde (hoe sneller deze knippert = hoe
hoger de sensor drempelwaarde),

Gele LED - gaat AAN als de lichtintensiteit onder de ingestelde drempelwaarde is.

Het bereiken van de onder- of bovengrens bij het afstellen, wordt
1 aangegeven met de LED die brandt gedurende 3 seconden.

Configureren via de knoppen op de detector
Druk op de - knop (waarde verminderen) en op de + knop (waarde verhogen) om
de gevoeligheid / drempelwaarde in te stellen.

Het tegelijk indrukken van de - en +zal de standaard waarden
instellen voor de detector welke geconfigureerd wordt op dat moment.
Het indrukken van deze knoppen voor de duur van 3 seconden zal alle
instelli h len voor alle d

Het kort indrukken van de MODE knop zal u naar de volgende detector brengen om
deze te kunnen configureren. Het knipperen van een LED kleur zal aangeven welke
detector geconfigureerd kan gaan worden (zie: “Weergave in de configuratie mode”).

Configureren via de OPT-1 handzender [OPAL Plus]

Richt de handzender richting de detector en druk op de @ knop (waarde verminderen)
enop de O knop (waarde verhogen) om de gevoeligheid / drempelwaarde inte stellen.

Het indrukken van de A knop herstelt de standaard waarden voor
de detector welke geconfigureerd wordt op dat moment.

Druk op de Bl knop om naar de volgende detector te gaan of op de Clknop om naar
de vorige detector te gaan. Het knipperen van een LED Kleur zal aangeven welke
detector geconfigureerd kan gaan worden (zie: “Weergave in de configuratie mode”).

De configuratie mode begindi

De sabotage schakelaar kanin serie met de TMP uitgang op de print worden
of op een apart sabotage circuit

DETECTOR CONFIGURATIE
De detectoren kunnen elk apart geconfigureerd worden:
- Detectie gevoeligheid van de radar detector,
- Detectie gevoeligheid van de PIR detector,
- Drempelwaarde van de lichtsensor [OPAL Plus].
Elke detector heeft 16 gevoeligheidsinstelingen.

ek i Jatact

Figuur 11 toont het vandet
daard, ¢ — maximum, d - kruipzone).

(a—minimum, b - stan-

Figuur 12 toont hoe de lichtsensor werkt Op de tidlijn wordt de “T” tijdsvertraging
(in de werki Je T=15 min, in de configuratie mode T=3 s). Letter

Druk op de MODE knop voor 2 seconden of ontkoppel de common groundvan de SVCE
aansluting.

Ol | Indien de configuratie mode gestart was via de MODE knop dan zal
deze automatisch beéindigd worden na 20 minuten inactiviteit.

OPSTARTEN EN UITVOEREN LOOPTEST
1. Schakel de voeding van de detector in. Alle LED’s zullen gaan knipperen voor
ongeveer 40 seconden (detector opwarming).
2. Alsde LED's met knipperen stoppen kunt u het bereik van de detector gaantesten
door te bewegen in het beveiligde gebied. Controleer daarbij of het alamrelais
tiveerd wordt en de rode LED oplicht

“H’infiguur geeft de lichti it weer en de tjdsvert waardoor de licht
immuun wordt voor korte wiizigingenin de lichtintensiteit. Tabel 1 toont de lichtintensiteit
waarden weer voor de drie detectie drempelwaarden.

Detectoren apart testen

Het apart testen van de detectoren kan worden uitg iin de detector

mode. Het selecteren van de detector en het wijzigen van de gevoeligheid wordt

beschreven bij ‘Detector configuratie”.

1. Start de corfiguratie mode.

2. Kies de gewenste detector.

3. Controleer of bij het bewegen in hetbeveiligde gebied het alamrelais geactiveerd
wordt en de desbetreffende LED oplicht.

4. Indien nodig past u de gevoeligheid van de detector aan.

ASENNUS

Kytkennat tulee tehda ainajannitteettomana.

Jos tunnistinta kaytetaan ikeille i issatilassa, se tulee
asentaa 2,4m korkeudelle ja pystysuoraan. Tama on erityisen tarkeda
jos kaytetadn “pallonivel” asennusjalkaa.

+ Asennailmaisin suositeltuun asennuskorkeuteen (Kuva 3-1).

+  Mikali laheisyydessa on liikennetta tai muita alueen rajoilla likkuvia kohteita,
jotka aiheuttavat halytyksia, Kallista ilmaisinta hieman alaviistoon, tai pienenna
sen tunnistusherkkyyttd (Kuva 3-1).

+ Asennailmaisin paikkaan, jossa oletettu liike ja tunkeutuja likkuvat valvonta-
alueen keilojen poikkisuunnassa (Kuva 3I1).

+ A4 asenna ilmaisinta kohtaan jossa voi olla 3 metria [ahempéna liikkuvia
esineitd (esim. puita, pensaita, pyykkeja, jne.) (Kuva 3-V).

+ A4 suuntaa iimaisinta heijastavia pintoja, puhaltimia taikka l&mmittimia kohti
(Kuva 3-V).

Avaa etukansi (Kuva 4).

Poista piirikortti kotelosta (Kuva 5).

Tee reika kaapelile kotelon pohjaosaan.

Asenna kotelon pohja seindan (katso: “Asentaminen suoraan seinéén’),

kuimakiinnike (katso: “A kumajalustalla’) tai pallokiinnike (katso: “Asennus

iinnikej ). Mahdolliset ihtoehdot esitelty kuvassa 6.

Kotelon kiinnityksen jélkeen, asenna piirikortti paikoilleen.

Kytke johtimet pilrilevylle vastaaviin littimiin.

Ohjelmoi ilmaisin (katso: ‘limaisimen setukset/hjeimointi”).

Kiinnité kansi paikoilleen.

Asentaminen suoraan seinaan

1. Vie kytkentékaapeli(t) rein lpi koteloon.

2. Kayta seindmateriaali huomioiden sopivia ruuveja (ja “proppuja’) jakiinnité kotelon
pohja seindén tukevasti.

Asennus kulmajalustalla

1. Asenna lisa kansisuojakytkin:

~ Ruuwvaalkiinnita erilinen pidike kansisuojakytkimelle (Kuva 74),

- Ruuvaa kansisuojakosketin kotelon pohjaan (Kuva 7-I11).

Jos ilmaisimen koteloon tuodaan useampia kuin yksi kaapeli,

vienti on tiivistettava huolellisesti (esim. silikoni- tai sikamassalla)
télla estetddn kosteuden paasy koteloon.

i Kuva7 esittad kansisuojakytkimen asennuksen, toiseen kahdesta

riippuu siitd, kuinka kulma-asennusjalka asennetaan. Jos
kansisuojakytkin asennetaan toiseen kohtaan, asenna sen kiinnike
toiselle puolelle.

2. Valmistele kiinnitysruuveille ja johdolle reiét.

3. Pujota johto valmiin reian l&pi.

4. Kayta seindmateriaali huomioiden sopivia ruuveja (ja “proppuja’) ja kiinnité
kuima-asennusjalka tukevasti seinaén.

5. Vie johto reidn I&pi kotelon pohjasta.

6. Kayta mukana tulevia ruuveja ja kiinnité pohja seindasennus-jalkaan (Kuva 9).

Asennus pallokiinnikejalustalla

1. Kiinnité erilinen mukana tuleva kansisuojakytkin:

- 3 erillinen pidike k Kuva 84),

- aseta mukana tuleva muovinen levikepala kansisuojakytkimeen (Kuva 8-1),
- ruuvaa kansikytkin pallojalustaan (Kuva 8-I11).

2. Pujotajohto asennusjalan valmiin reian lapi.

3. Kayta seindmateriaali huomioiden sopivia ruuveja (ja “proppuja’) ja Kiinnita
pallokiinnikejalusta tukevasti seindén Il (Kuva 8-V).

4. Viie johto koteloon pohjaosaan tehdysté reiasté.

5. Kiinnits kotelon pohja pallokiinnikejalustaan mukana toimitetuila ruuveilla (Kuva 10).

Lisa kansisuojakytkimen liittaminen

LA o :

- musta - yhteinen(com),

- sininen — NC-piifi,

- harmaa - NO piiri.
Kansisuojakytkin voidaan littd4 sarjaan piirikortilla olevan kansisuoja ulostulon
kanssa (TMP).

ILMAISIMEN ASETUKSET/OHJELMOINTI

limaisimen kaikkien tunnistusantureiden asetukset voidaan maaritella itsenéisesti:
- mikroaaltotunnistimen herkkyys,
- PIR -tunnistimen herkkyys,
— hémaratunnistimen raja-arvot [vain OPAL Plus).

Kaikilla tunnistimilla on 16 — portainen herkkyydensaato.

Kuva 11 esitta liiketunnistuksen peittoalueet (a — minimi, b - oletus, ¢ — maksimi,
d - rydmintakeila).

Kuvassa 12 esitetaén hamarakytkimen toiminta. Akajanalla T néhdaéan aikaviive.
(toimintatilassa T=15 min, ohjelmointitilassa T=3 s). H kirjaimella valon voimakkuuden
hystereesi ja aikaviive, joka tekee tunnistimen i ksi nopeille il
Taulukossa 1 esitetéan valon kkuus kolmella eri

Valon voimakkuus [Ix]

Tunnistuskynnys Padllekytkenta [P,,] Poiskytkentd [P ]

minimi 10 170
oletus 25 100
maksimi 30 80

. Kaikki arvot tal ilmai haih muistiin,

1 jossane siilyvat vaikka ilmaisimelta katkaistaan jannite.
Mikali ilmaisi halutaan ikkielain immuuni, ilmaisi
h tulee asettaa korkei I

yysas
vastaaviksi.

Siirtyminen asetusten ohjelmointitilaan

Kéynnisté ohelmointitila, joko painamalla 2 sekuntia MODE-painiketta iimaisimen
pirievyllé tai maadoittamalla SVCE -litin. Kun maéritelytila on kéynnistetty, vihred LED
alkaa vilkkua. Se tarkoittaa ettd, voit ohjeImoida mik istimelle herkkyyd

Asetustilojen ilmaisu

LED merkkivalojen vilkunta, ilmaisee eri tunnistimien asetustilat seuraavasti:

Mikroaalto-ilmaisin

vihred LED - vilkkuu ilmaisten mikroaaltotunnistimen asetustilan, vilkunnan taajuus
imoittaa herkkyyden (tihe&mpi vilkunta = suurempi ilmaisimen herkkyys),

keltainen LED - imaisee liiketunnistuksen - ON 2 sekuntia.

PIR-passiiveinen infrapunailmaisin

keltainen LED -vilkkuu imaisten PIR tunnistimen asetustilan, vilkunnan tagjuus imoittaa
herkkyyden (tiheampi vilkunta = suurempi imaisimen herkkyys),

vihred LED - ilmaisee liiketunnistuksen - ON 2 sekuntia.

Hamirakytkin

punainen LED - vilkkuu iimaisten hamératunnistimen asetustilan, vikunnan taajuus
imoittaa herkkyyden (tihezmpi vilkunta = suurempi ilmaisimen herkkyys),

keltainen LED - ON kun valon voimakkuus on alle asetetun rajan.
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OO | Kun suurin tai pienin herkkyys on saavutettu,
LED ON 3 sekuntia.

asetusten ohj I
Painamalla painikkeita - (arvo pienenee) ja + (arvo kasvaa) aseta herkkyys / tunnis-
tuskynnys imaisimelle.

Painamalla- ja + yhtaaikaisesti lyhyesti, palautat asetettavan
iimaisimen oletusasetukset. Pitamalla niita pohjassa 3 sekunnin ajan,
pal kaikkien ilmaisintyyppien ol |

MODE painiketta lyhyesti pai lla padset vaiht hjelmoit; iimaisin-
ta. Ledien vilkunnasta selviaé, mika ilmaisintyyppi on valittuna ohjelmointiin
(katso: “Asetustilojen imaisu’)

A hjelmointi OPT-1 kauko-ohjaimella [OPAL Plus]

Osotta kauko-ohjaimella iimaisinta ja p lla painikkeita @ (arvo pienenee) ja O
(arvo kasvaa) aseta niila herkkyys / tunnistuskynnys ilmaisimelle.

Ol | A painiketta pai lla voit palauttaa ohjel
1 imaisintyypin perusasetuksiin.

Painamalla painiketta Bl (seuraava iimaisin) tai 1 (edellinen ilmaisin) siirrytéén eri
ilmaisimien asetusten valillé. LEDin vilkkuminen kertoo mita ilmaisinta ohjelmoidaan
(katso: “Asetustilojen imaisu’)

A hjelmointitilasta poistumi

Paina 2 sekuntia MODE painiketta, tai poista maadoitus(com) SVCE liittimesta.

Mikali asetusten ohjelmointitila on kaynnistetty MODE painikkeell
laite palautuu perustilaan automaattisesti, kun kayttaja ei ole 20
minuuttiin kayttanyt toimintoja.

KAYNNISTYS JA KAVELYTESTAUS

1. Kytke imaisimeen virta. Kaikki LED merkkivalot alkavat vilkkua vuorotellen
40 sekunnin ajan (imaisimen [ampenemisaika).

2. LED merkkivalojen vilkkumisen loputtua, tarkista etta likkuminentunnistusalueella

aktivoi halytyksen, jolloin il alyty vaihtaa tilaa ja punainen LED
syttyy.
limaisimien testaaminen erikseen
limaisimien testaaminen erkseen tehdaén asetustilassa. Tilan aktivointijailmaisintyypin
valinta on kerrottu in kohdassa ‘iImaisi tuksetiohjelmointi”.
1. Aloita asetusfila.

2. Valitse ilmaisintyyppi, jonka haluat testata.

3. Tarkista etta likkuminen tunnistusalueell
oikea LED syttyy.

4. Saada herkkyyttd, jos se on tarpeen ja tarkista iimaisimen toiminta.

aktivoi ha

jolloin il

INSTALLAZIONE

Tutti i collegamenti elettrici devono essere eseguiti con I'alimenta-
zione scollegata.
Se il rilevatore deve essere immune al movimento degli animali, deve

llluminamento [1x]

Soglia rilevazione Attivazione [P,,] Disattivazione [P,.]

essere montato senza declinazione in verticale all'altezza
di 2,4 m. Occorre prendere questo fatto in considerazione in caso
del montaggio sul supporto con giunto a sfera.

+  Installare il rilevatore all'altezza consigliata (dis. 3-1).

+  Perinstallazioni vicino a strade ad intenso traffico di veicoli o ad altri oggetti
oltre I'area dirilevazione desiderata, in caso di allami accidentali, si consiglia
di inclinare il rilevatore verso basso o diminuire la sensibilita della rilevazione
(dis. 341).

+ Peruna migliore rilevazione posizionare il rilevatore in modo che I'eventuale
intruso attraversi I'area protetta con una traiettoria del movimento di circa 90°
rispetto al rilevatore (dis. 3-I1I).

«  Evitare diinstallare il rilevatore di fronte a oggetti in movimento (ad es. alberi
ondeggianti, cespugli, bucato, ecc.) ad un distanza inferiore ai 3 m (dis. 3-V).

+ Non direzionare il rilevatore verso gli oggetti che possono riflettere la luce
overso i disposttivi che mandano calore (dis. 3-V).

Se é stato condotto pill di un cavo all'interno del contenitore,
si consiglia I'utilizzo di guaine termoretraibili per diminuire
il rischio diinfiltrazione di acqua all'interno del contenitore.

Aprire I'alloggiamento (dis. 4).

Rimuovere la scheda elettronica (dis. 5).

Praticare sulla base dellalloggiamento, il foro per il passaggio del cavo.
Fissare la base dellalloggiamento in una delle seguenti posizioni:

a. direttamente alla parete (ved: ‘Installazione direttamente sulla parete”)
b. sullo snodo ad angolo (vedi: ‘“Installazione sullo snodo ad angolo”);

¢. sul supporto a muro con giunto a sfera (vedi: “Installazione sul supporto
amuro con giunto a sfera’).

Nel disegno 6 sono mostrati i possibili esempi dellinstallazione del rilevatore.
Dopo aver installato il rilevatore, fissare la scheda elettronica.

Collegare i cavi ai relativi terminali.

Configt il rilevatore (vedi: “Configurazione”).

. Chiudere ['alloggiamento del rilevatore.

Installazione direttamente sulla parete
1. Farpassare il cavo attraverso i fori praticati nella base dellalloggiamento.
2. Fissare la base al muro coni tasselli.

Installazione sullo snodo ad angolo
1. Installare il contatto tamper aggiuntivo.
— fissare lo snodo al contatto anti-manomissione (dis. 74),
- fissare lo snodo con il contatto alla base del alloggiamento (dis. 7-Ill).

. Nel disegno 7 viene mostrata Iinstallazione del contatto anti-
manomissione in una delle due posizioni possibili. La posizione

di montaggio del contatto anti-manomissione dipende dalla modalita

dell'installazione dello snodo ad angolo. Nel caso dell'installazione

del contatto anti-manomissione nella seconda posizione, installare

il supporto per I'installazione del contatto dalla parte opposta.

1.
%
3
4
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Praticare sullo snodo, i fori per il passaggio del cavo e per le viti.
Far passare il cavo attraverso il foro praticato.
Fissare lo snodo al muro con i tasselli.
Far passare il cavo attraverso il foro praticato nella base dellalloggiamento.
. Fissare la base allo snodo con i tasselli (dis. 9).
Installazione sul supporto amuro con giunto a sfera
1. Installare il contatto tamper aggiuntivo:
— fissare lo snodo al contatto anti-manomissione (dis. 8-1)
— installare l'elemento per estendere lo spazio del contatto (dis. 8),
- fissare tutto alla base dello supporto con giunto a sfera (dis. 8-11).
Far passare il cavo attraverso il foro del supporto.
Fissare il supporto con giunto a sfera conitasselli e le vitialla parete (cis. 84V).
Far passare il cavo attraverso il foro praticato nella base dellalloggiamento.
Fissare la base al supporto con giunto a sfera coni tassell (dis. 10).
Collegamento del contatto tamper aggiuntivo
Il contatto ¢’ comredato di tre conduttori:
~ nero - riferimento comune microswicth,
~ blu - riferimento NC microswicth,
— grigio - riferimento NO microswicth.
E' possibile collegare i tamper in serie, Il contatto del microswicth con [uscita tamper
(TMP) del sensore o collegarlo a un circuito tamper aggiuntivo.

CONFIGURAZIONE

| parametr di tutti sensori del rilevatore possono essere programmati separatamente:
- sensibilita del sensore a microonde,
- sensibilia del sensore PIR,
— soglia della rilevazione del sensore crepuscolare [OPAL Plus].

Per ogni sensore si programmano 16 soglie della sensibilita.
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Nel disegno 9 € mostrata'area della rilevazione del movimento (a— minima, b - default,
¢-massima, d - zona anti-strisciamento).

Nel disegno 12 & mostrato il processo della rilevazione del sensore crepuscolare
(chiamato per esempio P). Nella asse dei tempi € marchiato il ritardo del tempo T. (nella
modalita operativa T= 15 min., nella modalita di configurazione T = 3 ). La lettera H

pp ilrange di attivazione della funzione crey insieme al ritardo ditempo
programmato (esempio: tempo accensione illuminazione del giardino). La somma dei
tempi aiuta il rilevatore ad essere resistente ai cambiamenti dellilluminazione solare
accidentali e di breve durata. La Tabella 1 mostra lintensita dellilluminazione per le tre
soglie della rilevazione del rilevatore.

: minima 10 170
default 2% 100
massima 30 80

. Tutti i parametri definiti nellamodalita di configurazionelprogram-

(B | mazione vengono salvati nellamemoria non-volatile del sensore
© rimangono memorizzati anche in caso di assenza dell'alimentazione.
Seil rilevatore deve essere immune al movimento degli animali
(funzione PET- Immunity), non impostare una sensibilita superiore
al valore default peril sensore ad infrarossi ed peril sensore
microonda.

Awiamento della modalita di configurazione

Premere per 2 secondi il pulsante MODE sulla scheda elettronica del rilevatore
o cortocircuitare Iingresso SVCE alla massa. Quando la modalita di configurazione
sara avviata, iniziera a lampeggiare il LED verde indicando la possibilita di configurare
la sensibilita del sensore a microonde.

Segnalazione nella modalita di configurazione

Diseguito ¢'¢ la descrizione dellindicazione LED durante la configurazione dei sensori.

Sensore a microonde

LED verde - lampeggia ndicando la corfigurazione del sensore amicroonde, la frequenza
corisponde alla sensibilita prescelta (frequenza alta = sensibilta del rilevatore alta),

LED giallo - segnala la rilevazione del movimento — si illumina per 2 secondi.

Sensore ad infrarossi

LED giallo - lampeggiaindicando la configurazione del sensore ad infrarossi, la frequenza
comisponde alla sensibilita prescelta (frequenza alta = sensibilta del rilevatore alta),

LED verde - segnala la rilevazione del movimento - si illumina per 2 secondi.

Sensore crepuscolare
LED rosso- lampeggia indicando la configurazione del sensore crepuscolare, lafrequ-
enza ponde alla soglia della rilevazione prescelta (freq alta = soglia

dellarivelazione alta),
LED giallo - si llumina indicando il calo delliluminamento sotto la soglia del rilevazione.

Configurazione con i pulsanti del rilevatore
Premendo i pulsanti = (per diminuire il valore) e + (per aumentare i valore) definire
la sensibilita/ la soglia della rilevazione del sensore.

1l limite inferiore o superiore del possibile intervallo di regolazione
viene indicato con il LED illuminato per 3 secondi.

. Per ripristinare le impostazioni di fabbrica del sensore configurato
occorre premere contemporaneamente i pulsanti - e +. Per ripristinare
le impostazioni di fabbrica di tutti i sensori - premere i pulsanti
per 3 secondi.

Per andare avanti alla corfigurazione del sensore successivo premere per un momento
il pulsante MODE. Coniil LED relativo lampeggiante il rilevatore informa quale sensore
viene configurato attualmente (vedi: “Segnalazione nella modalita di configurazione”).

Configurazione con telecomando OPT-1 [OPAL Plus]

Direzionare il telecomando verso il rilevatore e premendo i pulsanti @ (per diminuire
il valore) e O (per aumentare il valore) definire la sensibilita / Ia soglia della rilevazione
del sensore.

Per ripristinare le impostazioni di fabbrica del rilevatore configurato
1 premere il pulsante A.

Premendo pulsante Ml (sensore successivo) o [ (sensore precedente) & possibile
procedere alla corfigurazione del rilevatore. Il dispositivo, con il LED corrispondent
informa, quale sensore viene configurato attualmente.

(ved:: lazione nella modalita di configurazione”).

Termine della modalita di configurazione

Premere per 2 second il pulsante MODE che si trova suila scheda elettronica o scollegare
dalla massa il terminale SVCE.

Se lamodalita della configurazione ¢ stata attivata con I'ausilio
del pulsante MODE, essa viene disattivatain modo automatico
dopo 20 minuti dall’ultima operazione eseguita di un utente.

AVVIAMENTO E TEST DEL RILEVATORE

1. Dare alimentazione. | LED cominciano a lampeggiare in sequenza indicando
per 40 secondi il pre-avviamento del rilevatore.

2. Quando i LED finiscono di lampeggiare controllare che i movimenti allinterno
dellarea di copertura attivino il rele di allame ed il LED rosso.

Test separato dei sensori

Il test dei sensori viene eseguito nella modalita di configurazione del rilevatore. La de-

scrizione dell'attivazione della modalita, della scelta del rilevatore e del cambiamento

della sensibilta si trova nel capitolo ,Corfigurazione”.

1. Awviare la modalita di corfigurazione.

2. Scegliere il sensore per eseguire il test.

3. Controllare che i movimenti allintemo dell'area di copertura attivinoilrelé di allarme
ed il LED indicante una violazione.

4. In caso sia necessario, cambiare la sensibilita e controllare di nuovo
il funzionamento del rilevatore.

FELSZERELES

Barmilyen csatlakoztatas elvégzésse el6tt kapcsolja le atapfe-
sziiltseget.
Az érzékelot fiiggdleges megdantés nélkiil szerelje 2.4 m-es
agh yiben a kisallatvédelmi funkeiot hasznalni
kivanja. Ez kiilondsen fontos gombcsuklos falitarto hasznalata esetén.

+ Az érzékelt az ajanlott szerelési magassagba szerelje fel (3-1. abra).

+ Amennyiben a kozeli forgalom vagy védett teriileten kiviili mozgo targyak
riasztast okoznak, akkor allitsa kissé lefelé az érzékeldt vagy csokkentse
az érzékenységét (3-I1. abra).

+ Oly modon szerelje fel az érzékeldt, hogy a behatolo varhato mozgasiiranya
keresztezze az érzékelési teriiletet (3-111. abra).

+ Ne szerelje az érzékelot mozgo targyakhoz (pl. faagak, bokrok, szarado ruhak)
3 m-nél kozelebb (34V. abra).

« Neiranyitsa az érzékelct fenyvisszaverd feliiletekre, ventillatorra vagy
héforrasokra (3-V. abra).

Ha kett6 vagy tobb kabelt vezet az érzékelhazba, akkor ajanlott

azokat egy zsugorcsébe helyezni. Ez csokkenti anedvesség

érzékelGhazba tortén 6 bejutasanak kockazata

Tavolitsa el az érzékeld hazanak fedelét (4. abra).
Tavolitsa el az aramkai lapot (5. abra).
Keszitse el az érzékelohaz hétoldalan a kabel bevezetésére szolgalo nyilast
Szerelje fel az érzékeldhaz hatoldalat a falra (lasd: “Falra térténd felszerelés”);
a fix szog(i falitartora (lasd: “Fixszogli falitartoval torténd felszerelés”) vagy
a gombesuklos falitartora (lasd: “Gombesuklos falitartoval torténd felszerelés”).
A6. abran lathatoak az érzékelG felszerelésének kiilonbozd modjai.
Az érzékeld felszerelését kovetden rogzitse az aramkori lapot.
Csatlak amegfeleld cs: okhoz a é
Allitsa be az érzékelct (lasd: “Erzékeld beallitasa’).
. Helyezze vissza az érzékeldhaz fedelét.
Falratorténo felszerelés
1. Vezesse keresztiil a kabelt a haz hatoldalan eldzéleg elkészitett nyilason.
2. Acsavarok és atiplik segitségével rogzitse az érzékelchaz hatoldalat a falra.
Fixszdgii falitartoval torténo felszerelés
1. Szerele fel a kiegészitd szabotazskapcsolot
— Csavarral rogzitse a tartot a szabotazskapcsolohoz (7. abra),
- Csavarozza a szabotazskapcsolo egységet az érzékeldhaz hatoldalara

(741I. abra).

Az 1. abra a szahotazskapcsolo két lehetséges modon torténd

rogzitésének egyiket abrazolja. A szabotazskapcsolo felszerelési

helye afixszogi tarto felszerelésének modjatol fiigg. Amennyiben

a szabotazskapcsolot a masik pozicioban kivanja felszerelni, akkor
a szabotazskapesolo tartojat helyezze a masik oldalra.
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Atarton készitse el a csavarok és a kabel atvezetésére szolgalo nyilasokat

Az elkészitett nyilason vezesse keresztill a kabelt

Acsavarok és tiplik segitségével rogzitse a falikonzolt a falra.

Vezesse keresztil az érzékeldhaz hatoldalan készitett nyilason a csatlakozokabelt
A csavarok segitségével rogzitse az érzékelohaz hatoldalat a falikonzolhoz
(9. bra).
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torténd fel
1. Szerele fel a kiegészitd szabotazskapcsolot
— Csavarral rogzitse a tartot a szabotazskapcsolohoz (8. abra),
- Novelje meg a szabotazskapcsolo fallal érintkez6 feliiletét (8. abra),
a

-C botézsk 16 egységet a gombesuklo
(84Il. abra).

2. Vezesse keresztiil a kabelt a falikonzol csuklojanak nyilasan.
3. Acsavarok éstiplk segitségével rogzi mbesuklos falikonzolt afalra (8-V. &bra).
4. Vezesse keresztill az érzékelohaz hétoldalan készitett nyilason a csatlakozokabelt
5. Acsavarok segitségével rigzitse az érzékelohaz hatoldalat a g 6s falikonzolt

(10. &bra).
Kiegészitd szabotazskapcsolo csatlakoztatasa
Akiegészitd szabotazskapesolo 3 é

~ fekete - kozos vezetek,
~ kék =NC aramkér vezetéke,
— szirke - NO aramkor vezetéke.
Aszabotézskapesolot az aramkari lap szabotazskimenetéhez (TMP) vagy a kiegészitd
botazsvédelmi aramkorhoz sorosan kell

ERZEKELO BEALLITASA
Az érzékeld lehetdvé teszi az egyes érzékelési modok mikddesi p

Fényintenzitas [Ix]

Erzékelési kiiszobszint | Bekapcsolas Pol Kikapcsolas [P,.]

minimum 10 170
alap 25 100
maximum 30 80

. Az bsszes, abeallitasi modban beallitott paraméter az érzékel6 nemfe-
1 lejté memoriajaban kerill eltarolasra, illetve onnan keriil visszaallitasra
a tapfesziiltség megsziintét koveten.
Ne allitsa az alapértel él bb g
infravords és mil amii érzékelok érzék é
a kisallatvédelmi funkciot hasznalni kivanja.
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Beallitasi mod elinditasa

Nyomja meg az érzékel aramkari lapjan talélhato MODE gombot kb. 2 mp-re vagy az

SVCE csatlakozotkapesolja a kdzds foldre. A beallitasi mod elinditasatkovetden a zold

LED, elkezd villogni, ami a mikrohullamui érzékeld érzékenységének beallitasat jelzi.

Beallitasi mod jelzései

LED-ek mikodese az érzékeldk bealitasanak ideje alatt

Mikrohullamii érzékeld

26ld LED - villogasanak frekvencizja a mil (1 érzékeld érzékenysége
beallitasat jelzi. Magasabb villogasi frekvencia nagyobb érzékenységet jelent

sargaLED - mozgasérzékelés jelzése - BE 2 mp-re.

PIR érzékeld

sargaLED gjaaPIR érzékeld ér
Magasabb villogasi frekvencia nagyobb érzékenységet jelent

201d LED - mozgasérzékelés jelzése - BE 2 mp-re.

Alkonyérzékelo

piros LED - villogasanak frekvenciéja az alkonyérzékeld érzékeli kiiszobszintjének
beallitasat jelzi. M: bb villogasi frekvenci bb érzékelési kiiszob-
szintet jelent.

sargaLED - BE a vilagitas intenzitasanak a beallitott kiiszobszint ala

k bealltasatjelzi.

Ol | Alegmagasabb vagy legalacsonyabb beallitas elérését az adott LED
1 fenyének 3 mp-re torténd bekapcsolasa jelzi.

Beallitas az érzékeld nyomogombjainak segitségével
A~ (erték csokkentése) és + (értek ndvelése) gomb megnyomasaval allitsa be az
érzékeld kivant érzékenységétlérzékelési kiiszobszintjét

Ol | A- és+ gombok egyidejii megnyomasa visszaallitja az adott
érzékelési mod alapertel beallitasat. A nyomogombok 3 mp-ig
torténd egyiittes megnyomasa az osszes érzékel6 alapértelmezett
beallitasat visszaallitja.

AMODE gomb révid megnyomasaval a masik érzékeld beallitasa kezdheté meg.
A megfeleld LED villogasa jelzi az éppen beallitas alatt allo érzékelési mod tipusat
(Iasd: “Beallitasi mod jelzései’).

Beallitas az OPT-1 tavvezérld segitségével [OPAL Plus]

Iranyitsa a tawvezérlt az érzékeld felé és a @ (érték csokkentése) és O (érték
novelése) gomb megnyomasaval allitsa be az érzékeld kivant érzékenységetierze-
kelési kiiszobszintjét

A A nyomogomb megnyomasa visszaallitja az adott érzékelési mod
1 alapértelmezett beallitasat.

A (kbvetkez6 érzékelésimod) vagy O (el6z6 érzékelésimod) gombok megnyoméséval

masik érzékelési mod beallitasara léphet. A megfelelé LED villogasa jelzi az éppen

beallitas alatt allo érzékelési mod tipusat (lasd: “Beallitasi mod jelzései’).

Beallitasi mod befejezése

Nyomjameg az érzékeld aramkari lapjan talalhato MODE gombot kb. 2 mp-re vagy az

SVCE csatlakozot valassza le a kzos foldrdl.

. Amennyiben a beallitasi mod a MODE nyomogomb segitségével
keriilt elinditasra, akkor az 20 perccel a felhasznalo altal végrehajtott

miiveletet kdvetoen automatikusan lezarasra keriil.

BEKAPCSOLAS ES TESZT

kiiln-kilon torténd beallitasat
— Mirohullam érzékeld érzékenysége,
— PIR érzékeld érzékenysége,
- Alkonyérzékeld kiiszobszintje [OPAL Plus].
Az egyes érzékelok 16 érzékenységi kiiszobszi felk

A 11. abra a mozgasérzékeld érzékelési teriletét mutatja (a — minimum, b - alap,
¢ - maximum, d - magaallato zona).

A12. abra mutatja az alkonyérzékeld miikodési modjat. Az iddvonalon a késleltetési
idét a,T" idd jeldli (mikodeési modban T=15 perc, mig bedllitasi modban T=3 mp.).
A H jelzésiifény intenzitas hiszterézis és az idokésleltetést biztositja az érzékeld rovid,
é (i fényintenzitas-valtozasokkal szembeni védelmét. 1. tablazat a harom
Gbszinthez tartozo fényintenzitas értékeket tartal

érzékelési k

1. Kapcsolja be az érzékeld tapfesziitségét. Az dsszes LED, kb. 40 mp-ig, az
érzékelo bemelegedési iddszaka alatt elkezd felvaltva villogni.

2. Amikor a LED-ek abbahagyjak a villogast, akkor az érzékelési teriileten belil
tortend assal ellendrizze a riasztasrelé aktivalasat és piros LED fényének
bekapcsolasat.

Erzékelési modok kiilon torténd ellendrzése

Akilonboz érzékelesimodok beallitasi mod soran ellendrizhetdek . Inditsa e abeallitasi

modot, majd valassza ki a kivant érzékelési modot és allitsa be annak érzékenységet

a“Erzékeld bedllitasa’ fejezetben leirtak szerint

1. Inditsa el a beallitasi modot.

2. Valassza ki a tesztelni kivant érzékelési modot

3. Azérzékelésiteriileten beliil torténd mozgassal ellendrizze ariasztasrelé aktivalasat

és mozgast jelz6 LED fényének bekapcsolasat.

Amennyit ikséges allitsa be ismételten az ér

le az érzékeld mikodesét

4 ységet majd ll



